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NOTA

Gracias por elegir este producto VARISPEED serie J7. Un uso apropiado del
producto garantizard un correcto rendimiento, aumentara la vida del mismo
y evitara posibles accidentes. Lea atentamente este manual y procure ser
cuidadoso al utilizar el producto.

1.

Para garantizar un uso seguro y correcto de los variadores OMRON-
YASKAWA, lea este MANUAL DEL USUARIO (Cat. No. I63E-ES-01) para
obtener un conocimiento suficiente de los dispositivos, informacién de
seguridad y precauciones antes del uso real.

Los productos se ilustran sin cubiertas ni protecciones para obtener un
mayor detalle en este MANUAL DEL USUARIO. Para un uso real de los
productos, asegurese de utilizar las cubiertas y protecciones segun lo
especificado.

Este MANUAL del usuario y otros manuales relacionados se entregaran
a los usuarios finales reales de los productos.

Mantenga este manual a mano para poder consultarlo en el futuro.

Si el producto no se ha utilizado durante mucho tiempo, consulte a nuestro
representante de ventas.

Este manual describe las funciones del producto y las relaciones con otros
productos. Se debe asumir que no es posible realizar ninguna accién que
no aparezca descrita en este manual.

Aunque la documentacion del producto se ha realizado cuidadosamente,
si dispone de alguna sugerencia sobre coOmo mejorar este manual,
pongase en contacto con su representante de OMRON.

El producto contiene piezas potencialmente peligrosas debajo de la
cubierta. No intente abrir la cubierta bajo ninguna circunstancia.
De hacerlo podria provocar dafos en el mismo y lesiones personales o la
muerte. Nunca intente reparar o desmontar el producto.

Recomendamos que afiada los siguientes avisos a cualquier manual de
instrucciones que prepare para el sistema en el que se vaya a instalar el
producto.

Precauciones ante los peligros de los equipos de alta tension.

Precauciones al tocar los terminales del producto, incluso después de
desconectar la alimentacion. (Estos terminales permanecen activos
aunque esté desconectada la alimentacion).

Las especificaciones y funciones pueden cambiar sin previo aviso para
mejorar las prestaciones del producto.

Elementos a comprobar antes de desembalar el producto
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Compruebe los siguientes elementos antes de desembalar el producto:

¢ Es correcto el producto entregado? (referente al nimero de modelo
y especificaciones correctas)

¢ Ha resultado dafado el producto durante el envio?
¢Hay algun tornillo suelto?



/\ PELIGRO
/\ ADVERTENCIA

/\ Precaucién

Los productos OMRON-YASKAWA se fabrican para su uso conforme
a procedimientos adecuados, por un operario cualificado, y sélo para el fin
descrito en este manual.

Las convenciones que aparecen a continuacién se utilizan para indicar
y clasificar las precauciones que aparecen en este manual. Preste atencién
siempre a la informacién que aparece en ellas. Su incumplimiento podria
conllevar lesiones fisicas o dafios materiales.

Indica una situacién de peligro inmediato que, de no evitarse, puede
ocasionar la muerte o lesiones graves. Ademas, pueden producirse danos
materiales graves.

Indica una situacion de peligro potencial que, de no evitarse, puede ocasionar
la muerte o lesiones graves. Ademas, pueden producirse dafios materiales
graves.

Indica una situacién de peligro potencial que, de no evitarse, puede ocasionar
lesiones menores o darnos a la propiedad.

Referencias de productos OMRON-YASKAWA

Ayudas visuales

Nota

Todos los productos OMRON-YASKAWA aparecen en mayusculas en este
manual. La palabra “Unidad” también aparece en mayusculas cuando hace
referencia a un producto OMRON-YASKAWA, independientemente de si se
indica o no en el nombre especifico del producto.

La abreviatura “Ch”, que aparece en algunos displays y en algunos productos
OMRON-YASKAWA, significa normalmente “canal”’, que también se abrevia
como “Wd” en la documentacion.

La abreviatura “PC” (Programmable Controller) se refiere a autdmata
programable y no se utiliza como abreviatura de ningun otro elemento.

En la columna izquierda del manual aparecen los siguientes encabezados
para ayudar en la localizacién de los diferentes tipos de informacion.

Indica informacion de interés especial para un eficaz y adecuado
funcionamiento del producto.
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Precauciones Generales

/\ ADVERTENCIA

/\ ADVERTENCIA

/\ ADVERTENCIA

/\ ADVERTENCIA
/\ Precaucién

/\ Precaucién

/\ Precaucién

/\ Precaucién

/\ Precaucién

10

Observe las siguientes precauciones cuando utilice los variadores
VARISPEED vy dispositivos periféricos.

Este manual puede incluir ilustraciones del producto con las tapas
protectoras quitadas con objeto de describir en detalle los componentes del
producto. Asegurarse de que las tapas protectoras se pongan en su lugar
antes de utilizar el producto.

Consulte a su representante OMRON-YASKAWA cuando vaya a utilizar el
producto tras un largo periodo de almacenaje.

No toque el interior del variador. Esto podria provocar una descarga eléctrica.

La operacion, el mantenimiento o la inspeccion se deben realizar después de
desconectar la fuente de alimentacién, confirmar que esta en OFF el indicador
CHARGE (o los indicadores de estado) y después de esperar el tiempo
especificado en la cubierta frontal. De no hacerlo asi, se podria provocar una
descarga eléctrica.

Evite que se produzcan dafos, tensiones, se coloquen objetos pesados
encima 0 que se pincen los cables. Esto podria provocar una descarga
eléctrica.

No toque las partes giratorias del motor cuando esté en funcionamiento.
De hacerlo podrian producirse lesiones personales.

No modifique el producto. De hacerlo podria provocar dafios en el mismo
o lesiones personales.

No almacene, instale o utilice el producto en los lugares que se indican
a continuacion. Si lo hace podria provocar descargas eléctricas, incendios
o dafos en el producto.

¢ Lugares expuestos a la luz directa del sol.

e Lugares expuestos a temperaturas o grados de humedad fuera de los
rangos determinados en las especificaciones.

* Lugares expuestos a condensacion como resultado de cambios drasticos
de temperatura.

* Lugares expuestos a gases corrosivos o inflamables.
¢ Lugares expuestos a combustibles.

* Lugares con altas cantidades de polvo (especialmente polvo de hierro)
o sales.

* Lugares expuestos al contacto con agua, aceite o productos quimicos.
¢ Lugares sometidos a golpes o vibraciones.

No toque el radiador del variador, la resistencia regenerativa o el servomotor
mientras esté conectada la alimentacion o justo después de desconectarla.
El hacerlo puede ocasionar quemaduras en la piel debido a que la superficie
estara caliente.

No realice pruebas de rigidez dieléctrica en ninguna parte del variador.
De hacerlo podria provocar dafios en el producto o un funcionamiento
incorrecto.

En el momento de realizar instalaciones en los siguientes lugares, tome las
suficientes medidas de seguridad. El no hacerlo puede causar dafios al equipo.

* Lugares expuestos a electricidad estatica u otras formas de ruido.

* Lugares sujetos a fuertes campos magnéticos y electromagnéticos.
* Lugares expuestos a una posible radioactividad.

* Lugares cercanos a fuentes de alimentacion.



Precauciones de transporte

/\ Precaucién

/\ Precaucién

/\ Precaucién

No lo sujete por la cubierta frontal o el panel; en su lugar, sujételo por el
ventilador de radiacion (disipador de calor) al transportar el producto.
De hacerlo podrian producirse lesiones personales.

No tire de los cables. De hacerlo podria provocar dafos en el producto o un
funcionamiento incorrecto.

Utilice los pernos de anillas sélo para transportar el variador. Si se utilizan
para transportar la maquina se pueden producir lesiones personales o un
funcionamiento incorrecto.

Precauciones de instalacion

/\ ADVERTENCIA
/\ ADVERTENCIA
/\ Precaucién

/\ Precaucién

/\ Precaucién

Incorpore al lateral de la maquina un dispositivo de parada adecuado para garanti-
zar la seguridad. (Un freno de retencion no es un dispositivo de parada para garan-
tizar la seguridad.) De no hacerlo asi se pueden producir lesiones personales.

Incorpore un dispositivo de parada de emergencia externo que permita una
parada instantanea del funcionamiento y la interrupcién de la alimentacion.
De no hacerlo asi podrian producirse lesiones personales.

Asegurese de instalar el producto en la direccion correcta y mantenga las distan-
cias especificadas entre el variador y el panel de control u otros dispositivos.
De no hacerlo asi, podrian producirse incendios o un funcionamiento incorrecto.

No permita que se introduzcan objetos extrafios en el producto. De hacerlo
asi, podrian producirse incendios o un funcionamiento incorrecto.

Evite los golpes. De hacerlo podria provocar dafos en el producto o un
funcionamiento incorrecto.

Precauciones de cableado

/\ ADVERTENCIA
/\ ADVERTENCIA
/\ ADVERTENCIA

/\ ADVERTENCIA
/\ Precaucién
/\ Precaucién

/\ Precaucién
/\ Precaucién

/\ Precaucién

/\ Precaucién

Inicie el cableado sélo después de confirmar que la alimentacién se ha
desconectado. De no hacerlo asi, se podria provocar una descarga eléctrica.

El cableado solamente debe ser llevado a cabo por personal autorizado.
De lo contrario podrian producirse descargas eléctricas o incendios.

Asegurese de confirmar el funcionamiento sélo después de cablear el circuito de
parada de emergencia. De no hacerlo asi podrian producirse lesiones personales.

Conecte siempre los terminales de tierra a una toma de 100 W o menos para
la clase de 200 Vc.a. 6 10 W o0 menos para la clase de 400 Vc.a. El no
conectar a una tierra correcta puede provocar descargas eléctricas.

Instale disyuntores externos y tome otras medidas de seguridad frente
a cortocircuitos en cableados externos. De no hacerlo asi podrian producirse
incendios.

Confirme que la tensién de entrada nominal del variador es la misma que la
tension de alimentacion de c.a. Una alimentacién incorrecta puede provocar
incendios, lesiones personales o un funcionamiento incorrecto.

Conecte la resistencia de freno y una unidad de resistencia de freno tal como
se especifica en el manual. De no hacerlo asi podrian producirse incendios.

Asegurese de realizar el cableado de forma correcta y segura. De no hacerlo
asi, podria provocar dahos en el producto o lesiones personales.

Asegurese de apretar firmemente los tornillos en el bloque de terminales.
De no hacerlo asi, podria provocar incendios, lesiones personales o dafos en
el producto.

No debe conectarse una fuente de alimentacion de c.a. a la salida U, V o W.
De hacerlo podria provocar dafos en el producto o un funcionamiento incorrecto.
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Precauciones de funcionamiento y ajuste
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VI

Conecte la alimentacion de entrada sélo después de montar la cubierta frontal,
las cubiertas de terminales, la cubierta inferior, el Operador y los elementos
opcionales. De no hacerlo asi, se podria provocar una descarga eléctrica.

No retire la cubierta frontal, las cubiertas de terminales, la cubierta inferior,
e Operador o los elementos opcionales mientras esté conectada la alimentacion.
Si lo hace podria provocar descargas eléctricas o dafos en el producto.

No utilice el Operador ni los interruptores con las manos humedas.
Esto podria provocar una descarga eléctrica.

No toque el interior del variador. Esto podria provocar una descarga eléctrica.

No se acerque a la maquina cuando utilice la funcion de reintento de error
porque ésta puede arrancar inesperadamente cuando se para por una
alarma. De hacerlo podrian producirse lesiones personales.

No se acerque a la maquina inmediatamente después de restablecer la
interrupcion momentanea de la alimentacién para evitar un rearranque
inesperado (si se esta configurado que continue la operacion en la funcion de
seleccidn de procesamiento después de restablecer la interrupcion momentanea
de la alimentacion). De hacerlo podrian producirse lesiones personales.

Incorpore un interruptor de parada de emergencia independiente porque
la tecla STOP del operador sélo es valida cuando se realizan los ajustes de
funcionamiento. De no hacerlo asi podrian producirse lesiones personales.

Asegurese de confirmar que la sefial RUN esta desconectada antes de
conectar la alimentacion, restablecer la alarma o cambiar el selector LOCAL/
REMOTE. De hacerlo mientras la sefial RUN esta conectada, podria provocar
lesiones personales.

Asegurese de confirmar los rangos permitidos de los motores y las maquinas
antes de la operacion, ya que la velocidad del variador puede cambiar faciimente
de baja a alta. De no hacerlo asi, se pueden producir dafos en el producto.

Incorpore un freno de retencién separado cuando sea necesario. De no
hacerlo asi podrian producirse lesiones personales.

No realice pruebas de sefnal durante la operacién. De hacerlo podria provocar
danos en el mismo o lesiones personales.

No cambie descuidadamente estos ajustes. De hacerlo podria provocar
danos en el mismo o lesiones personales.



Precauciones en inspecciones y mantenimiento

/\ ADVERTENCIA

/\ ADVERTENCIA

/\ ADVERTENCIA

/\ ADVERTENCIA
/\ Precaucién

/\ Precaucién

Etiquetas de advertencia

Etiquetas de advertencia

No toque los terminales del variador mientras estén conectados a una fuente
de alimentacion.

El mantenimiento o la inspeccidon se deben realizar Unicamente después
de desconectar la fuente de alimentacion, confirmar que esta en OFF
el indicador CHARGE (o los indicadores de estado) y después de esperar
el tiempo especificado en la cubierta frontal. De no hacerlo asi, se podria
provocar una descarga eléctrica.

El mantenimiento, inspeccion o sustitucion de piezas deben llevarse a cabo
por personal autorizado. De lo contrario podrian producirse descargas
eléctricas o lesiones.

No intente desmontar o reparar la Unidad. De lo contrario podrian producirse
descargas eléctricas o lesiones personales.

Maneje el variador con cuidado ya que utiliza elementos semiconductores.
Un manejo descuidado podria provocar un funcionamiento incorrecto.

No cambie el cableado, desconecte conectores, el Operador o elementos
opcionales o sustituya ventiladores mientras esté conectada la alimentacion.
De hacerlo asi, podria provocar lesiones personales, dafios en el producto
o un funcionamiento incorrecto.

Las etiquetas de advertencia estan pegadas en el producto, como muestra la
ilustracion siguiente. Siga cuidadosamente las instrucciones que en ellas se
contienen.
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Contenido de advertencia

« Para CIMR-J7AZ20P1 a 20P7 (0,1 a 0,75 kW) y CIMR-J7AZBOP1
a BOP4 (0,1 a 0,4 kW):

f'l?: Bﬁ - B BRODEINSEYET.
A WARN'NG - Risk ol eleciric shack.

A o Batht) EHOMIGETRIRHEISE BRLTEL,
* BARUTTENSE | FUAL 70 bR~ FRERTTE,
& Read manual before installing.
* Wait 1 minuts for capacitor discharge after
disconnecting power supply.

* Para CIMR-J7AZ21P5 a A4P0 (1,5 a 4,0 kW), CIMR-J7AZBOP7 a B1P5
(0,75 a 1,5 kW) y CIMR-J7AZ40P2 a 44P0 (0,2 a 3,7 kW):

A fl’;‘: Bﬁ - Y BEOEiNSEOET. WARNING - Risk of electric shock.
o Bl BEONCRETRRMBEEBRAT A, # Read manual before installing.
A o AEPRUTHENE | FLML 200 M = A STV TT A8 Wait 1 minute for capacitor discharge after
o OV -2 0BEE BREORESMERENTOAILE  disconnecting pawer supply,
AL TFEL, (CEHR) * To conform 1o CEraquirements, make sure to
ground the supply neutral for 400 class.

Comprobacidén antes de desembalar el producto

Comprobacidn del producto

En la entrega, compruebe siempre que el producto entregado es el variador
VARISPEED J7 que ha pedido.

Si encuentra algun problema con el producto, pdéngase en contacto
inmediatamente con su representante de ventas local mas préximo.

Comprobacion de la placa

MODELO DE VARIADOR —|_MoDEL: G | MR-JTAZ20P1 spec: 20P10 ]
ESPECIFICACIONES DE ENTRADA — | _TNPUT: AC3PH 200-230V 50/60Hz 1. 1A
ESPECIFICACIONES DE SALIDA —| QUTPUT : AC3PH 0-230V 0-400Hz 0. BA 0. 3kVA

Ne DE LOTE —| LoT _NO: MASS: 0, 5 K B |«— MASA
Ne DE SERIE —» | SER NO: PRE ! -«+—— N2 DE SOFTWARE
FILE NO:E13145T7 _ “I MSTALLATION CAT_EG:IHY I
P70 | 4 TASHENR ELECTRIC CORPORATION JkPAN J

Comprobacion del modelo

CIMR-J7AZ20P 1

Variador J | Salida méxima aplicable del motor
0P1: 0,1 kW
Serie J7 t
4P0: 4,0 kW
A: Con operador digital (con potenciémetro) [“P” indica un separador decimal
Z: Especificaciones Tension
estandar de Europa B: Monofasico, 200 Vc.a.

2: Trifasico, 200 Vc.a.
4: Trifasico, 400 Vc.a.
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Capacidad maxima aplicable del motor

OP1 0,1 (0,1) kW

0P2 0,25/0,37 (0,2) kW

0P4 0,55 (0,4) kW

0P7 1,1 (0,75) kW

1P5 1,5 (1,5) kW

2P2 2,2 (2,2) kW

4P0 4,0 (4,0) kW

Nota Las cifras entre paréntesis indican las capacidades para los motores
utilizados fuera de Japon.

Clase de tensién

2 Entrada trifasica de 200 Vc.a. (clase de 200 V)

B Entrada monofasica de 200 Vc.a. (clase de 200 V)

4 Entrada trifasica de 400 Vc.a. (clase de 400 V)

Comprobacion de danos

Compruebe el aspecto global y compruebe los dafos o los arafazos

derivados del transporte.

Acerca de este manual

Este manual esta dividido en los capitulos descritos en la tabla siguiente.
La informacién esta organizada por area de aplicacion para permitir el uso
del manual de un modo mas eficaz.

Capitulo

Contenido

Capitulo 1 Descripcion

Describe las caracteristicas y la nomenclatura.

Capitulo 2 Disefio

Proporciona dimensiones, métodos de instalacién, métodos de cableado,
informacioén de disefio de dispositivos periféricos e informacion de seleccion
de dispositivos periféricos.

Capitulo 3 Preparacion de la operacion
y la monitorizacion

Describe la nomenclatura y los procedimientos del operador digital para utilizar
y monitorizar variadores.

Capitulo 4 Ejecucion de prueba

Describe el método para controlar un motor mediante el potenciémetro
de frecuencia en la parte frontal del variador. Se puede utilizar la operacién
de prueba del sistema.

Capitulo 5 Funcionamiento basico

Describe las funciones de control basicas del variador para los usuarios que
no estén familiarizados con los variadores. Se describen las funciones que
se deben conocer para accionar un motor con un variador.

Capitulo 6 Funcionamiento avanzado

Describe todas las funciones que proporciona el variador. Estas funciones
permitiran aplicaciones mas avanzadas e incluye funciones que mejoraran
el control del motor a través del variador, como la capacidad de respuesta
(caracteristicas de par), con lo que aumentara la precision de velocidad,
control PID, deteccién de sobrepar y otras funciones.

Capitulo 7 Comunicaciones

Describe la unidad de comunicaciones RS-422/485 y las funciones de
comunicaciones RS-422/485 de propdsito general que proporciona el variador,
incluidos los métodos de conexion.

Capitulo 8 Operaciones
de mantenimiento

Contiene informacién acerca del mantenimiento, la inspeccion y la deteccion
y correccion de errores.

Capitulo 9 Especificaciones

Contiene especificaciones del variador, asi como las especificaciones y las
dimensiones de los dispositivos periféricos.

Capitulo 10 Lista de parametros

Incluye informacion basica de los parametros del variador como referencia para
los usuarios que ya estén familiarizados con el funcionamiento del variador.
Los pardmetros se enumeran en orden con los nimeros de pagina

con informacion adicional para facilitar la referencia.

Capitulo 11 Uso del variador para un motor

Incluye informacidn sobre el uso del variador para un motor.

Lea y comprenda la informacién de este manual.
Lea y comprenda la informacion contenida en este manual antes de utilizar el
producto. Consulte a su representante de OMRON-YASKAWA si tiene alguna
duda o comentario que hacer.
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Garantia y limitacion de responsabilidad

GARANTIA

La unica garantia de OMRON-YASKAWA es que el producto no presenta defectos de materiales ni de mano de obra durante
un periodo de un afo (u otro periodo si se especifica) a partir de la fecha de venta por parte de OMRON-YASKAWA.

OMRON-YASKAWA NO OFRECE NINGUNA GARANTIA NI ASUME COMPROMISO ALGUNO, EXPLICITA O IMPLICI-
TAMENTE, RELACIONADOS CON LA AUSENCIA DE INFRACCION, COMERCIABILIDAD O IDONEIDAD PARA UN
DETERMINADO FIN DE LOS PRODUCTOS. TODO COMPRADOR O USUARIO ASUME QUE ES EL, EXCLUSIVA-
MENTE, QUIEN HA DETERMINADO LA IDONEIDAD DE LOS PRODUCTOS PARA LAS NECESIDADES DEL USO
PREVISTO. OMRON DECLINA TODAS LAS DEMAS GARANTIAS, EXPLICITAS O IMPLICITAS.

LIMITACION DE RESPONSABILIDAD

OMRON-YASKAWA NO,SERA RESPONSABLE DE NINGUN DANO ESPECIAL, INDIRECTO O CONSIGUIENTE,
LUCRO CESANTE O PERDIDA COMERCIAL RELACIONADOS DE CUALQUIER MODO CON LOS PRODUCTOS,
INDEPENDIENTEMENTE DE SI DICHA RECLAMACION TIENE SU ORIGEN EN CONTRATOS, GARANTIAS,
NEGLIGENCIA O RESPONSABILIDAD ESTRICTA.

En ningun caso la responsabilidad de OMRON-YASKAWA por cualquier acto superara el precio individual del producto
por el que se determine dicha responsabilidad.

BAJO NINGUNA CIRCUNSTANCIA OMRON-YASKAWA SERA RESPONSABLE POR GARANTIAS, REPARACIONES
O RECLAMACIONES DE OTRA INDOLE EN RELACION CON LOS PRODUCTOS, A MENOS QUE EL ANALISIS

DE OMRON-YASKAWA CONFIRME QUE LOS PRODUCTOS SE HAN MANEJADO, ALMACENADO, INSTALADO

Y MANTENIDO DE FORMA CORRECTA Y QUE NO HAN ESTADO EXPUESTOS A CONTAMINACION, USO ABUSIVO,
USO INCORRECTO O MODIFICACION O REPARACION INADECUADAS.

Consideraciones de aplicacion

IDONEIDAD DE USO

OMRON-YASKAWA no sera responsable del cumplimiento de ninguna norma, cédigo o reglamento vigentes para
la combinacién de productos en la aplicacion o uso que haga el cliente de los mismos.

A peticion del cliente, OMRON-YASKAWA aportara la documentacion de homologacién pertinente de terceros,

que identifique los valores nominales y limitaciones de uso aplicables a los productos. Por si misma, esta informacion
no es suficiente para determinar exhaustivamente la idoneidad de los productos en combinacién con el producto final,
maquina, sistema u otra aplicacién o utilizacion.

A continuacion presentamos ejemplos de algunas aplicaciones a las que debera prestarse una atencion especial.
No pretende ser una lista exhaustiva de todos los posibles usos de los productos, ni tiene por objeto manifestar que
los usos indicados pueden ser idéneos para los productos.

* Utilizacion en exteriores, aplicaciones que impliquen posibles contaminaciones quimicas o interferencias eléctricas,
asi como las condiciones y aplicaciones no descritas en el presente manual.

* Sistemas de control de energia nuclear, sistemas de combustion, sistemas ferroviarios, sistemas de aviacion,
equipos médicos, maquinas de atracciones, vehiculos, equipos de seguridad e instalaciones sujetas a normativas
industriales o gubernamentales independientes.

* Sistemas, maquinas y equipos que pudieran suponer un riesgo de dafios fisicos o materiales.

Conozca y tenga en cuenta todas las prohibiciones de uso aplicables a este producto.
NUNCA UTILICE LOS PRODUCTOS EN UNA APLICACION QUE IMPLIQUE RIESGOS GRAVES PARA LA VIDA
O LA PROPIEDAD SIN ASEGURARSE DE QUE EL SISTEMA SE HA DISENADO EN SU TOTALIDAD PARA TENER

EN CUENTA DICHOS RIESGOS Y DE QUE LOS PRODUCTOS DE OMRON-YASKAWA TIENEN LA CLASIFICACION
Y HAN SIDO INSTALADOS PARA EL USO PREVISTO EN EL EQUIPO O SISTEMA GLOBAL.

PRODUCTOS PROGRAMABLES

OMRON-YASKAWA no sera responsable de la programacion que un usuario realice de un producto programable,
como tampoco de ninguna consecuencia de ello.




Limitaciones de responsabilidad

CAMBIO DE LAS ESPECIFICACIONES

Las especificaciones de los productos y los accesorios pueden cambiar en cualquier momento por motivos de mejora
y de otro tipo.

Tenemos por norma cambiar los nimeros de modelo en caso de cambio de los valores nominales, funciones o caracte-
risticas, asi como cuando realizamos modificaciones estructurales significativas. No obstante, algunas especificaciones
del producto pueden ser cambiadas sin previo aviso. En caso de duda, si lo desea podemos asignar numeros de modelo
especiales para resolver o incluir especificaciones esenciales para determinada aplicaciéon. Consulte siempre a su repre-
sentante de OMRON-YASKAWA para confirmar las especificaciones reales del producto adquirido.

DIMENSIONES Y PESOS

Las dimensiones y pesos son nominales, y no deben utilizarse para actividades de fabricacién, aunque se indiquen las
tolerancias.

DATOS DE RENDIMIENTO

Los datos de rendimiento se incluyen en este manual exclusivamente a titulo informativo para que el usuario pueda
determinar su idoneidad, y no constituyen de modo alguno una garantia. Pueden representar los resultados de las
condiciones de ensayo de OMRON-YASKAWA, y los usuarios deben correlacionarlos con sus requisitos de aplicacion
efectivos. El rendimiento real esta sujeto a lo expuesto en Garantia y limitaciones de responsabilidad de OMRON-YASKAWA.

ERRORES Y OMISIONES

La informacion contenida en el presente manual ha sido cuidadosamente revisada y consideramos que es exacta.
No obstante, no asumimos responsabilidad alguna por errores u omisiones tipograficos, de redaccion o de correccion.
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1-1  Funcion

El variador VARISPEED de la serie J7 compacto y simple garantiza una
mayor facilidad de uso que cualquier otro modelo convencional. El variador
VARISPEED J7 cumple las directivas de la CE y los requisitos de las normas
de UL/cUL para su uso en todo el mundo.

Modelos del variador VARISPEED J7
Estan disponibles los siguientes modelos J7AZ trifdsicos y monofésicos

de clase 200 Vc.a. y trifasicos de clase 400 Vc.a.

Tension nominal

Grado de proteccion

Capacidad maxima

aplicada del motor kW

Modelo

Trifasico 200 Vc.a. Modelos de montaje en panel | 0,1 CIMR-J7AZ20P1
de control (segun 1P20) 0,25 CIMR-J7AZ20P2

0,55 CIMR-J7AZ20P4

1,1 CIMR-J7AZ20P7

1,5 CIMR-J7AZ21P5

2,2 CIMR-J7AZ22P2

4,0 CIMR-J7AZ24P0

Monofasico de 200 Vc.a. Modelos de montaje en panel | 0,1 CIMR-J7AZB0OP1
de control (segun 1P20) 0,25 CIMR-J7AZBOP2

0,55 CIMR-J7AZB0OP4

1,1 CIMR-J7AZBOP7

1,5 CIMR-J7AZB1P5

Trifasico 400 Vc.a. Modelos de montaje en panel | 0,37 CIMR-J7AZ40P2
de control (segun 1P20) 0,55 CIMR-J7AZ40P4

1,1 CIMR-J7AZ40P7

1,5 CIMR-J7AZ41P5

2,2 CIMR-J7AZ42P2

4,0 CIMR-J7AZ44P0

Nota

No es posible conectar una resistencia de freno o una unidad de freno a un

variador de la serie J7. Seleccione un variador de otra serie si la aplicacion
requiere control de freno.

Normas internacionales (directivas CE y normas UL/cUL)

Funciones versatiles

faciles de utilizar

Supresion
de armoénicos

El variador J7 cumple las directivas de la CE y los requisitos de las normas
de UL/cUL para su uso en todo el mundo.

Clasificacion

Norma aplicable

Directivas CE

Directiva de CEM

EN50081-2 y EN5008-2

Directiva de baja tensién

prEN50178

UL/cUL

uL508C

¢ Incorpora las funciones y la facilidad de uso garantizada por la serie J7 AZ

convencional.

e Facil de inicializar y utilizar con el potenciometro de frecuencia del

operador digital.

* Facilidad de mantenimiento. El ventilador de refrigeracién se puede
sustituir facilmente. La vida util del ventilador de refrigeraciéon se puede
prolongar conectando dicho ventilador sélo cuando el variador esté en

funcionamiento.

Se conecta a reactancias de c.c., por lo que la supresidon de armdnicos
resulta mas eficaz que las reactancias de c.a. convencionales.

Se puede realizar una mejora adicional en la supresién de arménicos con el

uso combinado de las reactancias de c.c. y c.a.
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1-2 Nomenclatura

Panel

Display de datos

Tecla de seleccién
de visualizacion

Cambiar de funcién entre los LEDs
de visualizacion de funciones.

Tecla Enter

Introduce los datos al seleccionar
las constantes.
Después de seleccionar el niumero

de constante en el modo[PRGM], se

muestran los datos.

Tecla Mas

Aumentar numero de constante
o datos.

Tecla Menos

Reducir nimero de constante
o datos.

Tecla STOP/RESET

Pulsela para detener el motor. Si
se produce un fallo, realice un
reset del variador.

Nota

1.

2.

VS rm'n | s

La cubierta frontal funciona como una cubierta de terminales. La unidad

de operador digital no se puede desmontar.

En vez de orificios de montaje, cada uno de los siguientes modelos tiene

Operador digital

LEDs de visualizacion
de funciones
La funcién seleccionada esta ilumina-
da (consulte las funciones mas ade-
lante). Sus datos se muestran en el
display de datos.

Tecla de operacién

Pulsela para poner en marcha el mo-
tor. EI LED indicador RUN estéa en-
cendido mientras esta funcionando.

LED de alarma

LED de modo RUN

Potencidmetro de
seleccion de frecuencia

Seleccione la frecuencia de
operacion con el potenciémetro.

dos secciones en forma de U ubicadas diagonalmente.

CIMR-J7AZ20P1 (0,1 kW),
CIMR-J7AZ20P2 (0,25 kW),
CIMR-J7AZ20P4 (0,55 kW) y
CIMR-J7AZ20P7 (1,1 kW)
CIMR-J7AZBOP1 (0,1 kW),
CIMR-J7AZBOP2 (0,25 kW) y
CIMR-J7AZBOP4 (0,55 kW)
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Operador digital

Indicadores (indica-
dores de elemento

Display de selecciéon/moni-
de datos torizacion)
Teclas — Potenciometro
de ajuste de
= frecuencia (FREQ)
Aspecto Nombre Funcion
Display de datos Muestra los elementos de datos pertinentes, como referencia de frecuencia,

frecuencia de salida y valores seleccionados de parametro.

Potenciometro de
ajuste de frecuencia
(FREQ)

Selecciona la referencia de frecuencia en un rango entre 0 Hz y la frecuencia maxima.

FREE Indicador de referen-|La referencia de frecuencia se puede monitorizar o seleccionar mientras este
cia de frecuencia indicador esta iluminado.
(FREF)

FGUT Indicador de salida  |La frecuencia de salida del variador se puede monitorizar mientras este indicador esta
de frecuencia (FOUT) |iluminado.

[IOUT. Indicador de salida |La corriente de salida del variador se puede monitorizar mientras este indicador esta
del variador (IOUT) |iluminado.

[MNTR Indicador de monito- | Mientras este indicador esta iluminado, se monitorizan los valores seleccionados
rizacion (MNTR) en UO1 a U10.

(FR_ Indicador de marcha |La direccién de rotacion se puede seleccionar mientras este indicador esta iluminado
directa/inversa (F/R) |cuando se opera el variador con la tecla RUN.

LORE Indicador de local/  |Mientras este indicador esta iluminado, se puede seleccionar la operacién del variador
remota (LO/RE) a través del operador digital 0 segun los parametros seleccionados.

Nota Este estado de este indicador s6lo puede monitorizarse mientras el variador
esté en funcionamiento. Cualquier entrada de comando RUN se omitira
mientras este indicador esté iluminado.

PRGM Indicador PRGM Los parametros de n01 a n79 se pueden seleccionar o monitorizar mientras este

indicador esta iluminado.

Nota Mientras el variador esta funcionando, los parametros Unicamente se pueden
monitorizar y solo algunos parametros se pueden cambiar. Cualquier entrada
de comando RUN se omitira mientras este indicador esté iluminado.

Tecla de modo

Alterna secuencialmente los indicadores de elemento de seleccion y monitorizacion.

Se cancelara el parametro que se va a seleccionar si se pulsa esta tecla antes de
introducir la seleccion.

-
Tecla Mas Aumenta nimeros de monitorizacién multifuncional, nimeros de parametros y valores
seleccionados de parametro.
Tecla Menos Reduce numeros de monitorizacion multifuncional, nimeros de parametros y valores
seleccionados de parametro.
Tecla Enter Permite introducir nimeros de monitorizacion multifuncional, nimeros de parametro
J y valores de datos internos después de haber sido seleccionados o modificados.
Tecla RUN Inicia el funcionamiento del variador cuando el J7AZ esta en operacion con el
RUN Operador digital
Tecla STOP/RESET |Para el variador a menos que el parametro n06 esté configurado para desactivar
STOP :
la tecla STOP. Funciona como una tecla de reset cuando se produce un error del
RESET variador. (Ver nota.)
Nota  Por motivos de seguridad, el reset no funcionara mientras esté efectivo un

comando RUN (marcha directa o inversa). Espere hasta que el comando
RUN esté en OFF antes de efectuar un reset en el variador.
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2-1 Instalacion

2-1-1 Dimensiones

CIMR-J7AZ20P1 a CIMR-J7AZ20P7 (0,1 a 0,75 kW), entrada trifasica a 200 Vc.a.
CIMR-J7AZB0P1 a CIMR-J7AZB0P4 (0,1 a 0,4 kW), entrada monofasica a 200 Vc.a.

-

= .

. H
ol

[ ot}

S N

4 D1
6 56 8,5 D
Tensién nominal Modelo CIMR-J7AZ- Dimensiones (mm) Peso (kg)
D D1 t

Trifasica 200 Vc.a. 20P1 70 10 3 Aprox. 0,5
20P2 70 10 3 Aprox. 0,5
20P4 102 42 5 Aprox. 0,8
20P7 122 62 5 Aprox. 0,9
Monofasica 200 Vc.a. BOP1 70 10 3 Aprox. 0,5
BOP2 70 10 3 Aprox. 0,5
BOP4 112 42 5 Aprox. 0,9
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CIMR-J7AZ21P5 a CIMR-J7AZ22P2 (1,5 a 2,2 kW), entrada trifasica a 200 Vc.a.
CIMR-J7AZB0P7 a CIMR-J7AZB1P5 (0,75 a 1,5 kW), entrada trifasica a 200 Vc.a.
CIMR-J7AZ40P2 a CIMR-J7AZ42P2 (0,2 a 2,2 kW), entrada trifasica a 400 Vc.a.

Dos orificios de 5 dia.

(D) G [ ]
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Tension nominal Modelo CIMR-J7AZ- Dimensiones (mm) Peso (kg)
D D1
Trifasica 200 Vc.a. 21P5 129 64 Aprox. 1,3
22P5 154 64 Aprox. 1,5
Monofasica 200 Vc.a. BOP7 129 64 Aprox. 1,5
B1P5 154 64 Aprox. 1,5
Trifasica 400 Vc.a. 40P2 81 16 Aprox. 1,0
40P4 99 34 Aprox. 1,1
40P7 129 64 Aprox. 1,5
41P5 154 64 Aprox. 1,5
42P2 154 64 Aprox. 1,5
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CIMR-J7AZ24P0 (4,0 kW), entrada trifasica de 200 Vc.a.
CIMR-J7AZ44P0 (4,0 kW), entrada trifasica de 400 Vc.a.

T

Dos orificios de 5 dia.

&

118
128
0

IT

] 1 {

T

Ll

T

ai

A St ] T -
5 5
I ot
3T O OO 128 i - 750 O R Do -
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Tension nominal Modelo CIMR-J7AZ- Dimensiones (mm) Peso (kg)
D D1
Trifasica 200 Vc.a. 24P0 161 71 Aprox. 2,1
Trifasica 400 Vc.a. 44P0 161 71 Aprox. 2,1

2-1-2 Condiciones de instalacion

/\ ADVERTENCIA

/\ ADVERTENCIA

/\ Precaucién

/\ Precaucién

/\ Precaucién

Incorpore al lateral de la maquina un dispositivo de parada adecuado para
garantizar la seguridad. (Un freno de retencién no es un dispositivo de parada
para garantizar la seguridad.) De no hacerlo asi se pueden producir lesiones
personales.

Incorpore un dispositivo de parada de emergencia externo que permita una
parada instantanea del funcionamiento y la interrupcion de la alimentacion.
De no hacerlo asi podrian producirse lesiones personales.

Asegurese de instalar el producto en la direccion correcta y mantenga las
distancias especificadas entre el variador y el panel de control u otros
dispositivos. De no hacerlo asi, podrian producirse incendios o un
funcionamiento incorrecto.

No permita que se introduzcan objetos extrafios en el producto. De hacerlo

asi, podrian producirse incendios o un funcionamiento incorrecto.

Evite los golpes. De hacerlo podria provocar dafios en el producto o un
funcionamiento incorrecto.
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Direccion y dimensiones de instalacion

Direccion

Dimensiones

Instale el variador en las siguientes condiciones.
¢ Temperatura ambiente de operacién (montaje en panel): —10°C a 50°C
¢ Humedad: 95% 0 menos (sin condensacion)

Instale el variador en una ubicacion limpia libre de vapores de grasa y polvo.
Si lo desea, puede montarlo en un panel totalmente cerrado que esté
completamente protegido contra el polvo en suspension.

Cuando instale u opere el variador tenga siempre especial cuidado de que no
entre en el dispositivo polvo metalico, grasa, agua o cualquier otro elemento
extrano.

No instale el variador sobre materiales inflamables, como por ejemplo
madera.

Instale el variador en una superficie vertical de modo que las letras de la
placa estén orientadas hacia arriba.

Al instalar el variador tenga en cuenta siempre las siguientes distancias para
permitir una disipacion normal del calor del variador.

i

Wa

An. = 30 mm min. 100 mm min. Aire Ef
'

Variador Variador Variador Lateral
i

w w w 100 mm min. Aire Fé
L}

Control de la temperatura ambiente

Con el fin de aumentar la fiabilidad de operacién, el variador se debe instalar
en un entorno libre de cambios de temperatura extremos.

Si el variador se instala en una ubicacion cerrada, como por ejemplo un
armario, utilice un ventilador o un sistema de aire acondicionado para
mantener la temperatura interna de funcionamiento por debajo de 50°C.
La vida util de los condensadores electroliticos incorporados del variador se
prolonga si se mantiene la temperatura interna del aire lo mas baja posible.

La temperatura de la superficie del variador puede aumentar
aproximadamente 30°C mas que la temperatura ambiente. Procure mantener
el equipo y los cables lo mas alejados posible del variador si se ven afectado
facilmente por el calor.

Proteccidén del variador de materiales extranos durante la instalaciéon

Coloque una cubierta protectora sobre el variador durante la instalacion para
protegerlo del polvo metalico producido al taladrar. Después de finalizar la
instalacién, retire siempre la cubierta protectora del variador. En caso
contrario se vera afectada la ventilacién, lo que provocara un
sobrecalentamiento del variador.
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2-2 Cableado

/N ADVERTENCIA

/\ ADVERTENCIA

/\ ADVERTENCIA

/\ ADVERTENCIA

/\ Precaucién

/\ Precaucién

/\ Precaucién

/\ Precaucién

/\ Precaucién

/\ Precaucién

10

Inicie el cableado sélo después de confirmar que la alimentacién se ha
desconectado. De no hacerlo asi, se podria provocar una descarga eléctrica.

El cableado solamente debe ser llevado a cabo por personal autorizado.
De lo contrario podrian producirse descargas eléctricas o incendios.

Asegurese de confirmar el funcionamiento sélo después de cablear el circuito
de parada de emergencia. De no hacerlo asi podrian producirse lesiones
personales.

Conecte siempre los terminales de tierra a una toma de 100 Q o menos para
la clase de 200 Vc.a. o 10 Q o menos para la clase de 400 Vc.a. El no
conectar a una tierra correcta puede provocar descargas eléctricas.

Instale disyuntores externos y tome otras medidas de seguridad frente
a cortocircuitos en cableados externos. De no hacerlo asi podrian producirse
incendios.

Confirme que la tension de entrada nominal del variador es la misma que la
tension de alimentacion de c.a. Una alimentacion incorrecta puede provocar
incendios, lesiones personales o un funcionamiento incorrecto.

Conecte la resistencia de freno y una unidad de resistencia de freno tal como
se especifica en el manual. De no hacerlo asi podrian producirse incendios.

Asegurese de realizar el cableado de forma correcta y segura. De no hacerlo
asi, podria provocar dafos en el producto o lesiones personales.

Asegurese de apretar firmemente los tornillos en el bloque de terminales.
De no hacerlo asi, podria provocar incendios, lesiones personales o danos en
el producto.

No debe conectarse una fuente de alimentaciéon de c.a. a la salida U, V o W.
De hacerlo podria provocar dafos en el producto o un funcionamiento
incorrecto.
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2-2-1 Desmontaje y montaje de las cubiertas

Es necesario desmontar la cubierta frontal, la cubierta opcional, la cubierta
de proteccién superior y la cubierta de proteccion inferior del variador para
cablear el blogue de terminales. Realice las instrucciones siguientes para
desmontar las cubiertas del variador. Para montar las cubiertas, realice los
pasos contrarios.

Desmontaje de la cubierta frontal

¢ Afloje los tornillos de montaje de la cubierta frontal con un destornillador.

* Presione los laterales derecho e izquierdo de la cubierta frontal en la
direccién de las flechas 1 y levante la parte inferior de la cubierta en la
direccion de la flecha 2 para retirar la cubierta frontal tal y como se
muestra en la siguiente ilustracion.

Desmontaje de las cubiertas de proteccion superior e inferior y de la cubierta opcional
Desmontaje de las cubiertas de proteccidn superior e inferior

* Después de desmontar la cubierta frontal, tire de las cubiertas de
proteccidén superior e inferior en la direccion de las flechas 1.

Desmontaje de la cubierta opcional

* Después de desmontar la cubierta frontal, levante la cubierta opcional en
la direccion de la flecha 2 tomando la posicion A como fulcro.

Posicion A

11
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2-2-2 Bloque de terminales

Antes de cablear el bloque de terminales, asegurese de desmontar la cubierta
frontal, la cubierta de proteccidn superior y la cubierta de proteccion inferior.

Posicion del bloque de terminales

Terminal de masa D P || J

Terminales de entrada
del circuito principal

|

Terminales del —|_ @2 0|eeeccceccsel

circuito de control Ei——
Um1 ViT2 WiT3

Terminales de salida ~L - @@@ >
i ir1

del circuito principal _ﬂ | L @)@

Disposicion de los terminales del circuito de control

IR

Terminal de masa

L

Rz

[Ma | mB | MC |[s1]s2]s3]54]85][SC|FS|FRIFC]AM]AC]

Disposicion de los terminales del circuito principal

* CIMR-J7AZ20P1 a CIMR-J7AZ20P7
CIMR-J7AZBO0OP1 a CIMR-J7AZB0OP4

* CIMR-J7AZ21P5 a CIMR-J7AZ24P0
CIMR-J7AZB0OP7 a CIMR-J7AZB4P0
CIMR-J7AZ40P2 a CIMR-J7AZ44P0

an

LD

| PR SR | S | SN |

QG D|ovo

Terminales de entrada Terminales de entrada
del circuito principal del circuito principal
(Lado superior) (Lado superior)

| || || | 171 171 1" 1" .I... U =
oele EeElEh
ASE [t [sne [mas | — | 41 | +2 |

Terminales de salida Terminales de salida
del circuito principal del circuito principal
(Lado inferior) (Lado inferior)
gulE e
-SRI =
LT N
WfTS UT1  wT2  WiT3

12
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Terminales del circuito principal

Simbolo Nombre Descripcion
R/LA1 Terminales de entrada CIMR-J7AZ2L[1: trifasica 200 a 230 Vc.a.
e de alimentacion CIMR-J7AZB[: monofasica 200 a 240 Vc.a.
CIMR-J7AZA4L1: trifasica 380 a 460 Vc.a.
T/L3 Nota Conecte la entrada monofésica a los terminales R/L1y S/L2.
U/T1 Terminales de salida del motor Salida de fuente de alimentacién trifasica para accionar motores.
VT2 CIMR-J7AZ2L1: trifasica 200 a 230 Vc.a.
CIMR-J7AZBLI: trifasica 200 a 240 Vc.a.
W/T3 CIMR-J7AZA4L: trifasica 380 a 460 Vc.a.
+1 Terminales de conexién +1 y +2: |Conecte la reactancia de c.c. para suprimir armoénicos a los terminales
Terminales de conexién de +1y+2.
+2 reactancia de c.c. Al accionar el variador con la alimentacién de c.c., realice la entrada
+1y-— de la alimentacién de c.c. a los terminales +1y —.
- Terminales de entrada de fuente |(El terminal +1 es positivo.)
n Terminal de masa Asegurese de conectar a tierra el terminal en las siguientes condiciones.

CIMR-J7AZ2[]: conexidn a tierra a una resistencia de 100 Q como maximo.
CIMR-J7AZBLI: conexidn a tierra a una resistencia de 100 Q como maximo.
CIMR-J7AZAL]: conexidn a tierra a una resistencia de 10 Q como maximo

y conecte la fase neutra de la fuente de alimentacion segun las directivas CE.

Nota Asegurese de conectar el terminal de tierra directamente a la toma de
tierra del bastidor del motor.

Nota La tension de salida maxima corresponde a la tension de entrada de fuente
de alimentacion del variador.
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Terminales del circuito de control

Simbolo Nombre Funcidn Nivel de senal
de S1 Marcha directa/parada Marcha directa en ON. Fotoacoplador 8 mA a 24 Vc.c.
entrada Parada en OFF. Nota La configuracion
S2  |Entrada multifuncional 1 (S2) |Configurada mediante el pardmetro predeterminada de estos.
- . . . - proporcionando una conexion
S3 Entrada multifuncional 2 (S3) |Configurada mediante el parametro a tierra comuin. No se requiere
n37 (Reset de fallo) una fuente de alimentacién
S4  |Entrada multifuncional 3 (S4) |Configurada mediante el parametro externa. No obstante, para
n38 (Fallo externo: normalmente proporcionar una fuente
abierto) de alimentacion externa
- - - - - y cablear los terminales
S5  |Entrada multifuncional 4 (S5)  |Configurada mediante el parametro mediante una linea de positivo
n39 (Referencia de multivelocidad 1) comuin, configure SW7 en PNP
SC |Comun de entrada Comun para S1 hasta S5 y asegurese _0!9 que la fuente
de secuencia de alimentacion es a 24 Vc.c.
+10%.
FS Alimentacién de referencia Alimentacion eléctrica de c.c. para |20 mA a 12 Vc.c.
de frecuencia uso de referencia de frecuencia
FR Entrada de referencia Terminal de entrada para uso 0a10 Vc.c.
de frecuencia de referencia de frecuencia (impedancia de entrada: 20 kQ)
FC Comun de referencia Comun para uso de referencia
de frecuencia de frecuencia
Salida MA  |Salida de contacto Configurada mediante el parametro |Salida relé
multifuncional n40 (durante la marcha) 1 Amaéx. a 30 Vc.c.
(Normalmente abierta) 1 A max. a 250 Vc.a.
MB  |Salida de contacto
multifuncional
(Normalmente cerrada)
MC  |Comun de salida de contacto |[Comun para uso de MA'y MB
multifuncional
AM  |Salidas de monitorizacion Configurada mediante el parametro |2 mA max.a0a 10 Vc.c.
analégica n44 (Frecuencia de salida)
c.a. |Comdun de salida de Comun para uso de AM
monitorizacion analdgica

Nota 1.

Segun los ajustes de los parametros, se pueden seleccionar varias funciones

para entradas multifuncionales y salidas de contacto multifuncionales.
2. Las funciones entre paréntesis indican la configuraciéon predeterminada.

Seleccion del método de entrada

Los interruptores SW7 y SW8, ambos situados sobre los terminales del
circuito de control, se utilizan para la seleccion del método de entrada. Para
utilizar estos interruptores, retire la cubierta delantera y la cubierta opcional.

SW7  sws
=
sw7 sws ~— Selector
Bloqye de
E6666565666| < muan
de control
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Seleccion del método
de entrada de la referencia
de frecuencia

Seleccion del método
de entrada de la referencia
de frecuencia

La entrada puede seleccionarse empleando SW7, NPN o PNP, tal y como se

indica a continuacion.

%

PNP

&

24 \Vc.c.

(+10%) T

33kq OTH

17

Ay

el

360

La entrada de tensién o corriente de referencia se puede seleccionar
mediante SW8. Los ajustes de parametro se requieren junto con la seleccion
del método de entrada de referencia de frecuencia.

Método de entrada
de la referencia
de frecuencia

Configuracion SW8

Seleccidn de frecuencia
de referencia
(parametro n03)

Entrada de tension

V (OFF)

Valor seleccionado 2

Entrada de corriente

| (ON)

Valor seleccionado 3 6 4

15
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2-2-3 Conexiones estandar

Reactancia

de c.c. D :

(opcional) ri 5\
Filtro de ruido :]_\:’/1 f’é

1l
= ORI

Trifasica 200 Vc.a.
Monofasica 200 Vc.a. ~
(ver nota 1) JT_\
Trifasica 400 Vc.a.
Marcha o 51
Entrada multifuncional 1 ——
O O 52
(52) O O 83
Entrada multifuncional 2 ——
O O 54
(53) 30 S5
Comun de entrada de secuencia sc
Fuente de alimentacion de
referencia de frecuencia 20 mA
By a+12V
Potenciémetro , — FS
: Entrada de referencia de frecuencia
de ajuste - FR
de frecuencia . Comdn de referencia de frecuencia
(FREQ) FC

(2 kQ, 1/4 W min.)

Salida de contacto multifuncional
NA
NC

Comun

Salidas de monitorizacion analdgica

Comun de salida de monitorizacion
analdgica

Nota 1. Conecte la alimentacién monofasica de 200 V c.a. a los terminales R/L1y S/L2

del CIMR-J7AZB[ .

2. La resistencia de freno no puede conectarse porque no hay incorporado

un transistor de freno.

Ejemplo de conexiones de secuencia de 3 hilos

Pulsador Interruptor
de parada RUN
(NC) (NA)

81 Entrada RUN (funciona con el

8. &

gy Entrada de parada
Interruptor de direccion

SC Comun de entrada de secuencia

interruptor de parada y el interruptor RUN cerrado.)

(se para con el interruptor de parada abierto.)

Referencia de marcha directa/parada
o O 53 (marcha directa con el interruptor de direccion abierto
y marcha inversa con el interruptor de direccién cerrado)

Nota  Configure el parametro n37 para la entrada de secuencia de 3 hilos.
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2-2-4 Cableado del circuito principal

Seccidn de cable, tornillo de terminal, par de apriete de tornillo y capacidades de interruptor
automatico de carcasa moldeada

Modelo trifasico de 200 Vc.a.

Para el circuito principal y tierra, utilice siempre cables de PVC (cloruro de
polivinilo) de 600 V.

Si el cable es largo y puede provocar caidas de tension aumente la seccién
de cable segun la longitud de cable.

U/T1, VIT2, W/T3

Modelo Simbolo de terminal Tornillo de Par de Seccion de Seccidn Capacidad
CIMR-J7AZ- terminal apriete de | cable (mm?) de cable de
tornillos recomendada | interruptor
(Nem) (mm?2) automatico
de carcasa
moldeada
(A)
20P1 R/L1, S/L2, T/L3, —, +1, +2, M3.5 0,8a1,0 0,75a2 2 5
U/T1, V/T2, W/T3
20P2 R/L1, S/L2, T/L3, —, +1, +2, M3.5 0,8a1,0 0,75a2 2 5
U/T1, V/iT2, W/T3
20P4 R/L1, S/L2, T/LS, —, +1, +2, M3.5 0,8a1,0 0,75a2 2 5
U/T1, V/T2, W/T3
20P7 R/L1, S/L2, T/LS3, —, +1, +2, M3.5 0,8a1,0 0,75a2 2 10
U/T1, V/T2, W/T3
21P5 R/L1, S/L2, T/L3, —, +1, +2, M3.5 0,8a1,0 2ab5 2 20
U/T1, V/T2, W/T3
22P2 R/L1, S/L2, T/LS, —, +1, +2, M3.5 0,8a1,0 2ab,5 3,5 20
U/T1, V/T2, W/T3
O
24P0 R/L1, S/L2, T/LS3, —, +1, +2, M4 1,2a1,5 2a55 5,5 30

©
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Modelo monofasico de 200 Vc.a.

©

Modelo Simbolo de terminal Tornillo de Par de Seccion de Seccidn Capacidad
CIMR-J7AZ- terminal terminal | cable (mm?) de cable de
(Nem) recomendada | disyuntor
(mm?) (A)
BOP1 R/L1, S/L2, T/L3, —, +1, +2, M3.5 0,8a1,0 0,75a2 2 5
U/T1, V/T2, W/T3
BOP2 R/L1, S/L2, T/L3, —, +1, +2, M3.5 0,8a1,0 0,75a2 2 5
U/T1, V/T2, W/T3
BOP4 R/L1, S/L2, T/L3, —, +1, +2, M3.5 0,8a1,0 0,75a2 2 10
U/T1, V/T2, W/T3
BOP7 R/L1, S/L2, T/L3, —, +1, +2, M3.5 0,8a1,0 2a5,5 3,5 20
U/T1, V/T2, W/T3
® °
B1P5 R/L1, S/L2, T/L3, —, +1, +2, M3.5 0,8a1,0 2a55 5,5 20
U/T1, V/T2, W/T3
O °
Modelo trifasico de 400 Vc.a.
Modelo Simbolo de terminal Tornillo de Par de Seccion de Seccion Capacidad
CIMR-J7AZ- terminal terminal | cable (mm?) de cable de
(Nem) recomendada | disyuntor
(mm?) (A)
40P2 R/L1, S/L2, T/L3, —, +1, +2, M3.5 0,8a1,0 2a55 2 5
U/T1, V/T2, W/T3
40P4 R/L1, S/L2, T/L3, —, +1, +2, M3.5 0,8a1,0 2ab55 2 5
U/T1, V/T2, W/T3
®
40P7 R/L1, S/L2, T/L3, —, +1, +2, M3.5 0,8a1,0 2ab55 2 5
U/T1, V/iT2, W/T3
41P5 R/L1, S/L2, T/L3, —, +1, +2, M3.5 0,8a1,0 2a5,5 2 10
U/T1, V/T2, W/T3
42P2 R/L1, S/L2, T/L3, —, +1, +2, M4 De1,2a55 |2a5,5 2 10
U/T1, V/T2, W/T3
®
44P0 R/L1, S/L2, T/L3, —, +1, +2, M4 1,2a1,5 2ab,5 2 20
U/T1, V/T2, W/T3
3,5
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Cableado del lado de entrada del circuito principal

Instalacion de un
interruptor automatico
de carcasa moldeada

Fuente de

alimentacion MCCB X

TrifAsica/monofasica ~ —._ O’b ------- M SHe %R/U
200 Vc.a. %ﬁ;—/ VA 00 Os/L2

Trifasica 400 Vc.a.

Instalacion de un
interruptor automatico
diferencial

Instalacion de un
contactor magnético

Conecte siempre los terminales de entrada de alimentacion (R/L1, S/L2 y T/L3)
y la fuente de alimentacion mediante un disyuntor en carcasa moldeada (MCCB)
adecuado para el variador.

¢ |nstale un disyuntor en carcasa moldeada para cada variador que utilice.

¢ Elija capacidad de disyuntor en carcasa moldeada segun la columna de
capacidad de disyuntor de la tabla en la pagina anterior.

¢ Para las caracteristicas de tiempo del disyuntor en carcasa moldeada
asegurese de considerar la proteccién de sobrecarga del variador
(1 minuto al 150% de la corriente nominal de salida).

¢ Si el disyuntor en carcasa moldeada se va a utilizar en comun entre
varios variadores, u otros dispositivos, configure una secuencia de modo
que la fuente de alimentacion se desconectara por una salida de fallo, tal
como se muestra en el siguiente diagrama.

Variador

OFF ON Salida de fallo (NC)
18— O— 3 MC

Las salidas del variador utilizan una conmutacion de alta velocidad, por lo que
es generada corriente de fuga de alta frecuencia.

En general, se producira una corriente de fuga de aproximadamente 100 mA
por cada variador (si el cable de alimentacion es de 1 m) y aproximadamente
5 mA por cada metro adicional de cable de alimentacion.

Por lo tanto, en el area de entrada de la fuente de alimentacién utilice un
interruptor automatico diferencial de empleo general para variadores, que
detecta solo la corriente de fuga en el rango de frecuencias que resulta
peligroso para las personas y excluye la corriente de fuga de alta frecuencia.

* Para el interruptor automatico diferencial especial para variadores, elija uno
con sensibilidad de al menos 10 mA por variador.

¢ Cuando utilice un diferencial general, elija uno con una sensibilidad de 200 mA
0 mas por variador y con un tiempo de operacion de 0,1 segundos 0 mas.

Si la alimentacion del circuito principal se debe interrumpir debido a la
secuencia, se puede utilizar un contactor magnético en vez de un interruptor
automatico de carcasa moldeada.

No obstante, cuando se instala un contactor magnético en el lado principal
del circuito principal para parar una carga de forma forzada, el freno
regenerativo no funciona y la carga marcha libre hasta pararse.

* Una carga se puede arrancar y parar abriendo y cerrando el contactor
magnético en el lado principal. A pesar de todo, abrir y cerrar frecuente-
mente el contactor puede provocar que se averie el variador. Para no
reducir la vida util de los relés internos y los condensadores electroliticos
del variador, no se recomienda utilizar el contactor magnético de esta
forma mas de una vez cada 30 minutos.

* Cuando el variador es operado con el operador digital no puede reali-
zarse la operacion automatica tras la recuperacion de una interrupcion de
la alimentacion.
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Conexion de la entrada
de alimentacion al bloque
de terminales

Instalacion de una
reactancia de c.c.

Instalacion de un limitador
de sobretensiones

Instalacion de un filtro
de ruido en el lado de la
fuente de alimentacion

Ejemplo de cableado 1

Nota

20

La alimentacidon se puede conectar a cualquier terminal del bloque de
terminales; ya que la secuencia de fases de la alimentacion de entrada es
irrelevante para la secuencia de fases de salida (R/L1, S/L2 y R/L3).

Si el variador se conecta a un transformador de potencia de alta capacidad
(660 KW o0 mas) o se conmuta el condensador de avance de fase, es posible
que circule una corriente de pico excesiva por el circuito de entrada de
alimentacion causando la averia de la unidad de convertidor.

Para prevenirlo, instale una reactancia de c.a. opcional en el lado de entrada
del variador.

Esto también mejora el factor de potencia en el lado de la fuente de
alimentacion.

Utilice siempre un limitador de sobretensiones o un diodo para las cargas
inductivas cerca del variador. Estas cargas inductivas incluyen contactores
magnéticos, relés electromagnéticos, valvulas solenoides, solenoides
y frenos magnéticos.

Las salidas del variador utilizan conmutacién a alta velocidad, por lo que el
ruido se puede transmitir desde el variador hasta la linea de alimentacién
y afectar negativamente a otros dispositivos proximos. Se recomienda
instalar un filtro de ruido en la fuente de alimentacidon para minimizar la
transmision de ruido. El ruido también se reducira desde la linea de
alimentacion hasta el variador.

Filtros de ruido de entrada
Filtro de ruido de entrada compatible con EMC: 3G3JV-PFI

Alimentacion MCCB CIMR-J7AZ
60 Fil
iitro VARISPEED
@ 6+EC de ruido
ol

SO~ 1 Auts
........ O XXX | puomate

Utilice un filtro de ruido disefado para el variador. Un filtro de ruido de empleo
general tendra menos eficacia y puede no reducir el ruido.
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Cableado del lado de salida del circuito principal

Conexion del bloque
de terminales a la carga

Nunca conecte una fuente
de alimentacion a los
terminales de salida.

Nunca cortocircuite
o conecte a tierra los
terminales de salida.

No utilice un condensador
de avance de fase o filtro
de ruido.

No utilice un interruptor
electromagnético de
contactor magnético.

Si una carga esta
conectada al variador
durante el
funcionamiento,

una corriente de
irrupcion accionara

el circuito de proteccion
de sobrecorriente

en el variador.

Instalacion de un filtro de
ruido en el lado de salida

Conecte los terminales de salida U/T1, V/T2, y W/T3 a los cables de contacto
del motor U, Vy W.

Compruebe que el motor gira en el sentido del comando de marcha directa.
En caso de que gire en sentido contrario con el comando de marcha directa,
intercambie dos de los terminales de salida.

Nunca conecte una fuente de alimentacion a los terminales de salida U/T1, V/T2,
6 W/T3.

Si se aplica tension a los terminales de salida se dafara el circuito interno del
variador.

Si se tocan los terminales de salida con las manos desnudas o los cables de
salida entran en contacto con la carcasa del variador puede tener lugar una
descarga eléctrica o a tierra. Esto es extremadamente peligroso.

Ademas, procure no cortocircuitar los cables de salida.

Nunca conecte un condensador de avance de fase o filtro de ruido LC/RC
al circuito de salida.

De hacerlo asi, se podrian producir dafios en el variador o provocar
el incendio de otras piezas.

No conecte un interruptor electromagnético de contactor magnético al circuito
de salida.

Si una carga esta conectada al variador durante el funcionamiento, una
corriente de irrupcion accionara el circuito de proteccion de sobrecorriente en
el variador.

El variador dispone de una funciéon de proteccion termoelectrénica para
proteger el motor contra el sobrecalentamiento. Si, a pesar de todo, se opera
mas de un motor con un variador o se utiliza un motor de multipolar, instale
siempre un relé térmico (THR) entre el variador y el motor y configure n33
como 2 (sin proteccién térmica).

En este caso, programe la secuencia de modo que el contactor magnético en

el lado de entrada del circuito principal se desconecte mediante el contacto
del relé térmico.

Conecte un filtro de ruido en el lado de salida del variador para reducir el
ruido de radiofrecuencia y el ruido de induccion.

Alimentacion MCCB CIMR-J7AZ
00 Fil
; iltro
@ ke VARISPEED de ruido 5 : )
50
Ruido de = Ruido de
Linea de senal induccion radiofrecuencia

Controlador Ruido AM

Ruido de induccioén: la induccion electromagnética genera ruido en la linea de
sefal, provocando un funcionamiento incorrecto en el controlador.

Ruido de radiofrecuencia: Las ondas electromagnéticas del variador y los
cables provocan que el receptor de radio produzca ruido.
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Medidas de prevencion

contra el ruido de
induccion

Alimentacion MCCB CIMR-J7AZ

O

Medidas de prevencion
contra la interferencia de

radiofrecuencia

Alimentacion

Longitud del cable entre

el variador y el motor

22

Nota

Tal como se ha descrito anteriormente, se puede utilizar un filtro de ruido para
impedir que se genere ruido de induccion en el lado de salida. Ademas, los
cables se pueden pasar por un tubo metalico con toma de tierra para evitar el
ruido de induccidn. Si el tubo metalico se mantiene alejado unos 30 cm de la
linea de sefal, el ruido de induccidn se reduce considerablemente.

Tubo metalico

VARISPEED @ JT*

AL* 30 cm min.

'

Linea de seial |

Controlador

El ruido de radiofrecuencia se genera en el variador asi como en las lineas de
entrada y salida. Para reducir el ruido de radiofrecuencia, instale filtros de
ruido en los lados de entrada y salida; ademas, instale el variador en una caja
de acero totalmente cerrada.

El cable entre el variador y el motor debe ser lo mas corto posible.

Caja de acero

CIMR-J7AZ

MCCB

Tubo metalico

F|I_tro de [ | VARISPEED | Fll_tro de
ruido ruido

L

A medida que aumente la longitud del cable entre el variador y el motor, la
capacidad flotante (condensador) entre las salidas del variador y la toma de
tierra aumenta proporcionalmente. EI aumento en la capacidad flotante
(condensador) en las salidas del variador provoca el aumento de la corriente de
fuga de alta frecuencia y esto puede afectar negativamente a los dispositivos
periféricos y al detector de corriente en la seccién de salida del variador. Para
evitar que suceda esto, utilice un cable de menos de 100 metros entre el
variador y el motor. Si el cable debe tener una longitud superior a los
100 metros, adopte medidas para reducir la capacidad flotante: no realizar el
cableado en canaletas metdlicas, utilizar cables diferentes para cada fase, etc.

Ademas, ajuste la frecuencia de portadora (definida en n46) segun la longitud
de cable entre el variador y el motor, tal como se muestra en la siguiente tabla.

Longitud del cable |50 m como maximo |100 m como méaximo |Mas de 100 m

Frecuencia 10 kHz max. 5 kHz max. 2,5 kHz
de portadora

No se pueden utilizar motores monofasicos.

El variador no es adecuado para el control de velocidad variable de los moto-
res monofasicos.

La direccion de rotacion de un motor monofasico esta determinada por el
método de arranque de condensador o método de arranque de division de
fase que se aplicara al arrancar el motor.

No obstante en el método de arranque de condensador, éste se puede dahar
por una descarga eléctrica repentina del condensador provocada por la salida
del variador. Por otro lado, la bobina de arranque se puede quemar en el
método de arranque de division de fase debido a que el interruptor centrifugo
no opera.
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Cableado a tierra

* Utilice siempre el terminal de tierra con la siguiente resistencia de tierra:
Variador de 200 V: 100 Ohmios como maximo
Variador de 400 V: tierra independiente, 10 Ohmios como maximo

¢ No comparta el cable de tierra con otros dispositivos como equipos de
soldadura o herramientas eléctricas.

* Utilice siempre un cable de tierra que cumpla las normativas técnicas sobre
equipamiento eléctrico y minimice su longitud.
Por el variador circula corriente de fuga. Por lo tanto, si la distancia entre
el electrodo de tierra y el terminal de tierra es demasiado larga, el potencial
en el terminal de tierra del variador se volvera inestable.

¢ Cuando utilice mas de un variador tenga cuidado de no formar lazos en el
cable de tierra.

©
®©
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Armdnicos
M Definicién
Los armdnicos constan de energia eléctrica producida por la alimentacion de

c.a. y la alternancia a frecuencias que son multiplos enteros de la frecuencia
de la alimentacién de c.a.

Las siguientes frecuencias son armonicos de una fuente de alimentacion
comercial de 60 6 50 Hz.

Segundo armodnico: 120 (100) Hz
Tercer armonico: 180 (150) Hz

Segundo arménico (120 Hz)

Frecuencia basica (60 Hz)

%Tercer armonico (180 Hz)

B Problemas provocados por la generacion de armoénicos
La forma de onda de la fuente de alimentacion comercial se distorsionara si
contiene excesivos armoénicos. Las maquinas con una fuente de alimentacion
comercial de dicho tipo funcionaran incorrectamente o generaran un calor
excesivo.

Frecuencia basica (60 Hz)  Tercer arménico (180 Hz)

Forma de onda

de corriente
distorsionada
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Causas de la generacion
de armonicos

Por lo general, las maquinas eléctricas incorporan circuitos que convierten la
alimentacion de c.a. comercial en alimentacién de c.c.

No obstante, dicha alimentaciéon de c.a. contiene arménicos debido a la
diferencia de circulacion de corriente de c.c. y c.a.

Obtencion de c.c. a partir de c.a. mediante rectificadores y condensadores

La tension de c.c. se obtiene mediante la conversién de la tensién de c.a. en
tension pulsante en un cuadrante con rectificadores y suavizando dicha
tensidn con condensadores. No obstante, dicha corriente de c.a. contiene
armonicos.

Variador

Los variadores, asi como las maquinas eléctricas normales, tienen un
corriente de entrada que contiene armonicos porque los variadores
convierten c.a. en c.c. La corriente de salida del variador es
comparativamente alta. Por lo tanto, la relacion de arménicos en la corriente
de salida del variador es mayor que la de otras maquinas eléctricas.

Tension

= Tiempo

| Rectificada
Tension

= Tiempo

—

{:j Suavizada
Tension

Corriente

En los condensadores [\
circula corriente.

La corriente tiene una V
forma de onda distinta

de la tension.

» Tiempo
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Medidas preventivas con

reactancias contra la

generacion de arménicos

Método de cableado

Reactancias de c.c./c.a.

Las reactancias de c.c. y c.a. suprimen los arménicos y las corrientes que
cambian repentinamente y en gran medida.

La reactancia de c.c. suprime los arménicos mejor que la de c.a. La reactancia
de c.c. utilizada con la de c.a. suprime los arménicos de una forma mas eficaz.

El factor de potencia de entrada se mejora mediante la supresion de los
armonicos de la corriente de entrada del variador.

Conexion

Conecte la reactancia de c.c. a la fuente de alimentacion de c.c. interna del
variador después de desconectar la alimentacion al variador y haberse

asegurado de que el indicador de carga del variador esta apagado.

No toque el circuito interno del variador mientras esta en funcionamiento,
ya que se puede producir una descarga eléctrica o lesiones por quemadura.

Con reactancia de c.c.

Alimentacion

Trifasica 200 Vc.a.
Monofasica 200 Vc.a.
Trifasica 400 Vc.a.

Alimentacioén

Trifasica 200 Vc.a.
Monofasica 200 Vc.a.
Trifasica 400 Vc.a.

Efectos de la reactancia

Reactancia de c.c.

©

(opcional) Ef
MCCB +1 +2
----- db N R/L1 U
O sn2 w2 O
----- & M T3 W/T3
VARISPEED T
CIMR-J7AZ @
Con reactancias de c.c. y c.a.
Reactancia de c.c.
(opcional) Ef
[ ) L=y
+1 +2
U
w2 C
W/T3
(F;eif;ig‘sa deca. |\ ARISPEED "
P CIMR-J7AZ W

utiliza con la de c.a., tal como se muestra en la siguiente tabla.

&

Los armoénicos se suprimen de forma eficaz cuando la reactancia de c.c. se

Método de supresion

Relaciéon de generacion de arménicos (%)

de arménicos Armonico | Arménico | Arménico | Arménico | Arménico | Arménico | Arménico | Arménico
5° 7° 11° 13° 17° 19° 23° 25°
Sin reactancia 65 41 8,5 7,7 4,3 3,1 2,6 1,8
Reactancia de c.a. 38 14,5 7,4 3,4 3,2 1,9 1,7 1,3
Reactancia de c.c. 30 13 8,4 5 4,7 3,2 3,0 2,2
Reactancias de c.c. y c.a. |28 9,1 7,2 41 3,2 2,4 1,6 1,4
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2-2-5 Cableado de los terminales del circuito de control

La linea de sefal de control debe tener una longitud méaxima de 50 m y debe
estar separada de las lineas de alimentacién. La referencia de frecuencia
debe entrar en el variador mediante cables de par trenzado y apantallado.

Cableado de los terminales de E/S de control
Cablee cada terminal de E/S en las siguientes condiciones.

Cables y par de apriete Salida de contacto multifuncional (MA, MB y MC)

Tamano Par de Cable Seccion Seccion Cable
de tornillos apriete de cable de cable
de terminal Nem recomendada
M3 0,5a0,6 Cable 0,5a1,25 [0,75(18) Cable con
simple (20 a 16) revestimiento
Cable 05a1.25 de polietileno
estandar | (20 a 16)
Entrada secuencial (S1aS5y SC)y
Salida de monitorizacién analégica (AM o AC)
Tamano Par de Cable Seccion Seccion Cable
de tornillos apriete de cable de cable
de terminal Nem recomendada
M2 0,22 a 0,25 |Cable 0,5a1,25 |0,75(18) Cable con
simple (20 a 16) revestimiento
Cable 05a075 de polietileno
estandar |(20 a 18)
Entrada de referencia de frecuencia (FR, FS y FC)
Tamaio Par de Cable Seccion Seccion Cable
de tornillos apriete de cable de cable
de terminal Nem recomendada
M2 0,22 a 0,25 |Cable 0,5a1,25 |0,75(18) Cable
simple (20 a 16) especial con
Cable 05a075 revestimiento
estandar | (20 a 18) de polietileno
y protegido
para uso de
medicion

Tamano de terminal sin

soldadura circuito de control por su fiabilidad y facilidad de conexion.

Se recomienda el uso de terminales sin soldadura para los terminales del

Nota Asegurese de la seccion de cables es de 0,5 mm? al utilizar el siguiente

terminal sin soldadura.

‘ 1,0 dia.
F
© Modelo: A1 0,5 -8 WH de Phoenix Contact
<
y (Tamano: mm)
| 2,6 did.
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Método de cableado

Pele el extremo

Nota 1.

aproximadamente 5,5 mm
si se utiliza un terminal

sin soldadura.

28

Cable

Afloje los tornillos del terminal con un destornillador plano de punta fina.
Introduzca los cables en el bloque de terminales desde abajo.

Apriete cada tornillo de terminal firmemente segun el par especificado en
las tablas anteriores.

Separe siempre la linea de sefial de control del circuito principal y otros
cables de alimentacién.
No suelde los cables a los terminales del circuito de control. Es posible

que los cables no hagan buen contacto con los terminales del circuito de
control si estan soldados.

Se debe pelar aproximadamente 5,5 mm el extremo de cada cable
conectado a los terminales del circuito de control.

Conecte el cable protegido al terminal de tierra del CIMR-J7AZ.
No conecte el cable protegido en el lado de dispositivo que se va a controlar.
Asegurese de aislar el cable protegido con cinta para que no entre en
contacto con otros cables de sefal o equipos.

Destornillador plano
de punta fina Bloque de terminales

T

e L — ' )

DLDD D

E

dafar el bloque de terminales. Por otro
lado, si el par de apriete es insuficiente,
Terminal sin soldadura los cables se pueden desconectar.
o cable sin soldadura.

\ Nota Si se aplica un par excesivo, se puede



Cableado Capitulo 2-2

2-2-6 Cumplimiento de la directiva CE

En la siguiente descripcidon se proporciona el método de cableado del variador
para que cumpla los requisitos de la directiva de c.c. Si no se cumplen los
siguientes requisitos, el equipo completo que incorpora el variador necesitara
confirmacién adicional.

Conexion estandar

Terminales del circuito principal

Filtro de ruido

Nucleo de fijacion

Trifasica 200 Vc.a.
Monofasica 200 Vc.a.
Trifasica 400 Vc.a.

il

Terminales del circuito de control

| o

Marcha directa/parada VA l Ty

= ———0 O ' S1 o . NA -
ntrada multifuncional 1 MBI |

(S2) 50 L 3 i NC -
Entrada multifuncional 2 MCI .

(S3) 5 ot 33 . Comun -
I(Esrl:;ada multifuncional 3

Entrada multifuncional 4 o 54

= O O—— S5 5

Comun de entrada Salida de monitorizacion

de secuencia P sC i;:l> AM analdgica o

Fuente de alimentacién Comin de salida de

de referencia de P AC monitorizacion analdgica
frecuencia a +12 V

Potenciémetro — FS .

de ajuste de Entrada de referencia de frecuencia : ;

frecuencia i _ T FR

(FREQ) 1 Comtin de referencia de frecuencia : FC

(2 kQ, 1/4 W min.)

I_?@ @(?J

Nota Las sefiales de E/S se pueden conectar a un cable protegido simple.
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Cableado de la fuente de

alimentacion

Asegurese de que el variador y el filtro de ruido tienen conexion a tierra

conjunta.

* Conecte siempre los terminales de entrada de alimentacion (R/L1, S/L2
y T/L3) y la fuente de alimentacién mediante una filtro de ruido dedicado.

* Reduzca la longitud del cable de tierra lo maximo que sea posible.

¢ Coloque el filtro de ruido lo mas cerca posible del variador. Asegurese de que
la longitud del cable entre el filtro de ruido y el variador no supera los 40 cm.

» Estan disponibles los siguientes filtros de ruido.

Filtro de ruido trifasico 200 Vc.a.

Variador Filtro de ruido trifasico 200 Vc.a.
Modelo CIMR-J7AZ- Modelo Schaffner Modelo Rasmi Corriente nominal (A)
20P1/20P2/20P4/20P7 3G3JV-PFI2010-SE 3G3JV-PFI2010-E 10
21P5/22P2 3G3JV-PFI2020-SE 3G3JV-PFI12020-E 16
24P0 3G3JV-PFI2030-E 26

Filtro de ruido monofasico 200 Vc.a.

Variador Filtro de ruido monofasico 200 V
Modelo 3G3JV- Modelo Schaffner Modelo Rasmi Corriente nominal (A)
BOP1/BOP2/BOP4 3G3JV-PFI1010-SE 3G3JV-PFI1010-E 10
BOP7/B1P5 3G3JV-PFI1020-SE 3G3JV-PFI1020-E 20

Filtro de ruido trifasico 400 Vc.a.

Variador

Filtro de ruido monofasico 200 V

Modelo CIMR-J7AZ-

Modelo Schaffner

Modelo Rasmi

Corriente nominal (A)

Modelo Schaffner| Modelo Rasmi

40P2/40P4 3G3JV-PFI3005-SE 3G3JV-PFI3005-E 5
40P7/41P5/44P0 3G3JV-PFI3010-SE 3G3JV-PFI3010-E 10
A44P0 3G3JV-PFI3020-SE 3G3JV-PFI3020-E 20 | 15

Conexion del motor
al variador

Conexion de un cable
de control

30

¢ Al conectar un motor al variador, asegurese de utilizar un cable con
proteccion trenzada.

* Reduzca la longitud del cable lo maximo que sea posible y conecte
a tierra la proteccion del lado del variador asi como la del lado del motor.
Asegurese de que la longitud del cable entre el variador y el motor no es
superior a 20 cm. Ademas, conecte un nucleo de fijacion (filtro tipo
abrazadera) cerca de los terminales de salida del variador.

Producto

Modelo

Fabricante

Filtro tipo abrazadera

2CAT3035-1330

TDK

¢ Asegurese de conectar un cable con una proteccion trenzada a los
terminales del circuito de control.

¢ Conecte a tierra la proteccién sélo en el lado del variador.
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Conexion a tierra de la Para conectar a tierra la proteccion de forma segura, se recomienda que se
proteccion conecte una abrazadera de cable directamente a la placa de tierra, tal como
se muestra a continuacion.

. Abrazadera de cable
Placa de tierra

o) Cable
—| J )

/
(

Proteccién

Cumplimiento de LVD

¢ Conecte siempre el variador y la fuente de alimentacién mediante un
disyuntor en carcasa moldeada adecuada para al variador con el fin de
protegerlo de los dafnos que se puedan derivar de los cortocircuitos.

* Utilice un disyuntor en carcasa moldeada por variador.

¢ Seleccione un disyuntor en carcasa moldeada adecuado en la tabla
siguiente.

¢ Con los variadores de 400 V es necesario realizar la toma de tierra en la
fase neutra de la fuente de alimentacion.

Modelos de 300 V

Variador MCCB (Mitsubishi Electric)
Modelo CIMR-J7AZ- Tipo Corriente nominal (A)
20P1 NF30 5
20P2 5
20P4 5
20P7 10
21P5 20
22P2 20
24P0 30
BOP1 NF30 5
BOP2 5
BOP4 10
BOP7 20
B1P5 20
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Modelos de 400 V

Variador MCCB (Mitsubishi Electric)
Modelo CIMR-J7AZ- Tipo Corriente nominal (A)
40P2 NF30 5
40P4 5
40P7 5
41P5 10
42pP2 10
44P0 20

Para cumplir los requisitos LVD (directiva de baja tension), el sistema se debe
proteger mediante un interruptor automatico de caja moldeada (MCCB)
cuando se produzca un cortocircuito. Se puede compartir un solo MCCB con
varios variadores o con otras maquinas. Sin embargo, en dicho caso, adopte
las medidas adecuadas para que el MCCB proteja todos los variadores
contra los cortocircuitos.

La fuente de alimentacién de referencia de frecuencia (FS) del variador tiene
aislamiento basico. Al conectar el variador a otros dispositivos periféricos,
asegurese de incrementar el grado de aislamiento.
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3-1

Nomenclatura

DHGETAL OPERA

Indicadores
Display Indicadores de elemento
de datos de seleccion/monitorizacion
Teclas Potencidometro de ajuste

de frecuencia (FREQ)

it FRED Max
Aspecto Nombre Funcién

Display de datos

Muestra los elementos de datos pertinentes, como referencia de frecuencia,
frecuencia de salida y valores seleccionados de parametro.

Potencidmetro de
ajuste de frecuencia
(FREQ)

Selecciona la referencia de frecuencia en un rango entre 0 Hz y la frecuencia
maxima.

FREF Indicador de La referencia de frecuencia se puede monitorizar o seleccionar mientras este
referencia de indicador esta iluminado.
frecuencia (FREF)
EOUT Indicador de salida  |La frecuencia de salida del variador se puede monitorizar mientras este indicador
de frecuencia (FOUT) | esta iluminado.
ed Indicador de salida |La corriente de salida del variador se puede monitorizar mientras este indicador
del variador (IOUT) |esta iluminado.
MNTR Indicador de monitori-| Mientras este indicador esta iluminado, se monitorizan los valores seleccionados
zacion (MNTR) en UO1 a U10.
(FR_ Indicador de directa/ |La direccion de rotacidn se puede seleccionar mientras este indicador esta
inversa (F/R) iluminado cuando se opera el variador con la tecla RUN.
LORE Indicador de local/ |Mientras este indicador esta iluminado, se puede seleccionar la operacién del
remota (LO/RE) variador a través del operador digital o segun los parametros seleccionados.
Nota Este estado de este indicador s6lo puede monitorizarse mientras el variador
esté en funcionamiento. Cualquier entrada de comando RUN se omitira
mientras este indicador esté iluminado.
FRGM Indicador PRGM Los parametros de n01 a n79 se pueden seleccionar o monitorizar mientras este

indicador esta iluminado.

Nota Mientras el variador esta funcionando, los parametros unicamente se pue-
den monitorizar y s6lo algunos parametros se pueden cambiar. Cualquier
entrada de comando RUN se omitira mientras este indicador esté iluminado.

Tecla de modo

Alterna secuencialmente los indicadores de elemento de seleccion y monitorizacion.

Se cancelara el parametro que se va a seleccionar si se pulsa esta tecla antes de
introducir la seleccion.

34

-
Tecla Mas Aumenta ndmeros de monitorizaciéon multifuncional, numeros de parametros
y valores seleccionados de parametro.
Tecla Menos Reduce numeros de monitorizacion multifuncional, nimeros de parametros
y valores seleccionados de parametro.
— Tecla Enter Permite introducir nimeros de monitorizacién multifuncional, niUmeros de parametro
J y valores de datos internos después de haber sido seleccionados o modificados.
Tecla RUN Inicia el funcionamiento del variador cuando el CIMR-J7AZ esta en operacion con
RUN el operador digital.
Tecla STOP/RESET |Para el variador a menos que n06 esté configurado para desactivar la tecla STOP.
STOP Funciona como una tecla de reset cuando se produce un error del variador. (Ver nota.)
RESET
Nota Por motivos de seguridad, el reset no funcionara mientras esté efectivo un

comando RUN (marcha directa o inversa). Espere hasta que el comando
RUN esté en OFF antes de efectuar un reset en el variador.
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3-2 Esquema de operacién

Indicadores de seleccion

Siempre que se pulse la tecla de modo, se enciende un indicador en secuencia
empezando por el indicador FREF. El display de datos indica el elemento
correspondiente al indicador seleccionado.
El indicador FOUT o IOUT se iluminara encendiendo el variador de nuevo si se
ha apagado mientras el indicador FOUT o IOUT estaba iluminado. El indicador
FREF se iluminara encendiendo el variador de nuevo si el variador se ha
apagado mientras un indicador distinto del indicador FOUT o IOUT estaba
iluminado.

Alimentacion
conectada

FREF (referencia de frecuencia)
Monitoriza y configura el valor de referencia de frecuencia.

hall

FOUT (frecuencia de salida)

Monitoriza la frecuencia de salida.

Nota Este indicador se iluminara al encender de nuevo el variador si el
variador se apagd mientras este indicador estaba iluminado.

halll

IOUT (corriente de salida)

Monitoriza la corriente de salida.

Nota Este indicador se iluminara volviendo a encender el variador si el
variador se ha apagado mientras este indicador esta iluminado.

hall

MNTR (monitorizaciéon multifuncional)
Monitoriza los valores configurados en U01 a U10.

9 =

F/R (rotacion directa/inversa)
Selecciona la direccion de rotacion.

hall

LO/RE (local/remoto)
Selecciona la operacion del variador a través del operador digital o segun los
parametros.

hall

PRGM (configuracion de parametros)
Monitoriza o configura los valores de n01 a n79.

9 =

El indicador FREF se vuelve a iluminar.
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Ejemplo de ajuste de referencia de frecuencia

mEr [ 60 —+@ 500 = e (E00

LN N Y

Secuencia de teclas | Indicador | Ejemplo Explicacion
de display
FREF ED Alimentacién ON

Nota Si el indicador FREF no se ha iluminado, pulse la tecla
de modo hasta que se ilumine el indicador FREF.

FREF 5 nn Utilice las teclas Mas o Menos para seleccionar la
T referencia de frecuencia.

El display de datos parpadeara mientras se configura la
referencia de frecuencia. (ver nota 1)

E FREF £E00 Pulse la tecla I'Ente'r par{a intr.oducir el valor seleccionado,
tras lo cual se iluminara el display de datos (ver nota 1)

Nota 1. No se tiene que pulsar la tecla Enter al realizar la configuracién de n08.
La referencia de frecuencia cambiara cuando se cambie el valor
seleccionado con la tecla Mas o Menos mientras el display de datos esta
continuamente iluminado.

2. Lareferencia de frecuencia puede configurarse en cualquiera de los casos
siguientes:

¢ El parametro n03 para la seleccién de referencia de frecuencia esta
configurado en 1 (es decir, la referencia de frecuencia 1 esta activada)
y el variador se encuentra en modo remoto.

* El parametro n07 para la selecciéon de frecuencia en modo local esta
configurado en 1 (es decir, el operador digital esta activado) y el variador
se encuentra en modo local.

¢ Se introducen las referencias de frecuencia 2 a 8 para la operacién de
multivelocidad 1.

3. Es posible cambiar la referencia de frecuencia, incluso durante la operacion.

Ejemplo de display multifuncional

Secuencia de teclas | Indicador Display Explicacion
FREF &n Alimentacio
MNTR un ! Pulse varias veces la tecla de modo hasta que se

ilumine el indicador MNTR.
El display indicara UO1.

D)
O
=

g Utilice las teclas Mas o Menos para seleccionar el
elemento monitorizado que desee visualizar.
Pulse la tecla Enter para visualizar los datos del
elemento monitorizado seleccionado.

El nimero de monitorizacion volvera a aparecer
pulsando la tecla de modo.

]

=
§
[N
i

i
=
2
e
-
C3
L
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Monitorizacion de estado

Elemento Display Unidad Funcion
de display
uo1 Referencia de frecuencia | Hz Monitoriza la referencia de frecuencia. (Idéntico a FREF)
uo2 Frecuencia de salida Hz Monitoriza la frecuencia de salida. (Idéntico a FOUT)
uo3 Corriente de salida A Monitoriza la corriente de salida. (Idéntico a IOUT)
uo4 Tension de salida \ Monitoriza el valor de referencia de tensién de salida interna
del variador.
uo5 Tension de busde c.c. |V Monitoriza la tensién de c.c. del circuito principal interno del variador.
uo6 Estado de terminal Muestra el estado ON/OFF de las entradas.
de entrada
'ERERE {: entrada ON {: sin entrada
I L_ Terminal S1: marcha directa/parada
Terminal S2: entrada multifuncional 1 (S2)
Terminal S3: entrada multifuncional 2 (S3)
No se Terminal S4: entrada multifuncional 3 (S4)
i Terminal S5: entrada multifuncional 4 (S5)
utiliza
uo7 Estado de terminal Muestra el estado ON/OFF de las salidas.
de salida
! !
ft1t1t { : cerrado { : abierto
No se L Terminal MA: salida de
utiliza contacto multifuncional
uo9 Registro de errores Indica el ultimo error.
(el més reciente)
u10 N¢ de software Solo para uso de OMRON.
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Ejemplo de configuracion de seleccion de marcha directa/inversa
‘FR’ FD r -“' FiR ' EU

Secuencia Indicador Ejemplo Explicacion
de teclas de display
FR Faor Pulse varias veces la tecla de modo hasta que se

ilumine el indicador F/R.
Se mostrara el ajuste actual.
For: directa; rEv: inversa

FR rEu Utilice las teclas Mas o Menos para cambiar
la direccién de la rotacidn del motor. La direccion
de rotacién del motor seleccionada se activara cuando
el display cambie después de pulsar la tecla.

Nota La direccién de rotacién del motor se puede cambiar, incluso durante la operacion.

Ejemplo de configuracion de seleccion de local/remoto

Secuencia Indicador Ejemplo Explicacién
de teclas de display
LO/RE Pulse varias veces la tecla de modo hasta que se

ilumine el indicador LO/RE.
Se mostrara el ajuste actual.
rE: remoto; Lo: local

LG/RE Utilice las teclas Mas o Menos para configurar
el variador en modo local o remoto. La seleccion
se activara cuando el display cambie después de pulsar
la tecla.

Nota 1. La seleccion local o remota sélo es posible cuando el variador no esta en

funcionamiento. El ajuste actual se puede monitorizar cuando el variador
esta en operacion.

2. La configuracion local o remota en terminales de entrada multifuncional
so6lo se puede cambiar mediante los terminales de entrada multifuncional.

3. Cualquier entrada de comando RUN se omitira mientras esté iluminado el
indicador LO/RE. Para activar un comando RUN, primero ponga en OFF
el comando RUN vy, a continuacion, pulse la tecla de modo para mostrar
un elemento que tiene un indicador verde (FREF a MNTR).
A continuacién, vuelva a introducir el comando RUN.
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Ejemplo de configuracion de parametros

-
Cnsa
L2 F 1

¢
Cancela los datos “"'"''**"

seleccionados. ¢
S

En aproximadamente 1 s.

Secuencia Indicador Ejemplo Explicacién
de teclas de display
FREF o5 Alimentacion conectada
PRGHM -n ! Pulse varias veces la tecla de modo hasta que se ilumine
IR "] . )
- el indicador PRGM.
PRGM U!lllce las teclag Mas o Menos para seleccionar el
numero de parametro.
- PRGM Pulse, la tecla Enter. ’ ,
Podran verse los datos del numero del parametro
seleccionado.
PRGM Utilice las teclas Mas o Menos para configurar los datos.
T En ese momento, el display parpadeara.
i PRGM Pulse la tecla Enter para introducir el valor seleccionado,
tras lo cual se iluminara el display de datos (ver nota 1).
En aproximada- PRGM 03 Se mostrara el numero de parametro.
mente 1 s.
Nota 1. Para cancelar el valor seleccionado, pulse la tecla de modo. Se mostrara
el numero de parametro.

2. Existen parametros que no pueden modificarse mientras el variador esta
en funcionamiento. Consulte la lista de parametros. Si se intentan
modificar dichos parametros, el display de datos no cambiara al pulsar las
teclas Mas o Menos.

3. Cualquier entrada de comando RUN se omitira mientras esté iluminado el

indicador de configuracion de parametros (PRGM). Para activar un comando
RUN, primero ponga en OFF el comando RUN y, a continuacion, pulse la tecla
de modo para mostrar un elemento que tiene un indicador verde
(FREF a MNTR). A continuacion, vuelva a introducir el comando RUN.
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Conecte la alimentacién de entrada sélo después de montar la cubierta
frontal, las cubiertas de terminales, la cubierta inferior, el Operador y los
elementos opcionales. De no hacerlo asi, se podria provocar una descarga
eléctrica.

No retire la cubierta frontal, las cubiertas de terminales, la cubierta inferior, el
Operador o los elementos opcionales mientras esté conectada la alimentacion.
De no hacerlo, podria provocar descargas eléctricas o dafos en el producto.

No utilice el Operador ni los interruptores con las manos humedas.
Esto podria provocar una descarga eléctrica.

No toque el interior del variador. Esto podria provocar una descarga eléctrica.

No se acerque a la maquina cuando utilice la funcién de reintento de error
porque ésta puede arrancar inesperadamente cuando se para por una
alarma. De hacerlo podrian producirse lesiones personales.

No se acerque a la maquina inmediatamente después de restablecer la
interrupcion momentanea de la alimentacidon para evitar un rearranque
inesperado (si se esta configurado que continde la operacion en la funcién de
seleccion de procesamiento después de restablecer la interrupcion
momentanea de la alimentacion). De hacerlo podrian producirse lesiones
personales.

Incorpore un interruptor de parada de emergencia independiente porque la
tecla STOP del operador sélo es valida cuando se realizan los ajustes de
funcionamiento. De no hacerlo asi podrian producirse lesiones personales.

Asegurese de confirmar que la sefial RUN esta desconectada antes de
conectar la alimentacion, restablecer la alarma o cambiar el selector LOCAL/
REMOTE. De hacerlo mientras la sefial RUN esta conectada, podria provocar
lesiones personales.

Asegurese de confirmar los rangos permitidos de los motores y las maquinas
antes de la operacién, ya que la velocidad del variador puede cambiar
facilmente de baja a alta. De no hacerlo asi, se pueden producir dafios en el
producto.

Incorpore un freno de retencién separado cuando sea necesario. De no
hacerlo asi podrian producirse lesiones personales.

No realice pruebas de senal durante la operacién. De hacerlo podria provocar
dafios en el mismo o lesiones personales.

No cambie descuidadamente estos ajustes. De hacerlo podria provocar
dafios en el mismo o lesiones personales.



Procedimiento para la ejecucion de prueba Capitulo 4-1

4-1 Procedimiento para la ejecucion de prueba

1.

Instalacion y montaje

Instale el variador segun las condiciones de instalacion Consulte pagina 6.
Asegurese de que se cumplan las condiciones de instalacion.

Cableado y conexion

Conecte el dispositivo a la fuente de alimentacién y a los dispositivos
periféricos. Consulte pagina 10. Seleccione los dispositivos periféricos
que cumplen las especificaciones y realice el cableado correcto.

Conexion eléctrica

Lleve a cabo las siguientes comprobaciones preliminares a la conexion antes
de conectar la alimentacion.

¢ Asegurese siempre de que se utiliza una alimentacién con la tension
correcta y de que los terminales de entrada de alimentacion (R/L1, S/L2
y T/L3) tienen el cableado correcto.
CIMR-J7AZ-2L: Trifasica 200 a 230 Vc.a.
CIMR-J7AZ-BLI: monofésica 200 a 240 Vc.a. (cable R/L1y S/L2)
CIMR-J7AZ-4L: trifasica 380 a 460 Vc.a.

* Asegurese de que los terminales de salida del motor (U/T1, V/T2 y W/T3)
estén conectados al motor correctamente.

* Asegurese de que los terminales del circuito de control y el dispositivo de
control estén cableados correctamente. Asegurese de que todos los
terminales de control estén desconectados.

¢ Ajuste el motor para funcionar en vacio (es decir, no conectado al sistema
mecanico).

¢ Una vez realizadas las comprobaciones anteriores, conecte la alimentacién.

4. Comprobacion del estado del display

Asegurese de que no hay fallos en el variador.

¢ Si el display es normal en el momento de conectar la alimentacion,
se visualizara la siguiente informacién:
Indicador RUN: parpadea
Indicador ALARM: apagado
Indicadores de seleccion/monitorizacion: FREF, FOUT o IOUT iluminado.
Display de datos: muestra los datos correspondientes del indicador
iluminado.

¢ En caso de haberse producido un fallo, presentara los detalles del mismo.
En tal caso, consulte el capitulo 8, Operaciones de mantenimiento, y lleve
a cabo las medidas necesarias.

Inicializacidon de parametros
Inicialice los parametros.
¢ Configure n01 a 8 para la inicializacion en secuencia de 2 hilos.
Configuracion de parametros
Configure los parametros necesarios para una ejecucion de prueba.

* Configure la corriente nominal del motor para evitar que el motor se
gueme por sobrecarga.

Operacion en vacio
Arranque el motor en vacio mediante el operador digital.

* Configure la referencia de frecuencia con el operador digital
y arranque el motor utilizando las secuencias de teclas.

Operacion con carga real

Conecte el sistema mecanico y poéngalo en funcionamiento con el
operador digital.

* Si no hay dificultades con la operaciéon en vacio, conecte el sistema
mecanico al motor y péngalo en funcionamiento con el operador digital.
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Procedimiento para la ejecucion de prueba Capitulo 4-1

9. Funcionamiento

Funcionamiento basico:
Funcionamiento basado en los ajustes basicos necesarios para arrancar
y parar el variador. Consulte la pagina 5-1.

Funcionamiento avanzado:
Funcionamiento que utiliza control PID u otras funciones. Consulte la
pagina 6-1.
¢ Para el funcionamiento con parametros basicos, consulte el capitulo 5,
Funcionamiento basico.

e Consulte en los capitulos 5, Funcionamiento basico, y 6,
Funcionamiento avanzado, las distintas funciones avanzadas, como
prevencion de bloqueo, configuracion de frecuencia portadora,
deteccion de sobrepar, compensacion de par y compensacion de
deslizamiento.
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Ejemplo de operacion

Capitulo 4-2

4-2 Ejemplo de operacién

4-2-1 Conexion eléctrica

Comprobaciones a realizar antes de conectar la fuente de alimentacién

Compruebe que la fuente de alimentacion tiene la tensién correcta y de
que los terminales de salida del motor (R/L1, S/L2 y T/L3) estan
conectados al motor correctamente.

CIMR-J7AZ-2[1: trifasica de 200 a 230 Vc.a.

CIMR-J7AZ-Bl]: monofasica 200 a 240 Vc.a. (cable R/L1y S/L2)
CIMR-J7AZ-4[1: trifasica 380 a 460 Vc.a.

Asegurese de que los terminales de salida del motor (U/T1, V/T2 y W/T3)
estén conectados al motor correctamente.

Asegurese de que los terminales del circuito de control y el dispositivo de
control estén cableados correctamente. Asegurese de que todos los
terminales de control estén desconectados.

Ajuste el motor para funcionar en vacio (es decir, no conectado
al sistema mecanico).

Conexion de la fuente de alimentacién

Después de realizar las comprobaciones anteriores, conecte la alimentacion.

4-2-2 Comprobacion del estado del display

Si el display es normal al conectar la alimentacion, se visualizara
la siguiente informacion:

Normal

Indicador RUN: parpadea

Indicador ALARM: apagado

Indicadores de seleccion/monitorizacion: FREF, FOUT o IOUT iluminado.

Display de datos: muestra los datos correspondientes al indicador
iluminado.

En caso de haberse producido un fallo, presentara los detalles del mismo.
En tal caso, consulte el capitulo 8, Operaciones de mantenimiento, y lleve
a cabo la accién necesaria.

Fallo
Indicador RUN: parpadea

Indicador ALARM: iluminado (deteccion de fallo) o parpadea (deteccion
de alarma)

Indicadores de seleccién/monitorizacion: FREF, FOUT o IOUT iluminado.

Display de datos: se visualiza el cédigo de fallo, como UV1. El display sera
diferente dependiendo del tipo del fallo.
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Ejemplo de operacion

Capitulo 4-2

4-2-3

4-2-4

Inicializacion de parametros

* Utilice el siguiente procedimiento para inicializar los parametros.
* Para inicializar los parametros, configure n01 a 8.

Secuencia
de teclas

Indicador Ejemplo Explicacion

de display

FRE

Alimentacion conectada

[
c2

Pulse varias veces la tecla Modo hasta
que se ilumine el indicador PRGM.

——

] ]
us] s
[ep)] @
= = Ll

Pulse la tecla Enter. De este modo
se visualizaran los datos del parametro
no1.

]
]
m
=

Utilice las teclas Mas o Menos para
configurar el parametro n01 con el valor
8. El display parpadeara.

)
n
&)
=

Pulse la tecla Enter para introducir el
valor seleccionado, tras lo cual se
iluminara el display de datos.

ol |

En aproximada-
mente 1 s.

PRGM

Se mostrara el nimero de parametro.

Configuracion de la corriente nominal del motor
» Configure el parametro de corriente nominal del motor en n32 para evitar
que el motor se queme por sobrecarga.
Configuracion de la corriente nominal del motor

e Compruebe la corriente nominal en la placa del motor y configure
el parametro corriente del motor.

* Este pardmetro se utiliza para la funcién termoelectrénica de deteccion

de sobrecarga del motor (OL1). Si configura el parametro correctamente,
el motor sobrecargado no se quemara.

n32

Corriente nominal del motor

Cambios durante N°
la operacion

Rango de
ajuste

0,0% a 120% (A) de la corriente | Unidad de

de salida nominal del variador configuracion

0,1A Configuracion (ver nota 1)
predeterminada
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Nota 1. La corriente nominal estandar del motor aplicable maxima es la corriente
nominal del motor predeterminada.

2. La deteccidn de sobrecarga del motor (OL1) se desactiva configurando
el parametro en 0,0.

mente 1 s.

Secuencia Indicador Ejemplo Explicacion
de teclas de display
A Muestra el numero del parametro.
FPRGM !
Pulse las teclas Méas o Menos hasta
FRGM n _'-)] 1_:l que aparezca n32.
Pulse la tecla Enter. De este modo se
FRGM i 9 visualizaran los datos del parametro
n32.
Utilice las teclas Mas o Menos para
FRGM 1'8 seleccionar la corriente nominal del
prrrtiaa motor. El display parpadeara.
Pulse la tecla Enter para introducir
PRGM ”.:Jl el valor seleccionado, tras lo cual
se iluminara el display de datos.
En aproximada- FRGH Se mostrara el nimero de parametro.




Ejemplo de operacion

Capitulo 4-2

4-2-5 Operacion en vacio

¢ Arranque el motor en vacio (es decir, sin conectarlo al sistema mecanico)
mediante el operador digital.

Rotacion directa/inversa con el operador digita

Parada del motor

Nota

Antes de utilizar el operador digital, compruebe que el potencidmetro FREQ
esta configurado en MIN.

Secuencia Indicador Ejemplo Explicacion
de teclas de display
Pulse la tecla de modo para activar
1 L2
FREF 08| |elindicador FREF.
Monitoriza la referencia
de frecuencia.
Pulse la tecla RUN. El indicador RUN
[FREF 33 se iluminara.
Gire el potenciometro FREQ hacia
1

@ FREF f'u.g la derecha lentamente.

1 s .

Se mostrara la referencia de
,\h—ﬁ frecuencia monitorizada.

FREQUENGY El motor empezara a girar en
direccion directa segun la referencia
de frecuencia.

Pulse la tecla de modo para activar
[FR_ £ o el indicador F/R. Se mostrara “For”.
Utilice las teclas Mas o Menos para

[FR rEu

cambiar la direccidn de la rotacion
del motor. La direccién de rotacion
del motor seleccionada se activara
cuando el display cambie después
de pulsar la tecla.

e Tras cambiar la referencia de frecuencia o el sentido de rotacion,
compruebe que no haya vibraciones ni ruidos anémalos procedentes del

motor.

e Compruebe que no haya habido fallos en el variador durante la

operacion.

Al terminar la operacion del motor en vacio en direccion directa o inversa,
pulse la tecla STOP/RESET. El motor se parara.
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Ejemplo de operacion Capitulo 4-2

4-2-6 Operacion con carga real

¢ Después de comprobar la operacion del motor en vacio, conecte el sistema
mecanico y péngalo en funcionamiento con una carga real.

Nota Antes de utilizar el operador digital, compruebe que el potencidmetro FREQ
esta configurado en MIN.

Conexion del sistema

¢ Tras confirmar que el motor se ha detenido completamente, conecte el sistema
mecanico.

¢ Asegurese de apretar todos los tornillos cuando fije el eje del motor al sistema
mecanico.

Operacion utilizando el operador digital
e Asegurese de que la tecla STOP del operador digital es facilmente
accesible, por si ocurre un fallo durante la operacion.

* Utilice el operador digital del mismo modo que en la operacion en vacio.

* Primero, configure la referencia de frecuencia como una velocidad baja
de una décima parte de la velocidad normal de operacién.

Comprobacidn del estado de operacién

* Una vez se haya comprobado que la direccion de operacion es la
correcta y que la maquina esta funcionando sin problemas a velocidad
baja, incremente la referencia de frecuencia.

* Tras cambiar la referencia de frecuencia o el sentido de rotacion,
compruebe que no haya vibraciones ni ruidos anémalos procedentes del
motor. Compruebe el display de monitorizacion (IOUT o monitorizacion
multifuncional U0O3) para asegurarse de que la corriente de salida no es
excesiva.
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Configuracion inicial Capitulo 5-1

En esta seccion se explican los ajustes basicos necesarios para utilizar y parar el
variador. Los ajustes de los parametros descritos aqui seran suficientes para
operaciones de variador simples. Primero, realice estos ajustes basicos vy,
a continuacién, vaya a las explicaciones de las funciones especiales, cuando su
aplicacion requiera funciones especiales, como prevencion de bloqueo,
configuracion de frecuencia portadora, deteccidon de sobrepar, compensacién de
par y compensacion de deslizamiento. Consulte el capitulo 6, Funcionamiento
avanzado.

5-1 Configuracion inicial
¢ Se necesitan los siguientes ajustes iniciales.

Seleccion de proteccion contra escritura de parametro/Inicializacion de
parametros (n01): configure n01 en 1 para que se pueda configurar
o mostrar de n01 a n79.

Corriente nominal del motor (n32): compruebe la corriente nominal en la
placa del motor y configure el parametro.

Configuracion de seleccion de proteccion contra escritura de parametro/
Inicializacién de parametros (n01):

* Configure n01 en 1 para que se pueda configurar o mostrar de n01 a n79.

no1 Seleccion de proteccion contra escritura de parametro/ | Cambios durante N°
Inicializacién de parametros la operacion
Rango 0,1,6,8,9 Unidad de 1 Configuracion 1
de ajuste configuracion predeterminada

Nota Este parametro permite proteger contra escritura los parametros, cambiar el
rango de ajuste o visualizacion de parametros, o bien inicializar todos los
parametros a sus valores predeterminados.

Valor seleccionado

Valor Descripcion
0 Solo se puede visualizar y configurar n01. Los parametros n02 a n79 sélo se pueden visualizar.
1 Los pardmetros n01 a n79 se pueden visualizar y configurar.
6 Sélo se borra la memoria del registro de errores.
8 Permite la inicializacidon de todos los parametros en secuencia de 2 hilos para que los parametros
vuelvan a los valores predeterminados.
9 Permite la inicializacion de todos los parametros en secuencia de 3 hilos.

Configuracién de la corriente nominal del motor (n32)
Configure la corriente nominal del motor (n32) para evitar que el motor se
gueme por sobrecarga.
Compruebe la corriente nominal en la placa del motor y configure el parametro.
¢ Este parametro se utiliza para la funcion termoelectrénica de deteccion

de sobrecarga del motor (OL1). Si configura el parametro correctamente,
el motor sobrecargado no se quemara.

n32 Corriente nominal del motor Cambios durante N°
la operacion
Rango 0,0% a 120% (A) de la corriente | Unidad de 0,1A Configuracion (ver nota 1)
de ajuste de salida nominal del variador configuracion predeterminada

Nota 1. La corriente nominal estandar del motor aplicable maxima es la corriente
nominal del motor predeterminada.

2. La deteccion de sobrecarga del motor (OL1) se desactiva configurando
el parametro en 0,0.
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Control VIf Capitulo 5-2

5-2 Control V/f
Configuracioén de las curvas V/f (n09 a n15)

¢ Configure la curva V/f de modo que el par de salida del motor esté
ajustado al par de carga necesario.

* El J7AZ incorpora una funcion de refuerzo de par automatico. Por lo
tanto, se puede enviar un maximo del 150% del par a 3 Hz sin cambiar
los ajustes predeterminados. Compruebe el sistema en la operacion de
prueba y deje los ajustes predeterminados tal como estan si no se
necesita cambios de caracteristica de par.

n09 Frecuencia maxima (FMAX) Cambios durante N°
la operacion
Rango 50,0 a 400 Hz Unidad de 0,1 Hz Configuracion 60,0
de ajuste configuracién | (ver nota 1) | predeterminada
ni10 Tension maxima (VMAX) Cambios durante N°
la operacion
Rango 1a255 (V) Unidad de 1V Configuracion 200
de ajuste (ver nota 2) configuracion predeterminada (ver nota 2)
nii Frecuencia maxima de tension (FA) Cambios durante N°
la operacion
Rango 0,2 a 400 (Hz) Unidad de 0,1 Hz Configuracién 60,0
de ajuste configuracion | (ver nota 1) | predeterminada
ni2 Frecuencia de salida media (FB) Cambios durante N°
la operacion
Rango 0,1 a 399 (Hz) Unidad de 0,1 Hz Configuracion 1,5
de ajuste configuracion | (ver nota 1) | predeterminada
n13 Tension media de frecuencia de salida (VC) Cambios durante N°
la operacion
Rango 1 a 255 (V) (ver nota 2) Unidad de 1V Configuracion 12
de ajuste configuracion predeterminada (ver nota 2)
n14 Frecuencia de salida minima (FMIN) Cambios durante N°
la operacion
Rango 0,1a 10,0 (Hz) Unidad de 0,1 Hz Configuracion 1,5
de ajuste configuracion predeterminada
ni5 Tension de frecuencia de salida minima (VMIN) Cambios durante N°
la operacion
Rango 1 a 50 (V) (ver nota 2) Unidad de 1V Configuracion 12
de ajuste configuracion predeterminada (ver nota 2)

Nota 1. Los valores se configuraran en incrementos de 0,1 Hz si la frecuencia es menor
que 100 Hz y en incrementos de 1 Hz si la frecuencia es 100 Hz o mayor.
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Control VIf Capitulo 5-2

2. Con los variadores de 400 V, los valores del limite superior de los rangos
de ajuste y los valores predeterminados seran el doble de los indicados en
la tabla anterior.

Tension de
salida (V) I Nota: 1. Configure los parametros de
n10 (VMAX) - modo que se cumpla la siguiente
condicion: n14 <n12 <n11 <n09
Nota: 2. El valor seleccionado en n13 se
omitira si los parametros n14
y n12 tienen el mismo valor.
n13 (VC)
n15 (VMIN) |-
: : =  Frecuencia (Hz)
0 ni4 ni2 nii n09
(FMIN) (FB) (FA) (FMAX)

* Configure la frecuencia de entrada nominal del motor a la frecuencia de
tension maxima (FMAX) mientras que la tensién de entrada nominal del
motor se configura en la tensién de salida maxima (VMAX).

* La carga de eje vertical o la carga con una elevada friccién viscosa puede
requerir un par alto a baja velocidad. Si el par no es suficiente a baja
velocidad, aumente la tensidon en el rango de baja velocidad en 1V,
siempre que no se detecte sobrecarga (OL1 u OL2). Si se detecta una
sobrecarga, reduzca los valores seleccionados o considere el uso de un
modelo de variador con mayor capacidad.

¢ El par requerido de control de ventilador o bomba aumenta en proporcion
al cuadrado de la velocidad. Al establecer una curva V/f cuadratica para
aumentar la tensidon en el rango de baja velocidad, aumentara el
consumo del sistema.
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Configuracion del modo local/remoto Capitulo 5-3

5-3 Configuracion del modo local/remoto

Concepto basico

El J7AZ funciona en modo local o remoto. En la siguiente descripcién se
proporciona informacién sobre estos modos y cémo seleccionarlos.

Modo de operacion Conceptos basico Descripcion
Remoto El variador de un sistema funciona | Comando RUN
segun la senal de control del Se puede seleccionar de dos tipos y se configura en n02.

controlador host.

Referencia de frecuencia
Se puede seleccionar de cinco tipos y se configura en n03.

Local _EI variadqr de un sistema funciona | Comando RUN
independientemente en este modo | gg arranca con la tecla RUN del operador digital y se
para que el variador se pueda para con la tecla STOP/RESET.

comprobar de forma independiente.

Referencia de frecuencia

Se configura con el operador digital o con el
potenciémetro FREQ.

Se configura con seleccion de referencia de frecuencia
en modo local en n07.

Métodos de seleccion local/remoto

Nota

Estan disponibles los dos métodos de seleccidn siguientes para configurar el
variador en modo local o remoto. No obstante, mientras se introduce el
comando de operacion, el variador no se puede configurar en modo local
desde el modo remoto o viceversa.

* Seleccione el modo con la tecla LO/RE del operador digital.
* Configure cualquiera de las entradas multifuncionales 1 a 4 (n36 a n39)

en 17 para configurar el variador en modo local con la entrada de control
en ON.

Si se efectua el ajuste anterior, la seleccion de modo sélo sera posible con
entrada multifuncional y no con el operador digital.

El variador siempre cambia al modo remoto cuando se conecta la alimentacion.
Por lo tanto, para utilizarlo inmediatamente después del encendido, configure
el comando RUN vy los ajustes de referencia de frecuencia en modo remoto por
adelantado.
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5-4 Seleccidon del comando de operacién

En la siguiente descripcion se proporciona informacién sobre cdmo introducir
comandos de operacién para arrancar o parar el variador, o bien para
cambiar la direccidn de rotacion del variador.

Hay disponibles tres tipos de métodos de entrada de comando. Seleccione
uno de ellos segun la aplicacion.

Seleccién del modo de operacién (n02)

* Seleccione el método de entrada de modo de operacion para arrancar
o parar el variador.

e El siguiente método sélo esta activado en el modo remoto. El comando
se puede introducir mediante secuencias de teclas en el operador digital.

n02 Seleccion del comando de operacion Cambios durante N°
la operacion
Rango 0a2 Unidad de 1 Configuracion 0
de ajuste configuracion predeterminada

Valores seleccionados

Valor Descripcion
0 Estan activadas las teclas RUN y STOP/RESET del operador digital.
1 Esté activada la entrada multifuncional en secuencia de 2 6 3 hilos a través de los terminales del circuito de control.
2 Estan activados los comandos de operacion a través de comunicaciones RS-422A/485.

Seleccion de la funcion de la tecla STOP/RESET (n06)

e Cuando el parametro n02 esta configurado en 1, se configura si se utiliza
la tecla STOP/RESET del operador digital para parar el variador en modo
remoto. La tecla STOP/RESET siempre esta activada en modo local
independientemente del ajuste de n02.

n06 Seleccion de funcién de tecla STOP Cambios durante N°
la operacion
Rango 0,1 Unidad de 1 Configuracién 0
de ajuste configuracion predeterminada
Valores seleccionados
Valor Descripcion

Estéa activada la tecla STOP/RESET del operador digital.

Esta desactivada la tecla STOP/RESET del operador digital. Esta configuracién sdlo esta disponible
cuando el operador digital se selecciona para la entrada de comandos de operacion.

54



Configuracion de la referencia de frecuencia Capitulo 5-5

5-5 Configuracion de la referencia de frecuencia

5-5-1

Seleccion de la referencia de frecuencia

En la siguiente descripcidon se proporciona informacion sobre como configurar
la referencia de frecuencia en el variador. Seleccione el método segun el modo
de operacion.

Modo remoto: Seleccione y configure una de las seis referencias de
frecuencia en n03.

Modo local: Seleccione y configure una de las dos referencias de
frecuencia en n07.

Seleccion de la referencia de frecuencia (n03) en modo remoto

* Seleccione el método de entrada de referencias de frecuencia en modo
remoto.

* Hay disponibles cinco referencias de frecuencia en modo remoto.
Seleccione una de ellas segun la aplicacion.

n03 Seleccién de referencia de frecuencia Cambios durante N°
la operacion
Rango 0a4,6 Unidad de 1 Configuracioén 0
de ajuste configuracion predeterminada

Valores seleccionados

Valor Descripcion

0 Esté activado el potenciémetro FREQ del operador digital. (ver nota 1)

1 Esta activada la referencia de frecuencia 1 (n21).

2 Esta activado el terminal de control de referencia de frecuencia (para entrada de 0 a 10 V). (ver nota 2)

3 Esta activado el terminal de control de referencia de frecuencia (para entrada de corriente de 4 a 20 mA).
(ver nota 3)

4 Estéa activado el terminal de control de referencia de frecuencia (para entrada de corriente de 0 a 20 mA).
(ver nota 3)

6 Esta activada la referencia de frecuencia a través de comunicaciones RS-422A/485.

Nota 1. La frecuencia maxima (FMAX) esta seleccionada cuando el potenciémetro
FREQ estéa configurado en MAX.

2. Lafrecuencia maxima (FMAX) esta seleccionada con entrada de 10 V.

3. La frecuencia maxima (FMAX) esta seleccionada con entrada de 20 mA,
siempre que SW8 en el PCB de control se haya cambiado de V a l.

La referencia de frecuencia configurada en n03 funciona como referencia de
frecuencia 1 cuando el variador esta en operacion de multivelocidad. Estan
activados los valores seleccionados en n22 a n28 para las referencias de
frecuencia 2 a 8.

Seleccidn de la referencia de frecuencia (n07) en modo local

* Seleccione el método de entrada de referencias de frecuencia en modo local.

¢ Hay disponibles dos referencias de frecuencia en modo local. Seleccione
una de ellas segun la aplicacion.

n07 Seleccion de referencia de frecuencia en modo LOCAL | Cambios durante N°
la operacion
Rango 0,1 Unidad de 1 Configuracion 0
de ajuste configuracion predeterminada

Valores seleccionados

Valor

Descripcion

Esta activado el potencidmetro FREQ del operador digital. (ver nota 1)

Estan activadas las secuencias de teclas en el operador digital. (ver nota 2)
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5-5-2 Limites superior e inferior de la referencia de frecuencia

Independientemente de los métodos del modo de operacion y la entrada de
referencia de frecuencia, se pueden configurar los limites superior e inferior
de la referencia de frecuencia.

Configuracion de los limites superior e inferior de la referencia de frecuencia (n30 y n31

* Configure los limites superior e inferior de la referencia de frecuencia
como porcentaje basado en la frecuencia maxima como el 100%.

n30 Limite superior de la referencia de frecuencia Cambios durante N°
la operacion
Rango 0% a 110% Unidad de 1% Configuracion 100
de ajuste (Frecuencia max. = 100%) configuracion predeterminada
n31 Limite inferior de la referencia de frecuencia Cambios durante N°
la operacion
Rango 0% a 110% Unidad de 1% Configuracién 0
de ajuste (Frecuencia max. = 100%) configuracion predeterminada
Nota Si n31 se configura en un valor menor que la frecuencia de salida minima
(FMIN), el variador no tendra salida cuando una referencia de frecuencia
menor que la entrada de frecuencia de salida minima esté en ON.
5-5-3 Ajuste de la entrada analdgica

Ajustes de ganancia
y bias (n41 y n42)

Los ajustes de caracteristicas de entrada pueden ser necesarios para que se pro-
duzca la entrada de referencias de frecuencia analdgicas. En ese momento, utilice
los siguientes parametros para los ajustes de ganancia, bias y tiempo de filtro.

Ajustes de terminal FR para entrada de referencia de frecuencia

(para el bias de referencia de frecuencia).

» Configure la frecuencia de entrada analégica maxima (10 V 6 20 mA) en
n41 como un porcentaje basado en la frecuencia maxima como el 100%.

* Configure la frecuencia de entrada analdgica minima (0 V, 0 mA 6 4 mA)
en n42 como un porcentaje basado en la frecuencia maxima como el 100%.

* Configure las caracteristicas de entrada para las referencias de frecuencia
analdgicas en n41 (para la ganancia de referencia de frecuencia) y n42

nd1i Ganancia de referencia de frecuencia Cambios durante Si
la operacion
Rango 0% a 255% Unidad de 1% Configuracion 100
de ajuste (Frecuencia max. = 100%) configuracion predeterminada
n42 Bias de referencia de frecuencia Cambios durante Si
la operacion
Rango —-99% a 99% Unidad de 1% Configuracion 0
de ajuste (Frecuencia max. = 100%) configuracion predeterminada
» Tiempo de filtro para referencia de frecuencia analdgica (n43)
* Elfiltro digital con un retardo de primer orden se puede configurar para
la entrada de referencias de frecuencia analdgica.
* Este ajuste resulta ideal si la sefal de entrada analdgica cambia
rapidamente o la sefal estd sometida a interferencias de ruido.
* Cuanto mayor sea el valor seleccionado, mas lenta sera la velocidad
de respuesta.
n43 Tiempo de filtro para referencia de frecuencia analégica | Cambios durante N°
la operacion
Rango 0,00 a 2,00 (s) Unidad de 0,01s Configuracion 0,10
de ajuste configuracion predeterminada
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5-5-4 Configuracion de las referencias de frecuencia mediante
secuencias de teclas
En la siguiente descripcién se proporciona informacion sobre los parametros

relacionados con los ajustes de referencia de frecuencia mediante
secuencias de teclas en el operador digital.

Configuracion de las referencias de frecuencia 1 a 8 y el comando de frecuencia
de inching (n21 a n28 y n29

En el variador se puede configurar un total de nueve referencias de frecuencia
(referencias de frecuencia 1 a 8) y un comando de frecuencia de inching.

Configuracion de las referencias de frecuencia 1 a 8 (n21 a n28)

n21 Referencia de frecuencia 1 Cambios durante Si
la operacion
Rango 0,0 a frecuencia max. Unidad de 0,01 Hz Configuracion 6,0
de ajuste configuracion | (ver nota 1) | predeterminada
n22 Referencia de frecuencia 2 Cambios durante Si
la operacion
Rango 0,0 a frecuencia max. Unidad de 0,01 Hz Configuracioén 0,0
de ajuste configuracion | (ver nota 1) | predeterminada
n23 Referencia de frecuencia 3 Cambios durante Si
la operacion
Rango 0,0 a frecuencia max. Unidad de 0,01 Hz Configuracion 0,0
de ajuste configuracion | (ver nota 1) | predeterminada
n24 Referencia de frecuencia 4 Cambios durante Si
la operacion
Rango 0,0 a frecuencia max. Unidad de 0,01 Hz Configuracion 0,0
de ajuste configuracion | (ver nota 1) | predeterminada
n25 Referencia de frecuencia 5 Cambios durante Si
la operacion
Rango 0,0 a frecuencia max. Unidad de 0,01 Hz Configuracion 0,0
de ajuste configuracion | (ver nota 1) | predeterminada
n26 Referencia de frecuencia 6 Cambios durante Si
la operacion
Rango 0,0 a frecuencia max. Unidad de 0,01 Hz Configuracion 0,0
de ajuste configuracioén | (ver nota 1) | predeterminada
n27 Referencia de frecuencia 7 Cambios durante Si
la operacion
Rango 0,0 a frecuencia max. Unidad de 0,01 Hz Configuracién 0,0
de ajuste configuracion | (ver nota 1) | predeterminada
n28 Referencia de frecuencia 8 Cambios durante Si
la operacion
Rango 0,0 a frecuencia max. Unidad de 0,01 Hz Configuracién 0,0
de ajuste configuracion | (ver nota 1) | predeterminada

Nota 1. Los valores se configuraran en incrementos de 0,1 Hz si la frecuencia es menor
que 100 Hz y en incrementos de 1 Hz si la frecuencia es 100 Hz o mayor.

2. La referencia de frecuencia 1 esta activada con n03 para la seleccion de
referencia de frecuencia configurada en 1.

3. Lasreferencias de frecuencia 2 a 8 estan activadas mediante la configuracion
de las referencias de multivelocidad 1, 2 y 3 en n36 a n39 para entrada
multifuncional. Consulte en la siguiente tabla la relacion entre las referencias
de multivelocidad 1 a 3 y las referencias de frecuencia 1 a 8.
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Referencia de frecuencia

Referencia de
multivelocidad 1
(Valor seleccionado: 6)

Referencia de
multivelocidad 2
(Valor seleccionado: 7)

Referencia de
multivelocidad 3
(Valor seleccionado: 8)

Referencia de frecuencia 1

OFF

OFF

OFF

Referencia de frecuencia 2 ON OFF OFF
Referencia de frecuencia 3 OFF ON OFF
Referencia de frecuencia 4 ON ON OFF
Referencia de frecuencia 5 OFF OFF ON
Referencia de frecuencia 6 ON OFF ON
Referencia de frecuencia 7 OFF ON ON
Referencia de frecuencia 8 ON ON ON

No se requeriran ajustes de referencia de multivelocidad 3 si sélo se utilizan las
referencias de frecuencia 1 a 4, por ejemplo. Cualquier referencia de

multivelocidad no configurada se considera como si la entrada estuviera en OFF.

Configuracién del comando de frecuencia de inching (n29)

El comando de frecuencia de inching se debe configurar como una entrada

multifuncional para utilizar dicho comando.

n29 Comando de frecuencia de inching Cambios durante Si
la operacion
Rango 0,0 a frecuencia max. Unidad de 0,01 Hz Configuracioén 6,0
de ajuste configuracion | (ver nota 1) | predeterminada

Nota

1. Elvalor se configurara en incrementos de 0,1 Hz si la frecuencia es menor
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que 100 Hz y en incrementos de 1 Hz si la frecuencia es 100 Hz o mayor.

Para utilizar el comando de frecuencia de inching, uno de los parametros
n36 a n39 para la entrada multifuncional se debe configurar en 10 como
un comando de frecuencia de inching. El parametro n29 se puede
seleccionar mediante la activacion de la entrada multifuncional
configurada con el comando de frecuencia de inching. EI comando de
frecuencia de inching tiene prioridad sobre la referencia de multivelocidad
(es decir, cuando el comando de frecuencia de inching estd en ON, se
omitira la entrada de referencia de multivelocidad).
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Configuracion de la referencia de frecuencia con el indicador FREF iluminado

La referencia de frecuencia se puede configurar mientras el indicador FREF
del operador digital esta iluminado en los siguientes casos.

¢ El parametro n03 para la seleccién de referencia de frecuencia esta
configurado en 1, lo que activa la referencia de frecuencia 1, y el variador
se encuentra en modo remoto.

* El parametro n07 para la seleccion de frecuencia en modo local esta
configurado en 1, lo que activa las secuencia de teclas en el operador
digital, y el variador se encuentra en modo local.

* Las referencias de frecuencia 2 a 8 se configuran con entrada de
referencia de multivelocidad.

Es posible cambiar la referencia de frecuencia, incluso durante la operacion.

Cuando la referencia de frecuencia se cambia mientras el indicador FREF
esta iluminado, el parametro correspondiente se cambia simultdneamente.
Por ejemplo, si la referencia de frecuencia 2 se ha seleccionado con entrada
multifuncional (una referencia de multivelocidad), el valor seleccionado en
n22 (para la referencia de frecuencia 2) cambiara simultaneamente cuando la
referencia de frecuencia se cambia mientras el indicador FREF esta
iluminado.

Realice los pasos siguientes, por ejemplo, para cambiar la referencia de
frecuencia con el indicador FREF iluminado.

eaee| | 5.8 "'[FR_El 5§00 "‘[iEF] a0

EAC I R Y

Secuencia Indicador Ejemplo Explicacion
de teclas de display
Alimentacion ON
]
[FREF Nota Si el indicador FREF no se ha iluminado, pulse varias veces la
tecla de modo hasta que se ilumine el indicador FREF.
AN Utilice las teclas Mas o Menos para seleccionar la referencia de
[FREF frecuencia.
El display de datos parpadeara mientras se configura la referencia de
frecuencia.
AR Pulse la tecla Enter para introducir el valor seleccionado, tras lo cual se
= FREF E00 iluminara el display de datos.

Configuracion de la
frecuencia de secuencia

de teclas (n08)

* No se tiene que pulsar la tecla Enter al cambiar la configuracion de n08.
En tal caso, la referencia de frecuencia cambiara cuando se cambie el
valor seleccionado con la tecla Mas o Menos mientras el display de datos
esta continuamente iluminado.

n08 Configuracion de la frecuencia de secuencia de teclas | Cambios durante N°
la operacion
Rango de 0, 1 Unidad de 1 Configuracion 0
ajuste configuracion predeterminada

Valores seleccionados

Valor Descripcion
0 Tecla Enter activada (el valor seleccionado se introduce cuando se pulsa la tecla Enter)
1 Tecla Enter desactivada (el valor seleccionado se introduce inmediatamente)
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5-6 Configuracion del tiempo de aceleracion/deceleracion

En la siguiente descripcién se proporciona informacion sobre los parametros
relacionados con los ajustes del tiempo de aceleracion y deceleracion.

Estan disponibles la aceleracion y deceleracidon trapezoidal y en curva S.
Eluso de la funciéon de caracteristica de curva S para la aceleracion
y deceleracion puede reducir las vibraciones en la maquina al parar o arrancar.

Configuracioén del tiempo de aceleracion/deceleraciéon (n16 a n19)

¢ Pueden configurarse dos tiempos de aceleracion y deceleracion.

e El tiempo de aceleracién es el tiempo necesario para ir del 0% al 100%
de la frecuencia maxima y el tiempo de deceleraciéon es el tiempo
necesario para ir del 100% al 0% de la frecuencia maxima. El tiempo de
aceleracion o deceleracion real se obtiene a partir de la siguiente

férmula.

Tiempo de aceleracion/deceleracion =
(Valor seleccionado de tiempo de aceleracién/deceleracion)
x (Valor de la referencia de frecuencia) + (frecuencia maxima)

El tiempo de aceleracion 2 y el tiempo de deceleracién 2 estan activados
configurando 11 para la selecciéon de tiempo de aceleracidon/deceleracion en
cualquiera de los parametros n36 a n39 para la entrada multifuncional.

¢ El tiempo de deceleracion 2 también esta activado por los ajustes de
parada de emergencia 19, 20 21 y 22 en cualquiera de los parametros
n36, n37, n38 y n39 para la entrada multifuncional con n04 para la
seleccion de modo de interrupcion configurado en 0 (es decir, parada de

deceleracion).
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n16 Tiempo de aceleracion 1 Cambios durante Si
la operacion
Rango 0,0 a 999 (s) Unidad de 0,1s Configuracion 10,0
de ajuste configuracién | (ver nota) |predeterminada
n17 Tiempo de deceleracion 1 Cambios durante Si
la operacion
Rango 0,0 2999 (s) Unidad de 0,1s Configuracion 10,0
de ajuste configuracién | (ver nota) |predeterminada
n18 Tiempo de aceleracion 2 Cambios durante Si
la operacion
Rango 0,0 a 999 (s) Unidad de 0,1s Configuracion 10,0
de ajuste configuracién | (ver nota) |predeterminada
n19 Tiempo de deceleracion 2 Cambios durante Si
la operacion
Unidad de 0,0 a 999 (s) Unidad de 0,1s Configuracion 10,0
configuracion configuracion | (ver nota) |predeterminada
Nota Los valores se configuraran en incrementos de 0,1 Hz si la frecuencia es menor

que 100 Hz y en incrementos de 1 Hz si la frecuencia es 100 Hz o mayor.
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Caracteristica de aceleracion/deceleracion de curva S (n20)

¢ Estan disponibles la aceleracion y deceleracion trapezoidal y de curva S.
Eluso de la funcién de caracteristica de curva S para la aceleracion
y deceleracion puede reducir las vibraciones en la maquina al parar o arrancar.

* Se puede seleccionar cualquiera de los tres tiempos de aceleracion/
deceleracion en forma de S (0,2, 0,5y 1,0 s).

n20 Caracteristica de aceleracion/deceleracién de curva S Cambios durante N°
la operacion
Rango 0a3 Unidad de 1 Configuracién 0
de ajuste configuracion predeterminada

Valores seleccionados

Valor Descripcion

Sin caracteristica de aceleracion/deceleracion de curva S (aceleracion/deceleracién trapezoidal)
El tiempo de caracteristica de aceleraciéon/deceleraciéon de curva Ses 0,2 s

El tiempo de caracteristica de aceleracion/deceleracion de curva S es 0,5 s

El tiempo de caracteristica de aceleracion/deceleracién de curva Ses 1,0 s

W= O

Nota Cuando se configura el tiempo de caracteristica de aceleracién/deceleracion
de curva S, los tiempos de aceleracién y deceleracién se prolongaran segun
la curva S al comienzo y al final de la aceleracién/deceleracién.
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5-7 Seleccioén de la prohibicién de rotacion inversa

Este parametro se utiliza para especificar si se activa o desactiva el comando
de rotacién inversa enviado al variador desde los terminales del circuito de
control o el operador digital. EI parametro se debe configurar en “no aceptar”
cuando el variador se aplica a sistemas que prohiben la rotacién inversa del
variador.

Seleccidn de la prohibicion de rotacion inversa (n05)

n05 Seleccion de la prohibicién de rotacion inversa Cambios durante N°
la operacion
Rango 0,1 Unidad de 1 Configuracion 0
de ajuste configuracion predeterminada

Valores seleccionados

Valor

Descripcion

Aceptar

No aceptar

5-8 Seleccion del modo de interrupcion
Este parametro se utiliza para especificar el modo de interrupcién cuando se
envia el comando STOP.

El variador decelera o marcha libre hasta parar segun la seleccion del modo
de interrupcién.

Seleccion del modo de interrupcién (n04)

n04 Seleccion del modo de interrupciéon Cambios durante N°
la operacion
Rango 0,1 Unidad de 1 Configuracién 0
de ajuste configuracion predeterminada

Valores seleccionados

Valor

Descripcion

Parada de deceleracion de frecuencia (ver notas 1y 2)

Marcha libre (ver nota 3)
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Nota

1.

El variador decelerara hasta pararse segun el ajuste de n17 para el tiempo
de deceleracion 1 si alguno de los parametros n36 a n39 para la entrada
multifuncional no esta configurado en 11 para la seleccién del tiempo de
aceleracion/deceleracion. Si lo esta, el variador decelerara hasta pararse
segun el ajuste seleccionado del tiempo de deceleracion cuando se envie
el comando STOP.

Si se vuelve a enviar la sehal RUN durante una parada de deceleracion,
la deceleracion se parara en el punto de la entrada y la aceleracion
continuara en dicha frecuencia.

No envie una sefial RUN durante una parada en marcha libre si la
velocidad de rotacion del motor no se ha ralentizado lo suficiente. Si se
envia una sefial RUN en estas condiciones, se detectara una sobretensioén
(OV) o sobrecorriente (OC) del circuito principal.

Para rearrancar un motor en marcha libre, configure un comando de
busqueda de velocidad en una de las entradas multifuncionales 1 a 4 (n36
a n39), utilice la busqueda de velocidad para detectar la velocidad del
motor en marcha libre y, aceleracion, decelerar suavemente.
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5-9 E/S multifuncionales

5-9-1 Entrada multifuncional

El J7AZ incorpora cuatro terminales de entrada multifuncionales (S2 a S5).
Las entradas en estos terminales tienen varias funciones segun la aplicacion.

Entrada multifuncional (n36 a n39)

n36 Entrada multifuncional 1 (S2) Cambios durante N°
la operacion
Rango 2a8,10a22 Unidad de 1 Configuracion
de ajuste (ver nota) configuracion predeterminada
n37 Entrada multifuncional 2 (S3) Cambios durante N°
la operacion
Rango 0,2a8,10a22 Unidad de 1 Configuracion
de ajuste (ver nota) configuracion predeterminada
n38 Entrada multifuncional 3 (S4) Cambios durante N°
la operacion
Rango 2a8,10a22 Unidad de 1 Configuracién
de ajuste (ver nota) configuracion predeterminada
n39 Entrada multifuncional 4 (S5) Cambios durante N°
la operacion
Rango 2a8,10a22, 34, 35 Unidad de 1 Configuracion
de ajuste (ver nota) configuracion predeterminada

Nota No configure valores fuera de los rangos de ajuste anteriores.
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Valores seleccionados

Valor Funcién Descripcion
0 Comando de rotacion Secuencia de 3 hilos (para configurar en n37 unicamente)
directa/inversa Al configurar n37 en 0, se omite el valor seleccionado en n36 y se realiza la
siguiente configuracion de forma forzada.
S1: Entrada RUN (RUN cuando esta en ON)
S2: Entrada STOP (STOP cuando esta en OFF)
S3: Comando de rotacion directa/inversa (OFF: directa; ON: inversa)
2 Marcha inversa/parada Comando de rotacion inversa (secuencia de 2 hilos)
3 Fallo externo (NA) ON: fallo externo (FPLIdeteccion: [les un nimero de terminal)
4 Fallo externo (NC) OFF: fallo externo (EF[Ideteccién: [Jes un nimero de terminal)
5 Reset de fallo ON: reset de fallo (desactivado cuando se envia el comando RUN)
6 Referencia de multivelocidad 1 |Sefales para seleccionar las referencias de frecuencia 2 a 8.
7 Referencia de multivelocidad 2 |[Nota Consulte en 5-5-4 Configuracién de las referencias de frecuencia
8 Referencia de multivelocidad 3 mediante secuencias de teclas la relacion entre las referencias
de multivelocidad y las referencias de frecuencia.
Nota Cualquier referencia de multivelocidad no configurada se considera
como si la entrada estuviera en OFF.
10 Comando de frecuencia de ON: comando de frecuencia de inching (tiene prioridad sobre la referencia
inching de multivelocidad)
11 Seleccion de tiempo de ON: el tiempo de aceleracion 2 y el tiempo de deceleracion 2 estan
aceleracion/deceleracion seleccionados.
12 Comando de base block ON: desconexion de salida (mientras el motor marcha libre hasta pararse
externo (NA) y “bb” parpadea)
13 Comando de base block OFF: desconexion de salida (con el motor marchando libre y “bb” parpadea)
externo (NC)
14 Comando de busqueda ON: busqueda de velocidad (la busqueda empieza desde n09)

(La busqueda empieza desde
la frecuencia maxima)

15 Comando de busqueda ON: busqueda de velocidad
(La busqueda comienza desde
la frecuencia predefinida)

16 Comando de prohibicion ON: la aceleracion/deceleracion esta retenida (marcha a la frecuencia del
de aceleracion/deceleracion  |parametro)
17 Seleccion de local o remoto ON: modo local (accionado con el operador digital)

Nota Después de efectuar este ajuste, no es posible la seleccion de modo
con el operador digital.

18 Seleccion de comunicaciones |ON: estd activada la entrada de comunicaciones RS-422A/485.
0 modo remoto OFF: estan activados los ajustes de n02 y n03.

19 Fallo de parada de emergencia |El variador se para segun el ajuste de n04 para la seleccion del modo
(NA) de interrupcién con la entrada de parada de emergencia en ON.

20 Alarma de parada de n04 configurado en 0: decelera hasta pararse al tiempo de deceleracion 2

emergencia (NA configurado en n19.
9 (NA) — n04 configurado en 1: marcha libre hasta pararse.
21 Fallo de parada de emergencia } .
(NC) Nota NA: parada de emergencia con el contacto ce(rado
NC: parada de emergencia con el contacto abierto.

Nota Fallo: la salida de fallo esta en ON y restablecida con la entrada RESET.
La salida de alarma esta en ON (no se precisa reset).

Nota Se visualiza “STP” (se ilumina con la entrada de fallo en ON y parpadea
con la entrada de alarma en ON)

34 Comando UP o DOWN Comando UP o DOWN (configurado en n39 unicamente)

Al configurar n39 en 34, se omite el valor seleccionado en n38 y se realiza
la siguiente configuracion de forma forzada.

S4: comando UP S5: comando DOWN

Nota No es posible configurar conjuntamente el comando UP o DOWN
y las referencias de multivelocidad 1 a 3.

Nota Para obtener informacién detallada sobre el comando UP y DOWN,
consulte 6-7-7.
Memoria de frecuencia de comando UP/DOWN (n62).

35 Prueba de autodiagndstico ON: prueba de autodiagndstico de comunicaciones RS-422A/485
(configurada en n39 unicamente)

22 Alarma de parada
de emergencia (NC)
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E/S multifuncionales Capitulo 5-9

Operacion en secuencia de 2 hilos (valor seleccionado: 2)
* El variador opera en secuencia de 2 hilos, mediante la configuracion de
un parametro de entrada multifuncional en (marcha inversa/parada).

* En el siguiente diagrama se muestra un ejemplo de cableado de los
terminales en secuencia de 2 hilos.

Interruptor de rotacion directa Marcha directa/parada (rotacion directa con el interruptor

OO0y S1 de rotacion directa cerrado y el interruptor de rotacion
inversa abierto)

ey Marcha inversa/parada (rotacion inversa con el interruptor
0 0O S de rotacion inversa cerrado y el interruptor de rotacion
directa abierto): 2a 5

SC Comun de entrada de secuencia

Operacion en secuencia de 3 hilos (n37 = 0)

* El variador opera en secuencia de 3 hilos, mediante la configuracion
de n37 para entrada multifuncional 2 en 0.

¢ Solo n37 se puede configurar en 0 (secuencia de 3 hilos). Al efectuar esta
configuracién, se omite el valor seleccionado en n36 y se realiza la
siguiente configuracion de forma forzada.
S1: entrada RUN (RUN cuando esta en ON)
S2: entrada STOP (STOP cuando esta en OFF)
S3: comando de rotacidn directa/inversa (OFF: directa; ON: inversa)

* En el siguiente diagrama se muestra un ejemplo de cableado de los
terminales en secuencia de 3 hilos.

Interruptor de Interruptor de
parada (NC) operacion (NA)

R E—

2. & O S1 Entrada RUN (RUN el interruptor STOP y el interruptor RUN cerrado)

Entrada STOP (con el interruptor STOP abierto)

Interruptor de direccion Comando de rotacién directa/inversa (rotacién directa con el interruptor
O O S3 de direccion cerrado y rotacion inversa con el interruptor de direccion
cerrado)

SC Comun de entrada de secuencia

Comando de base block externo (valor seleccionado: 11, 12)
Cuando se recibe una entrada SPST-NA (configuracion: 12) o SPST-NC
(configuracion: 13), las salidas del variador se desconectan. Utilice estas
entradas en los siguientes casos para parar las salidas del variador.

¢ Para la conmutacion del motor al estado de marcha libre al aplicar un
freno externo.

e Para parar las salidas del variador antes de desconectar el cableado del
motor al cambiar sus conexiones del variador a una fuente de
alimentacién comercial.

Nota El base block externo sélo desconecta la frecuencia de salida del variador;
la frecuencia interna del variador se sigue calculando de la forma habitual.
Por lo tanto, si se borra el base block externo cuando la frecuencia es distinta
de cero, se enviara la frecuencia calculada en dicho punto. Por este motivo,
si el baseblock se borra durante la deceleracién mientras el motor marcha
libre, una discrepancia grande entre la velocidad del motor en dicho momento
y la frecuencia de salida del variador puede producir una sobretension (OV)
o sobrecorriente (OC) del circuito principal.
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E/S multifuncionales

Capitulo 5-9

Busqueda de velocidad (valor seleccionado: 14, 15)
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Comando RUN
Marcha directa/inversa

La funcién de busqueda de velocidad se proporciona para un rearranque
suave sin parar un motor en marcha libre. Utilicela al cambiar el motor del
funcionamiento con una fuente de alimentacion comercial al funcionamiento
con el variador, al arrancar con el variador un motor accionado por una fuerza
externa, etc.

Con la funcién de busqueda de velocidad se busca la frecuencia actual del
motor, desde la alta frecuencia hasta la baja. Cuando se detecta la velocidad
de rotacion del motor, se acelera desde dicha frecuencia hasta la referencia
de frecuencia segun el ajuste de tiempo de aceleracidn/deceleracion.

Comando Busqueda ‘

de velocidad

Frecuencia de salida §

Frecuencia de alta
velocidad o frecuencia
seleccionada
(referencia

de frecuencia)
Tiempo minimo
de baseblock*(0,5 s)

I ON = Tiempo
[ _on_ | + Tiempo
0,5 s min.
1
= Tiempo

Operacién de busqueda
de velocidad



E/S multifuncionales Capitulo 5-9

5-9-2 Salida multifuncional

El J7AZ incorpora dos terminales de salida multifuncionales (MA y MB).
La salida de estos terminales tiene varias funciones segun la aplicacion.

Seleccidn de la salida multifuncional (n40)

n40 Salida multifuncional (MA/MB y MC) Cambios durante N°
la operacion
Rango 0a7,10a17 Unidad de 1 Configuracion 1
de ajuste (ver nota) configuracion predeterminada

Nota No configure valores fuera de los rangos de ajuste anteriores.

Valores seleccionados

Valor Funcidn Descripcion
0 Salida de fallo ON: Salida de fallo (con funcién de proteccion activa)
1 Operacion en curso ON: Operacion en curso (con entrada de comando RUN o salida de variador)
2 Deteccion de frecuencia ON: deteccidn de frecuencia (con referencia de frecuencia coincidente con la
frecuencia de salida)
3 Inactividad ON: inactividad (menos de la frecuencia minima de salida)
4 Deteccion de frecuencia 1 ON: frecuencia de salida > nivel de deteccion de frecuencia (n58)
5 Deteccion de frecuencia 2 ON: frecuencia de salida > nivel de deteccion de frecuencia (n58)
6 Monitorizando sobrepar Salida si se cumple cualquiera de las siguientes condiciones del parametro.
(salida de contacto NA) * Seleccion de funcion de deteccion de sobrepar (n59)
7 Monitorizando sobrepar * Nivel de deteccién de sobrepar (n60) Nivel de deteccién de sobrepar (n60)
(salida de contacto NC) . o
» Tiempo de deteccién de sobrepar (n61)
Nota Contacto NA: ON con deteccion de sobrepar;
Contacto NC: OFF con deteccion de sobrepar
10 Salida de alarma ON: detectando alarma (detectando error no grave)
11 Base block en curso ON: base block en curso (en operacion con salida desconectada)
12 Modo RUN ON: modo local (con el operador digital)
13 Variador preparado ON: variador preparado para funcionar (sin fallo detectado)
14 Reintento de fallo ON: reintento de fallo (reset de variador con reintento de fallo [n48] no
configurado en 0)
15 UV en curso ON: monitorizando tension insuficiente
(se ha detectado tension insuficiente UV o UV1 del circuito principal)
16 Girando en direccion inversa | ON: girando en direccion inversa
17 Busqueda de velocidad en ON: busqueda de velocidad en curso
curso

Nota Utilice el ajuste “operacién en curso” (valor seleccionado: 1) o “inactividad”
(valor seleccionado: 3) para la temporizacién de la parada del motor
mediante un freno. Para especificar una temporizacion de parada precisa,
configure “deteccion de frecuencia 1” (valor seleccionado: 4) o “deteccién de
frecuencia 2” (valor seleccionado: 5), y configure el nivel de deteccion de
frecuencia (n58).
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Salida de monitorizacion analégica
_

Capitulo 5-10

5-10 Salida de monitorizacidén analégica

El J7AZ incorpora terminales de salida de monitorizacién analdgica, AM y AC.
Estos terminales tienen valores de monitorizacién analdgica de la frecuencia

o corriente de salida.

Configuracion de la salida de monitorizaciéon analégica (n44 y n45)

e La frecuencia o corriente de salida como elemento monitorizado se

configura en n44.

¢ Las caracteristicas de salida analdgica se configuran como una ganancia

de salida de monitorizacion analdgica en n45.

n44 Salida de monitorizacion analdgica Cambios durante N°
la operacion
Rango 0,1 Unidad de 1 Configuracion 0
de ajuste configuracion predeterminada

Valor seleccionado
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Valor Descripcion
0 Frecuencia de salida (referencia: 10 V en la frecuencia max.)
1 Corriente de salida (referencia: 10 V con corriente de salida nominal)
n45 Ganancia de salida de monitorizacion analégica Cambios durante Si

la operacion

Rango 0,00 a 2,00 Unidad de 0,01 Configuracion 1,00

de ajuste configuracion predeterminada

Nota 1. Configure la relacion de multiplicacién segun el valor seleccionado de n44.

Por ejemplo, si se desea una salida de 5 V a la maxima frecuencia (con
n44 configurado en 0), configure n45 en 0,50.

La tensién de salida maxima de los terminales de salida de monitorizacion
analégica es de 10 V.
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Configuracion de la frecuencia portadora
_

Capitulo 6-1

En este capitulo se proporciona informacién sobre el uso de las funciones
avanzadas del variador para su funcionamiento. Consulte en este capitulo las
distintas funciones avanzadas, como prevencién de bloqueo, configuracion
de frecuencia portadora, deteccion de sobrepar, compensacion de par

y compensacién de deslizamiento.

6-1 Configuracion de la frecuencia portadora

La frecuencia portadora del J7AZ se puede fijar o variar en proporcion a la

frecuencia de salida.

n46 Seleccion de frecuencia de portadora Cambios durante N°
la operacion
Rango de 1a4,7a9 Unidad de 1 Configuracion (ver nota)
ajuste configuracion predeterminada

Nota El ajuste predeterminado varia con la capacidad del modelo de variador.

Valores seleccionados

Valor

Descripcion

2,5 kHz

5,0 kHz

7,5 kHz

10,0 kHz

2,5 kHz (12x): 12 veces la frecuencia de salida (entre 1, 0 y 2,5 kHz)

2,5 kHz (24x%): 24 veces la frecuencia de salida (entre 1, 0y 2,5 kHz)

O|O(N| B[N —

2,5 kHz (36x%): 36 veces la frecuencia de salida (entre 1, 0y 2,5 kHz)

* El ajuste predeterminado no necesita ningun cambio en la operacion

normal.

e Cambie el ajuste predeterminado en los siguientes casos.

La distancia del cableado entre el variador y el motor es larga:
Configure el variador a una frecuencia portadora inferior.

Referencia de frecuencia portadora: 10 kHz a una distancia de cableado
maxima de 100 m y 5 kHz a una distancia de cableado superior a 100 m.

Velocidad excesiva o dispersién de par a baja velocidad:

Configure la frecuencia portadora a un valor inferior.

Nota La frecuencia portador cambia tal como se muestra en el siguiente grafico

con 7 a 9 configurado en n46.

Frecuencia portadora (n46: 7 a 9)

Frecuencia &
portadora

2,5 kHz

1,0 kHz
83,3 Hz (valor seleccionado: 7) 208,3 Hz (valor seleccionado: 7)
41,6 Hz (valor seleccionado: 8) 104,1 Hz (valor seleccionado: 8)
27,7 Hz (valor seleccionado: 9) 69,4 Hz (valor seleccionado: 9)

Frecuencia de salida
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Conﬁguracién de la frecuencia portadora Capitulo 6-1
El variador no puede mantener la corriente de salida nominal con la
frecuencia portadora configurada a un valor mayor que el predeterminado.
La siguiente tabla muestra el valor predeterminado y una reduccién de la
corriente de salida de cada modelo de variador.

Asegurese de utilizar el variador de modo que no haya reduccién de la
corriente de salida nominal.
Tension Modelo Configuracion Corriente Configurar en 3 | Configurar en 4
CIMR-J7AZ- predeterminada |nominalde salida | la corriente de la corriente de
(A) salida nominal salida nominal
reducida (A) reducida (A)
Trifasica 200 V 20P1 4 (10 kHz) 0,8 -« P
20P2 4 (10 kHz) 1,6 P <~
20P4 4 (10 kHz) 3,0 P P
20P7 4 (10 kHz) 5,0 <~ <«
21P5 3 (7,5 kHz) 8,0 <« 7,0
22P2 3 (7,5 kHz) 11,0 <« 10,0
24P0 3 (7,5 kHz) 17,5 <~ 16,5
Monofasica 200 V | BOP1 4 (10 kHz) 0,8 <« <~
BOP2 4 (10 kHz) 1,6 <« -«
BOP4 4 (10 kHz) 3,0 P <~
BOP7 4 (10 kHz) 5,0 <~ P
B1P5 3 (7,5 kHz) 8,0 <« 7,0
Trifasica 400 V 40P2 3 (7,5 kHz) 1,2 -« 1,0
40P4 3 (7,5 kHz) 1,8 <« 1,6
40P7 3 (7,5 kHz) 34 <~ 3,0
41P5 3 (7,5 kHz) 4,8 <« 4,0
42P2 3 (7,5 kHz) 55 <~ 48
44P0 3 (7,5 kHz) 8,6 <« 7,6
n75 Frecuencia portadora baja a velocidad baja Cambios durante N°
la operacion
Rango de 0,1 Unidad de 1 Configuracion 0
ajuste configuracion predeterminada

Valores seleccionados

Valor

Descripcion

Frecuencia portadora baja a velocidad baja desactivada.

Frecuencia portadora baja a velocidad baja activada.

* Normalmente se configura n75 en 0.

e Cuando la frecuencia de salida es 5 Hz o superior y el ratio de corriente
de salida es el 110% como maximo, la frecuencia portadora se reducira
automaticamente a 2,5 kHz con n75 configurado en 1. Si la carga es
pesada a velocidad baja, el variador soportara una sobrecorriente mayor
mediante la supresién de la radiacion del calor del variador provocada
por la frecuencia portadora.

¢ Esta funcion se activa con 2, 3 6 4 configurado en n46 para la frecuencia
portadora.
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Funcion de freno de inyeccion de c.c.

Capitulo 6-2

6-2 Funcion de freno de inyeccion de c.c.

La funcién de freno de inyeccién de c.c. aplica c.c. en el motor de induccion
para el control de freno.

Inicio del freno de inyeccion de c.c.: este freno se utiliza para parar y arrancar
el motor en rotacion por inercia sin procesamiento regenerativo.

Freno de inyeccion de c.c. a la parada: ajuste el tiempo de freno de inyeccion
de c.c. de parada si el motor en rotacién no se decelera hasta pararse en el
funcionamiento normal debido a la inercia de una carga pesada. Al aumentar
el tiempo de freno de inyeccidn de c.c. o la corriente de freno de inyeccién de
c.c., se reduce el tiempo necesario para parar.

n52 Corriente de control de c.c. Cambios durante N°
la operacion
Rango de 0a 100 (%) Unidad de 1% Configuracion 50
ajuste configuracion predeterminada
n53 Tiempo de control de c.c. de interrupcion Cambios durante N°
la operacion
Rango de 0,0a25,5(s) Unidad de 0,1s Configuracion 0,5
ajuste configuracion predeterminada
n54 Tiempo de control de c.c. al arranque Cambios durante N°
la operacion
Rango de 0,0a25,5(s) Unidad de 0,1s Configuracion 0,0
ajuste configuracion predeterminada

» Configure la corriente de freno de inyeccién de c.c. como un porcentaje
basado en la corriente nominal del variador como el 100%.

* Después de configurar el tiempo de freno de inyeccion de c.c. al arranque,
el variador arranca a la frecuencia minima al finalizar el control de freno de
inyeccion de c.c. al arranque del variador.

* Después de reducirse la velocidad, el variador se cambia al freno de
inyeccion de c.c. a la frecuencia de salida minima.

Control de freno de inyeccion de c.c.

Frecuencia 'l

de salida

Frecuencia
de salida |
minima

(n14)

- - - [

= Tiempo

n53

Tiempo de control de c.c.
de interrupcion

n54
Tiempo de control
de c.c. al arranque
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Funcion de prevencion de bloqueo

Capitulo 6-3

6-3 Funcion de prevencion de bloqueo

Un bloqueo se produce si el motor no puede mantener el campo magnético
en rotacién en el lado del estator del motor cuando se aplica una carga

grande al motor o se realiza una aceleracion/deceleracion repentina.

En el J7AZ, las funciones de prevencion de bloqueo se pueden configurar
independientemente para condiciones de aceleracion, marcha y deceleracion.

n55 Nivel de prevencién de bloqueo durante deceleracion Cambios durante N°
la operacion
Rango 0,1 Unidad de 1 Configuracion 0
de ajuste configuracion predeterminada

Valores seleccionados

Valor

Descripcion

Prevencion de bloqueo durante deceleracion

Prevencion de bloqueo durante deceleracion

* Si se configura 1, el motor se decelerara segun el tiempo de deceleracion
seleccionado. Si el tiempo de deceleracién es demasiado corto, puede
producirse una sobretensién en el circuito principal.

* Si se configura en 0, el tiempo de deceleracion se prolongara
automaticamente para prevenir la sobretension.

Frecuencia #
de salida

Prevencion de bloqueo durante deceleraciéon con n55 configurado en 0

El tiempo de deceleracién se controla
para prevenir sobretension.

+= Tiempo

Tiempo de deceleracion (valor seleccionado)
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Funcion de prevencion de bloqueo

Capitulo 6-3

n56 Nivel de prevencién de bloqueo durante aceleracion Cambios durante N°
la operacion
Rango 30 a 200 (%) Unidad de 1% Valores 170
de ajuste configuracion seleccionados

Valores seleccionados

e Esta funcion se utiliza para dejar de acelerar la carga si la corriente de

salida supera el valor de corriente seleccionado de modo que el variador
continuara funcionando sin bloqueos. El variador acelera la carga
mientras la corriente de salida sea la misma o menor que el valor

seleccionado.

* Configure el parametro como un porcentaje segun la corriente nominal
del variador como el 100%.

* El ajuste predeterminado no necesita ningin cambio en la operacion

normal.

* Reduzca el valor seleccionado si la capacidad del motor es menor que la
del variador o el motor se bloquea con el valor predeterminado.
El valor seleccionado normalmente es 2 ¢ 3 veces la corriente nominal
del motor. Configure este parametro como un porcentaje segun la
corriente nominal del variador como el 100%.

Prevencion de bloqueo durante aceleracion

= Tiempo

Corriente 4

de salida

Frecuencia

de salida
La frecuencia de salida se controla
para que el variador no se bloquee.

= Tiempo

- n56 (nivel de prevencion de
bloqueo durante aceleracion)
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Funcion de prevencion de bloqueo

Capitulo 6-3

n57 Prevencion de bloqueo durante la operacion Cambios durante N°
la operacion
Rango 30 a 200 (%) Unidad de 1% Configuracion 160
de ajuste configuracion predeterminada

Valores seleccionados

supera

aproximadamente 100 ms de modo que el

e Esta funcion reducira la frecuencia de salida si la corriente de salida

el valor de corriente seleccionado en un minimo de

variador continuara

funcionando sin bloquearse. El variador aumentara la frecuencia de
salida para volver al nivel de referencia de frecuencia seleccionado
cuando la corriente de salida sea menor que el valor seleccionado.

e El variador acelera o decelera la frecuencia de salida segun el tiempo de
aceleracion o deceleracién predefinido. (Tiempo de aceleracion 1: n16,
n17 o tiempo de aceleracion 2: n18, n19)

* Configure el parametro como un porcentaje segun la corriente nominal

del variador como el 100%.

¢ El ajuste predeterminado no necesita ningin cambio en la operacion

normal.

* Reduzca el valor seleccionado si la capacidad del motor es menor que la
del variador o el motor se bloquea con el valor predeterminado.
El valor seleccionado normalmente es el doble o el triple de mayor que la
corriente  nominal
porcentaje segun la corriente nominal del variador como el 100%.

del

motor.

Configure este parametro como un

Prevencion de bloqueo durante aceleracion

. n57 (nivel de prevencién de
bloqueo durante aceleracion)

= Tiempo

Corriente &
do salida [
4 :
Frecuencia :
de salida '\Nt/—
La frecuencia de salida se controla
para que el variador no se bloquee.

= Tiempo
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Funcion de deteccion de sobrepar Capitulo 6-4

6-4 Funcion de deteccion de sobrepar

Cuando se aplica una carga excesiva al equipo, el variador detecta la
condicién de sobrepar mediante un aumento en la corriente de salida.

n59 Seleccion de funcion de deteccion de sobrepar Cambios durante N°
la operacion
Rango 0Oa4 Unidad de 1 Configuracioén 0
de ajuste configuracion predeterminada

Valores seleccionados

Valor Descripcion
0 El variador no monitoriza el sobrepar.
1 El variador monitoriza el sobrepar Unicamente cuando coincide la velocidad.
Continda el funcionamiento (emite una advertencia) aunque se detecte sobrepar.
2 El variador monitoriza el sobrepar Unicamente cuando coincide la velocidad.
Cesa el funcionamiento (mediante la funcién de proteccion) cuando se detecta sobrepar.
3 El variador siempre monitoriza el sobrepar durante el funcionamiento.
Continda el funcionamiento (emite una advertencia) aunque se detecte sobrepar.
4 El variador siempre monitoriza el sobrepar durante el funcionamiento.
Cesa el funcionamiento (mediante la funcidn de proteccién) cuando se detecta sobrepar.

» Configure n60 para el nivel de deteccién de sobrepar y n61 para el
tiempo de deteccion de sobrepar para activar la funcion de deteccién de
sobrepar. El variador detectara el sobrepar cuando la corriente sea la
misma o superior que el nivel de deteccion que se envia para el tiempo
de deteccion predefinido.

e Configure n40 para la salida multifuncional en cualquiera de los
siguientes valores de modo que la salida de deteccion de sobrepar
externo estara en ON.

Valor seleccionado: 6 para deteccidn de sobrepar (NA)
Valor seleccionado: 7 para deteccion de sobrepar (NC)

Deteccion de sobrepar

Ver nota.

Corriente &

. n60 (nivel de deteccion
de salida -

de sobrepar)

= Tiempo
net
L Tiempo de deteccidn :
Deteccion de :
sobrepar (NA) de sobrepar : | ON »Tiempo

Nota La deteccion de sobrepar se cancelara si la corriente de salida se reduce en relacion con el nivel de deteccidn
en aproximadamente el 5% de la corriente nominal del variador.

n60 Nivel de deteccion de sobrepar Cambios durante N°
la operacion
Rango 30 a 200 (%) Unidad de 1% Configuracion 160
de ajuste configuracion predeterminada
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Valores seleccionados Configure el parametro como un porcentaje segun la corriente nominal del
variador como el 100%.
n61 Tiempo de deteccion de sobrepar Cambios durante N°
la operacion
Rango 0,1a10,0(s) Unidad de 0,1s Configuracion 0,1
de ajuste configuracion predeterminada
Valores seleccionados * Configure el tiempo de deteccion de sobrepar.

¢ El variador detectara el sobrepar cuando la corriente sea la misma
o superior que el nivel de deteccion que se envia para el tiempo
de deteccion predefinido.

6-5 Funcion de compensacién de par

Esta funcién aumenta el par de salida del variador mediante la deteccion
de un aumento en la carga del motor.

n63 Ganancia de compensacion de par Cambios durante Si
la operacion
Rango 0,0a25 Unidad de 0,1 Configuracion 1,0
de ajuste configuracion predeterminada
Valores seleccionados * El ajuste predeterminado no necesita ningun cambio en la operacion
normal.

¢ Cambie el ajuste predeterminado en los siguientes casos.
La distancia del cableado entre el variador y el motor es larga:
Configure la ganancia en un valor mayor.

La capacidad del motor es menor que la capacidad de motor maxima
aplicable del variador:
Configure la ganancia en un valor mayor.

El motor vibra:
Configure la ganancia en un valor menor.

¢ La ganancia de compensacion de par se debe ajustar de modo que la
corriente de salida a velocidad baja no supere el 50% de la corriente de
salida nominal del variador; de lo contrario, el variador se puede danar.
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6-6 Funcion de compensacion de deslizamiento

La funcidn de compensacion de deslizamiento calcula el par del motor segun
la corriente de salida y configura la ganancia para compensar la frecuencia
de salida. Esta funcién se utiliza para mejorar la exactitud de la velocidad
cuando se opera con una carga.

n64 Deslizamiento nominal del motor Cambios durante Si
la operacion
Rango 0,0 220,0 (Hz) Unidad de 0,1 Hz Configuracién (ver nota)
de ajuste configuracion predeterminada

Nota  El ajuste predeterminado varia con la capacidad del modelo de variador.

Valores seleccionados » Configure el valor de deslizamiento del motor en uso.

e Este parametro se utiliza como una constante de compensaciéon de
deslizamiento.

e Calcule el valor nominal de deslizamiento del motor a partir de la
frecuencia nominal (Hz) y las revoluciones en la placa del motor
utilizando la siguiente formula.

Prm nominal ~ Numero de polos

Valor de deslizamiento nominal (Hz) = Frecuencia nominal (Hz) —

120
n65 Corriente en vacio del motor Cambios durante N°
la operacion
Rango 0299 (%) Unidad de 1% Configuracién (ver nota)
de ajuste configuracion predeterminada

Nota El ajuste predeterminado varia con la capacidad del modelo de variador.
Valores seleccionados ¢ Configure la corriente del motor en vacio como un porcentaje tomando
la corriente nominal del motor como el 100%.
* Consulte al fabricante del motor la corriente del motor en vacio.

* Este parametro se utiliza como una constante de compensacion
de deslizamiento.

n66 Ganancia de compensacion de deslizamiento Cambios durante Si
la operacion
Rango 0,0a25 Unidad de 0,1 Configuracion 0,0
de ajuste configuracion predeterminada (ver nota)

Nota Este parametro esta desactivado con el valor seleccionado en 0,0.

Valores seleccionados * Configure el parametro en 1,0 primero y compruebe la operacién del
variador. A continuaciéon, optimice la ganancia con aumentos o
disminuciones de 0,1 de ganancia.

Si la velocidad es inferior al valor de consigna, aumente el valor
seleccionado.
Si la velocidad es superior al valor de consigna, disminuya el valor
seleccionado.

n67 Constante de tiempo de compensacion de deslizamiento | Cambios durante N°
la operacion
Rango 0,0a25,5(s) Unidad de 0,1s Configuracion 2,0
de ajuste configuracion predeterminada
Valores seleccionados e Este parametro se utiliza para el ajuste de respuesta de la funcion

de compensacion de deslizamiento.
* El ajuste predeterminado no necesita ningiin cambio en la operacién normal.
e Cambie el ajuste predeterminado en los siguientes casos.
El motor vibra: Configure el valor en un valor mayor.
La respuesta del motor es lenta: Configure un valor menor.
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6-7 Otras funciones

En la siguiente descripcion se proporciona informacién sobre otras funciones
y ajustes de parametro del variador.

6-7-1 Caracteristicas de protecciéon del motor (n33 y n34)

Este ajuste de parametro es para la deteccién de sobrecarga del motor (OL1).

n33 Seleccion de caracteristicas de proteccion del motor Cambios durante N°
la operacion
Rango 0a2 Unidad de 1 Configuracion 0
de ajuste configuracion predeterminada

Valores seleccionados

Valor Descripcion
0 Caracteristicas de proteccion para motores de induccion de empleo general
1 Caracteristicas de proteccion para motores dedicados de variador
2 Sin proteccion

e Este parametro se utiliza para configurar las caracteristicas
termoelectronicas del motor que se conectara.

* Configure el parametro segun el motor.

* Si un solo variador esta conectado a varios motores, configure el
parametro en 2 para que no haya proteccion. El parametro también se
desactiva si se configura n32 para la corriente nominal del motor en 0,0.
Para proteger cada motor contra la sobrecarga, asegurese de adoptar
una medida adecuada, como la instalacion de un relé térmico.

n34 Tiempo de proteccién del motor Cambios durante N°
la operacion
Rango 1 a 60 (min) Unidad de 1 min Configuracioén 8
de ajuste configuracion predeterminada
Valores seleccionados * Este parametro se utiliza para configurar la constante de proteccion

termoelectronica de deteccion de sobrecarga del motor (OL1).

* El ajuste predeterminado no necesita ningun cambio en la operacion
normal.

¢ Para configurar el parametro segun las caracteristicas del motor, consulte
al fabricante del motor la constante de tiempo térmica y configure el
parametro con algo de margen. Es decir, configure el valor un poco
menos que la constante de tiempo térmica.

¢ Para detectar la sobrecarga del motor mas rapidamente, reduzca el valor
seleccionado, siempre que no provoque problemas en la aplicacion.
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6-7-2 Funcion de operacion del ventilador de refrigeracion (n35)

Este parametro se utiliza para accionar el ventilador de refrigeracion del
variador mientras éste estda conectado o sélo mientras el variador esta en
funcionamiento.

n35 Seleccion de operacidn del ventilador de refrigeracion | Cambios durante N°
la operacion
Rango 0,1 Unidad de 1 Configuracion 0
de ajuste configuracion predeterminada

Valores seleccionados

Valor Descripcion
0 El ventilador sélo gira cuando se envia el comando RUN y durante 1 minuto después de que el variador
deje de funcionar.
1 El variador gira mientras el variador esta conectado.

» Este parametro sélo esta disponible si el variador incorpora un ventilador
de refrigeracion.

* Si la frecuencia de operacion del variador es baja, se puede prolongar
la vida util del ventilador mediante la configuracion del parametro en 0.

6-7-3 Compensacion de interrupcion momentanea de alimentacion (n47)

El parametro especifica el procesamiento que se realizara cuando se produzca
una interrupcién momentanea de alimentacion.

n47 Compensacion de interrupcion momentanea Cambios durante N°
de alimentacion la operacion
Rango 0a2 Unidad de 1 Configuracion 0
de ajuste configuracion predeterminada

Valores seleccionados

Valor Descripcion
0 Deshabilitada. (Se detectara un fallo de tension insuficiente cuando haya una interrupcién
momentanea de alimentacion durante 15 ms como minimo.)
1 El variador seguira funcionando si la alimentacion se restaura en 0,5 s (ver nota 1).
2 El variador rearrancara cuando se restaure la alimentacion. (ver nota 2)

Nota 1. Siel parametro se configura en 1, se detectara una advertencia de tensién
insuficiente y la salida del variador se desconectara durante 0,5 s cuando
se produzca una interrupcion momentanea de alimentacion. El variador
rearrancara después de la busqueda de velocidad si la alimentacién se
restaura en 0,5 s. Se detectara el fallo de tensién insuficiente 1 si el fallo
de alimentacion contindia durante mas de 0,5 s.

2. Si el parametro se configura en 2, se detectara una advertencia de tension
insuficiente y la salida del variador se desconectara cuando se produzca una
interrupcién momentanea de alimentacion. El variador esperard a que se
restaure la alimentacion. Cuando la alimentacion se restaure, el variador
rearrancara después de la busqueda de velocidad.
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6-7-4 Reintento de fallo (n48)

El variador se puede averiar si se utiliza la funcion de reintento de fallo.

Si el variador se averia, adopte las siguientes medidas:

Asegurese de instalar un disyuntor sin fusible (NFB).

Proporcione al variador y a las maquinas periféricas una secuencia de modo
que las maquinas dejen de funcionar cuando el variador tenga un fallo
operativo.

¢ La funcién de reintento de fallo automaticamente efectia un reset del
variador y lo rearranca en caso de que el variador tenga un fallo de
sobretension, sobrecorriente o tierra.

¢ Si se produce otro fallo, la funcion de proteccion actua instantaneamente
y la funcién de reintento de fallo no funciona.

* Esta funcion sélo se debe utilizar si el usuario no desea interrumpir
el sistema mecanico, aunque esta funcién puede dafar el variador.

* Configure n40 para la salida multifuncional en el siguiente valor de modo
que la salida de deteccion de sobrepar externo estara en ON.

Valor seleccionado: 14 para los reintentos de fallo

/\ Precaucién

n48 Reintento de fallo Cambios durante N°
la operacion
Rango 0a10 Unidad de 1 Configuracion 0
de ajuste configuracion predeterminada
Valores seleccionados » Configure el numero de fallos requerido.
¢ El numero de reintentos de fallo se borrara en cualquiera de los casos
siguientes.

El variador funciona normalmente durante 10 minutos de forma continua
después de que se haya efectuado el ultimo reintento de fallo.

Se ha interrumpido la alimentacion al variador.
Se ha recibido un reset de fallo.
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6-7-5

Funcidén de salto de frecuencias (n49 a n51)

e La funcién de salto de frecuencias impide que el variador genere

frecuencias que hagan resonar el sistema mecanico.

¢ La funcion de salto de frecuencias se puede utilizar de forma eficaz para
configurar dos bandas muertas de una referencia de frecuencia.

n49 Frecuencia de salto 1 Cambios durante N°
la operacion
Rango 0,0 a 400 (Hz) Unidad de 0,1 Hz Configuracién 0,0
de ajuste configuracion | (ver nota) | predeterminada
n50 Frecuencia de salto 2 Cambios durante N°
la operacion
Rango 0,0 a 400 (Hz) Unidad de 0,1 Hz Unidad de 0,0
de ajuste configuracion | (ver nota) | configuracion
n51 Ancho de salto Cambios durante N°
la operacion
Rango 0,0a 25,5 (Hz) Unidad de 0,1 Hz Configuracion 0,0
de ajuste configuracion predeterminada

Nota

Valores seleccionados

Los valores se configuraran en incrementos de 0,1 Hz si la frecuencia es
menor que 100 Hz y en incrementos de 1 Hz si la frecuencia es 100 Hz

0 mayor.

¢ Configure n49 y n50 para las frecuencias de salto 1 y 2 en los valores
centrales de las frecuencias de salto.

* Estos valores deben cumplir la siguiente condicién.

n49 > n50

e El valor de n51 se debe configurar para el ancho de salto.
e Esta funcion esta desactivada con n51 configurado en 0,0.

* La operacion del variador dentro de las bandas muertas esta prohibida.
No obstante, mientras el variador estd en control de aceleracion
o deceleracidn, el variador no salta las bandas, pero cambia la frecuencia

suavemente.

Frecuencia %
de salida

Funcion de salto de frecuencias

n49 > n50

n49

n50

= Referencia
de frecuencia
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6-7-6 Funcion de deteccion de frecuencia

» EI 3G3JV dispone de las siguientes funciones de deteccion de frecuencia.

Deteccién de frecuencia:
Detecta que la referencia de frecuencia coincide con la frecuencia de salida.

Niveles de deteccion de frecuencia 1y 2.
Detecta que la frecuencia de salida es la misma o bien es mayor o menor
que el valor seleccionado (nivel de deteccién de frecuencia) en n58.

* El parametro n40 para la salida multifuncional se debe configurar para
la funcion de deteccion de frecuencia.

Deteccidén de frecuencia

El parametro n40 para la salida multifuncional se debe configurar para
la salida de deteccion de frecuencia.

Valor seleccionado: 2 para la deteccién de frecuencia

Frecuencia 4
de salida

Operacion de deteccion de frecuencia

!

Deteccién

e B LTINS - Referencia de frecuencia

Ancho de reset +4 Hz

Ancho de deteccion +2 Hz

* Tiempo

ON

de frecuencia

= Tiempo
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Niveles de deteccion de frecuencia1y 2

* El parametro n40 para la salida multifuncional se debe configurar para la

salida de deteccion de frecuencia.

Valor seleccionado: 4 para nivel de deteccion de frecuencia 1 (frecuencia

de salida > n58)

Valor seleccionado: 5 para nivel de deteccion de frecuencia 2 (frecuencia

de salida < n58)

* Configure el nivel de deteccion de frecuencia en n58.

n58 Nivel de deteccion de frecuencia Cambios durante N°
la operacion
Rango 0,0 a 400 (Hz) Unidad de 0,1 Hz Configuracion 0,0
de ajuste configuraciéon | (ver nota) | predeterminada

Nota El valor se configurara en incrementos de 0,1 Hz si la frecuencia es menor
que 100 Hz y en incrementos de 1 Hz si la frecuencia es 100 Hz o mayor.

Nivel de deteccion de frecuencia 1

de frecuencia 1

Frecuencia &
de salida
Ancho de reset +2 Hz
................................................................................................................................. n58 (Nivel de deteccion
de frecuencia)

= Tiempo
Nivel de oN
deteccion » Tiempo

Nivel de deteccion de frecuencia 2

Frecuencia &
de salida
Ancho de reset +2 Hz
__________________________________________________________________________________________________________________________________ n58 (Nivel de deteccion
de frecuencia)

= Tiempo

Nivel de ‘ ON ON

deteccidn = Tiempo

de frecuencia 2
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6-7-7 Memoria de frecuencia de comando UP/DOWN (n62)

¢ Esta funcion cambia la frecuencia de referencia mediante la activacién
y desactivacién de los comandos UP y DOWN.

e Para utilizar esta funcion, configure n39 para las entradas
multifuncionales 4 a 34. A continuacion, los terminales de las entradas
multifuncionales 3 (S4) y 4 (S5) estan configurados del modo que se
describe mas adelante.

Entrada multifuncional 3 (S4): comando UP (el valor de n38 para la
entrada multifuncional 3 se omite).

Entrada multifuncional 4 (S5): comando DOWN

La frecuencia de salida que retiene la funcion UP/DOWN se almacenara en
la memoria si n62 para la memoria de frecuencia de comando UP/DOWN
estéa configurado en 1.

* Al configurar n62 en 1, la referencia de frecuencia se mantiene retenida
durante 5 s 0 mas incluso después de una interrupcion de alimentacion
y la operacién se reiniciara en esta frecuencia la préxima vez que se
envie el comando RUN.

La frecuencia de salida almacenada se borrara de la memoria si n62 se
configura en 0. La frecuencia retenida se inicializa con n0O1 para la
inicializacion de parametro configurado en 8 6 9.

Nota Mientras se utiliza esta funcion, las referencias de frecuencia se pueden
utilizar con el comando UP/DOWN el comando de frecuencia de inching.
Todas las referencias de multivelocidad estan desactivadas.

n62 Seleccion de funcién de mantenimiento de frecuencia Cambios durante N°
la operacion
Rango 0,1 Unidad de 1 Configuracién 0
de ajuste configuracion predeterminada
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Valores seleccionados

Valor Descripcion

0 La frecuencia mantenida no se retiene.

1 Se retiene la frecuencia mantenida durante 5 s como minimo.

Operacion de la funcion UP/DOWN

Comando RUN

(Rotacion directa) ‘ |

Frecuencia 1
de salida

Limite superior
Limite inferior
Estado
Deteccion

de frecuencia

—= Tiempo
Comando UP
(4) | | ‘ | | | — Tiempo
Comando DOWN |—|
(S5) ‘ | ‘—l | —= Tiempo

= Tiempo
Nota Estado U: UP (aceleracion)
D: DOWN (deceleracion)
H: retencion
U1: aceleracién de frecuencia restringida por limite superior.
D1: deceleracion de frecuencia restringida por limite inferior.
Son posibles las siguientes combinaciones ON/OFF de los comandos UP
y DOWN.
Comando Aceleracién Deceleracion Retencion Retencidn
S4 (comando UP) ON OFF OFF ON
S5 (comando DOWN) OFF ON OFF ON

86

Con la funcion UP/DOWN utilizada, la frecuencia de salida tiene las
siguientes restricciones para los limites superior e inferior.
Limite superior: la frecuencia maxima en n09 o el limite superior
de referencia de frecuencia en n30, el que sea menor.
Limite inferior: la frecuencia de salida minima en n14 o el limite inferior
de referencia de frecuencia en n31, el que sea menor.
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¢ Cuando se envia el comando RUN para la rotacion directa o inversa, el
variador empezara a funcionar en el limite inferior independientemente
de si se envia el comando UP/DOWN o no se envia.

¢ Cuando la funciéon UP/DOWN y el comando de frecuencia de inching se
asignan ambos a entradas multifuncionales, una entrada de comando de
frecuencia de inching tendra la maxima prioridad.

¢ Si n62 para la memoria de frecuencia de comando UP/DOWN esta
configurado en 1, la frecuencia de salida retenida por la funcién UP/
DOWN se almacenard en la memoria durante 5 s como minimo.
La frecuencia de salida se retendra por la funcion UP/DOWN, cuando los
comandos UP y DOWN estén en ON u OFF a la vez.

6-7-8 Historial de errores (n78)

¢ El J7AZ almacena informacion sobre el error mas reciente.

¢ La informacidén sobre el error mas reciente se muestra pulsando la tecla
Enter después de que se muestre n78 para el historial de errores.

¢ Los detalles de la informacién son los mismos que los obtenidos de la
monitorizacion multifuncional U09.

n78 Historial de errores Cambios durante -
la operacion
Rango Unidad de Configuracion
de ajuste configuracion predeterminada

Ejemplo de display

Nota

La informacion es de sélo lectura.

- Visualizacion de fallos - Ningun error almacenado

uu 1

L Cadigo de fallo

Para borrar el historial de errores, configure n0O1 para la seleccién de
proteccién contra escritura de parametro/inicializacidon de parametros en 6.
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Unidad de comunicaciones RS-422/485

Capitulo 7-1

El uso de una unidad de comunicaciones SI-485/J7 (3G3JV-PSI485J) RS-422/485
permite a los variadores participar en comunicaciones serie RS-422/485. De este
modo es posible la entrada de control del variador, la entrada de referencia de
frecuencia, la monitorizacién del estado operativo del variador yla lectura
y escritura de parametros mediante comunicaciones. Se pueden conectar hasta
32 variadores a la unidad para permitir una creacion sencilla de redes.

Nota 1.

7-1
7-1-1

Las comunicaciones RS-422/485 que utilizan los variadores J7AZ
cumplen el protocolo de comunicaciones MODBUS (una marca comercial
de AEG Schneider Automation). No se puede utilizar otro protocolo de
comunicaciones en la misma red y sdlo los variadores y los productos
relacionados se pueden utilizar como esclavos.

El tiempo de procesamiento de comunicaciones con las comunicaciones
RS-422/485 para los variadores J7AZ es proporcional al nimero de
esclavos. Al efectuar el control de variador, tenga en cuenta el tiempo de
procesamiento de comunicaciones y limite el nimero de variadores
conectados segun los tiempos de respuesta requeridos.

El tiempo de espera de comunicaciones para las comunicaciones RS-422/
485 esta fijado en 2 s (cuando estan activados los tiempos de espera de
comunicaciones). En el peor caso, los problemas con la linea de
comunicaciones puede que no se detecten en 2 s. Disefie la aplicacion y el
sistema general para garantizar la seguridad de modo que se permita esto.

Unidad de comunicaciones RS-422/485

Descripcién general
e La unidad de comunicaciones SI-485/J7 (3G3JV-PSI485J) RS-422/485

es opcional para los variadores J7AZ.

¢ Al montar una unidad de comunicaciones RS-422/485 en un variador

3G3JV, se proporciona al variador una interfaz RS-422/485.

7-1-2 Dimensiones externas

To]
- © 1 I
o] ‘_‘ || I|
12 4x38=152
ot ‘
1 —

29
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7-1-3 Nombres de los componentes

Bloque de terminales

Interruptor de resistencia
de terminacion

Bloque de terminales

1 2 3

S— S+ Proteccién

R+

Interruptor de resistencia de terminacion

S
OFF|[] |ON

Nota  Configure el interruptor de resistencia de terminacién en ON para conectar

la resistencia de terminacion.

7-1-4 Procedimiento de montaje

Realice el siguiente procedimiento para montar una unidad de comunicaciones
RS-422/485 SI-485/J7 (3G3JV-PSI485J) en un variador J7AZ.
1. Desconecte la fuente de alimentacién del variador. El montaje de una

unidad de comunicaciones RS-422/485 sin desconectar la fuente de
alimentacion del variador puede provocar descargas eléctricas o dafios en

el equipo.

2. Afloje los tornillos de montaje de la cubierta frontal del variador y extraigala

tal como se muestra en la figura izquierda siguiente.

3. Extraiga la cubierta opcional tal como se muestra en la figura derecha
siguiente.
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Nota
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4. Alinee la unidad con el conector del variador y presione la unidad en el
variador (de modo que los 3 enganches se introduzcan en los orificios
correspondientes) hasta que esté montada correctamente.

Conector

5. Monte la cubierta frontal (que se ha extraido anteriormente) en la parte
superior de la unidad de comunicaciones RS-422/485 vy fijela con los
tornillos de montaje de la cubierta frontal. (No monte la cubierta opcional.)

Cuando no utilice la unidad de comunicaciones RS-422/485, asegurese de
montar la cubierta opcional. Si no se monta, se pueden quedar expuestos
componentes cargados y se pueden producir descargas eléctricas o danos
en el equipo.
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7-2 Ajustes del variador

7-2-1 Configuraciéon de condiciones de comunicaciones

Seleccion de deteccién de tiempo superado de comunicaciones (h68)
¢ Este parametro se utiliza para monitorizar el sistema de comunicaciones.

e El valor seleccionado en el parametro determina si la deteccién de
tiempo superado de comunicaciones se realizara con “CE” mostrado si
hay un intervalo de mas de 2 s entre las comunicaciones normales. Este
método para procesar el tiempo superado de comunicaciones detectado
también se determina segun el valor seleccionado en el parametro.

Cuando se envie una sefal de control (el comando RUN, el comando de
rotacion directa/inversa o una sefnal de fallo externo) al variador a través
de las comunicaciones, asegurese de configurar n68 en 0, 1 6 2.
A continuacién, el sistema se parara si se detecta que se ha superado el
tiempo. Si hay un fallo de comunicaciones, no estara operativa la entrada
de control. No obstante, sera imposible parar el variador si n68 esta
configurado en 4 6 3. Utilice un programa del host que monitorice el modo
en que el variador gestiona todas las sefales de entrada de control, por
ejemplo, de modo que no haya un intervalo de mas de 2 s entre las
comunicaciones.

né8 Seleccion de deteccion Registro 0144 hex. |Cambios durante | N°
de tiempo superado de la operacion
comunicaciones RS-422A/485

Rango de 0Oa4 Unidad de 1 Configuracion 0

ajuste configuracion predeterminada

Valores seleccionados

Valor Descripcion
0 Detecta un tiempo superado y un error grave; marcha libre hasta parar (ver nota 1).
1 Detecta un tiempo superado y un error grave; decelera hasta parar en el tiempo de deceleracion 1 (ver nota 1).
2 Detecta un tiempo superado y un error grave; decelera hasta parar en el tiempo de deceleracion 2 (ver nota 1).
3 Detecta un tiempo superado y una advertencia de error no grave; sigue funcionando.
La advertencia se cancela cuando se reanudan las comunicaciones normales. (Ver nota 2.)
4 No se detecta el tiempo superado.

Nota 1. El error grave se cancela con la entrada de reset de error.

2. La advertencia de error no grave se cancela cuando se reanudan las
comunicaciones normales.

Seleccion de referencia de frecuencia/unidad de visualizacion de comunicaciones (n69

» Configure este parametro en la unidad de referencia de frecuencia y los
valores relacionados con la frecuencia que se configuraran
0 monitorizaran a través de las comunicaciones.

* Esta unidad sélo se utiliza para las comunicaciones y es independiente
de las unidades de ajuste efectuadas mediante el operador digital.

n69 Seleccion de referencia de Registro 0145 hex. |Cambios durante | N°
frecuencia/unidad de visualizacién la operacion
de comunicaciones RS-422A/485
Rango de 0a3 Unidad de 1 Configuracion 0
ajuste configuracion predeterminada
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Valores seleccionados

Valor Descripcion

0,1 Hz

0,01 Hz

Valor convertido basandose en 30.000 como frecuencia maxima
0,1% (frecuencia maxima: 100%)

W|IN|[=|O

Nota Los datos de comunicaciones después de la conversidon anterior son
hexadecimales.
Por ejemplo, si la frecuencia es 60 Hz y la unidad de ajuste es 0,01 Hz, el
valor convertido se obtiene del siguiente modo: 60/0,01 = 6.000 = 1.770 hex.

Direccién de esclavo (n70)

¢ Configure este parametro en la direccion de esclavo (numero de unidad
de esclavo) para las comunicaciones.

* Si hay varios variadores conectados como esclavos, asegurese de que
no habra direcciones de esclavo duplicadas.

n70 Direccidn de esclavo de Registro 0146 hex. |Cambios durante | N°
comunicaciones RS-422A/485 la operacion

Rango 00a32 Unidad de 1 Configuracion 0

de ajuste configuracion predeterminada

Valores seleccionados

Valor Descripcion
00 Sélo recibe mensajes difundidos desde maestro (ver nota)
01a32 Direccion de esclavo

Nota La direccidon 00 es sdlo para la emisidon. No configure el esclavo en esta
direccion; de hacerlo, el esclavo no podra establecer comunicacion.

Seleccion de velocidad de transmision y paridad de comunicaciones (n71 y n72)

Configure la velocidad de transmisiéon y la paridad segun las condiciones
de comunicaciones del maestro.

n71 Seleccion de velocidad de Registro 0147 hex. |Cambios durante | N°
transmisién de RS-422A/485 la operacion

Rango 0a3 Unidad de 1 Configuracion 2

de ajuste configuracion predeterminada

Valores seleccionados

Valor Descripcion
0 2.400 bps
1 4.800 bps
2 9.600 bps
3 19.200 bps
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n72 Seleccion de paridad Registro 0148 hex. |Cambios durante | N°
de RS-422A/485 la operacion

Rango 0a2 Unidad de 1 Configuracion 2

de ajuste configuracion predeterminada

Valores seleccionados

Valor Descripcion
0 Par
1 Impar
2 Sin paridad

Nota

En las comunicaciones serie normales, los datos se configuran en bytes
individuales y los mensajes se crean mediante el encadenamiento de varios
bytes de datos. La comprobacién de paridad descrita aqui configura la
comprobaciéon para cada byte de datos. Configure el método de
comprobacién de paridad que necesite el maestro.

Todo el mensaje se comprueba mediante un cdédigo de comprobacién
independiente denominado “CRC-16”, de modo que las comunicaciones de
datos se comprobaran aunque no se efectle ninguna comprobacién de
paridad especial.

Ajuste de tiempo de espera de envio (n73)

Configure en este parametro un periodo de espera para devolver una
respuesta después de que se reciba un mensaje DSR (solicitud de envio de
datos) del maestro.

n73 Tiempo de espera de envio Registro 0149 hex. |Cambios durante | N°
de RS-422A/485 la operacion

Rango 10 a 65 (ms) Unidad de 1ms Configuracion 10

de ajuste configuracion predeterminada

Valores seleccionados

Cuando se recibe el mensaje DSR del maestro, el variador debe esperar un
tiempo de comunicaciones de 24 bits de longitud ademas del valor
seleccionado en n73 antes de devolver una respuesta. Configure este valor
segun el tiempo de respuesta del maestro.

Seleccién de control RTS (n74)

¢ Seleccione si desea activar la funcién de control de comunicaciones RTS
(solicitud para enviar).

¢ Esta funcion se puede desactivar (es decir, configurar en “1”) sélo cuando
se utilice una configuracién maestro/esclavo 1 a 1 en las comunicaciones
RS-422A/485. Cuando se utilice varios esclavos para RS-422A/485, o si
se utilizan comunicaciones RS-485, es necesario configurar en “0”
(activar control RTS).

n74 Seleccion de control RTS Registro 014A hex. |Cambios durante | N°
de RS-422A/485 la operacion
Rango 0,1 Unidad de 1 Configuracion 0
de ajuste configuracion predeterminada
Valores seleccionados
Valor Descripcion
0 Activado
1 Desactivado (sélo disponible para las comunicaciones RS-422A 1 a 1)
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7-2-2 Seleccion del comando de operacion (n02)

¢ Seleccione el método de entrada del comando RUN o STOP en el
variador.

¢ Este parametro sélo esta activado en el modo remoto. El variador en
modo local acepta el comando RUN s6lo mediante secuencias de teclas
en el operador digital.

n02 Seleccion del comando Registro 0102 hex. |Cambios durante | N°
de operacion la operacion

Rango 0a2 Unidad de 1 Configuracion 0

de ajuste configuracion predeterminada

Valores seleccionados

Valor Descripcion
0 Estan activadas las teclas RUN y STOP/RESET en el operador digital.
1 Los terminales de entrada multifuncional estan activados en secuencia de 2 6 3 hilos.
2 Estan activadas las comunicaciones RS-422A/485.

Nota 1. Para enviar el comando RUN mediante comunicaciones RS-422A/485,
configure este parametro en 2. A continuacion, el comando RUN sélo se
activara a través de las comunicaciones RS-422A/485.

2. El comando RUN también se puede enviar mediante RS-422A/485 con los
ajustes de entrada multifuncional. Para obtener mas detalles, consulte 7-2-4
Configuracion de las entradas multifuncionales (n36 a n39).

7-2-3 Seleccidén de entrada de referencia de frecuencia (n03)

¢ Seleccione el método de entrada de la referencia de frecuencia en el
variador en modo remoto.

¢ Se pueden utilizar diez métodos para la entrada de la referencia de
frecuencia en el variador en modo remoto. Seleccione el método idéneo
segun la aplicacion.

n03 Seleccion de referencia Registro 0103 hex. |Cambios durante | N°
de frecuencia la operacion

Rango 0a4,6 Unidad de 1 Configuracion 0

de ajuste configuracion predeterminada

Valores seleccionados

Valor Descripcion

Esta activado el potenciémetro de frecuencia del operador digital.

Esta activada la referencia de frecuencia 1 (n21).

Esta activado el terminal de control de referencia de frecuencia para la entrada de tensién de 0 a 10 V.
Esta activado el terminal de control de referencia de frecuencia para la entrada de corriente de 4 a 20 mA.
Esta activado el terminal de control de referencia de frecuencia para la entrada de corriente de 0 a 20 mA.
Esta activada la referencia de frecuencia a través de comunicaciones.

| |W|IN|=|O

Nota 1. Para enviar la referencia de frecuencia mediante comunicaciones RS-422A/
485, configure este parametro en 6. A continuacion, la referencia de
frecuencia solo se activara a través de las comunicaciones RS-422A/485.

2. La referencia de frecuencia también se puede enviar mediante RS-422A/
485 con los ajustes de entrada multifuncional. Para obtener mas detalles,
consulte 7-2-4 Configuracién de las entradas multifuncionales (n36 a n39).

3. La configuracion de n03 es valida para la referencia de frecuencia 1 y no
esta relacionada con las referencias de frecuencia 2 a 8. Estas referencias
se configuran en n22 a n28.
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7-2-4 Configuracion de las entradas multifuncionales (n36 a n39)

Ademas de los métodos descritos anteriormente, el comando RUN y la
referencia de frecuencia también se pueden enviar mediante
comunicaciones RS-422A/485 configurando el valor 18 en cualquiera de
los parametros n36 a n36 (entrada multifuncional).

Posteriormente, las siguientes operaciones se pueden seleccionar en
modo remoto. No obstante, no se puede cambiar ninguno de estos
parametros mientras se introduce el comando de operacion.

Cuando el terminal de entrada configuracién de funciéon esta en OFF,
el comando RUN se ejecutara segun la configuracion de n02 (seleccion de
comando de operacidn) y la referencia de frecuencia se ejecutara segun
la configuracién de n03 (seleccion de referencia de frecuencia).

Cuando el terminal de entrada de configuracion de funcién esta en ON,
el variador funcionara segun el comando RUN vy la referencia de

frecuencia a través de las comunicaciones RS-422A/485.

n36 Entrada multifuncional 1 (S2) |Registro 0124 hex. |Cambios durante | N°
la operacion

Rango 2a8,10a22 Unidad de 1 Configuracion 2

de ajuste configuracion predeterminada

n37 Entrada multifuncional 2 (S3) | Registro 0125 hex. |Cambios durante | N°
la operacion

Rango 0,2a8,10a22 Unidad de 1 Configuracion 5

de ajuste configuracion predeterminada

n38 Entrada multifuncional 3 (S4) |Registro 0126 hex. | Cambios durante | N°
la operacion

Rango 2a8,10a22 Unidad de 1 Configuracion 3

de ajuste configuracion predeterminada

n39 Entrada multifuncional 4 (S5) |Registro 0127 hex. |Cambios durante | N
la operacion

Rango 2a8,10a22, 34,35 Unidad de 1 Configuracion 6

de ajuste configuracion predeterminada
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7-3 Formato basico de las comunicaciones de mensajes

En la siguiente descripcion se proporciona informacién sobre el formato de

los datos de mensajes (DSR y datos de respuesta).

Las comunicaciones de mensajes del variador son compatibles con el
protocolo de comunicaciones MODBUS y no requieren procesamiento de

inicio y fin de mensajes.

(El protocolo de comunicaciones MODBUS es una marca comercial de AEG

Schneider Automation.)

Formato de comunicaciones

* El siguiente formato se utiliza para las comunicaciones de datos de mensaje.

¢ Los datos de mensaje constan de una direccién de esclavo, un cédigo de
funcién, datos de comunicaciones y un bloque de comprobacion de errores.

Datos de mensaje | Direccion de esclavo Cédigo de funcion Datos de Bloque de
(mensaje DSR 1 byte 1 byte comunicaciones comprobacion de
y respuesta) errores 2 bytes
Intervalo de mensajes

* Cuando el variador recibe un mensaje DSR del maestro, espera un
periodo que es equivalente a 24 bits de longitud y un tiempo de espera
de envio configurado en n73. A continuacion, el variador devolvera una
respuesta. Configure n73 segun el tiempo de procesamiento del maestro

o el ajuste de temporizacion.

e Cuando el maestro envia el siguiente mensaje después de recibir la
respuesta del variador, el maestro debe esperar un periodo de 24 bits

mas otro periodo de 10 ms como minimo.

Mensaje DSR del maestro

Capitulo 7-3

Respuesta del variador Mensaje DSR del maestro

Periodo de espera
de 24 bits
(6 3 bytes)

e font P Spn g -

Periodo de espera  Periodo de espera
configurado en n73 de 24 bits (3 bytes)

=l

de 10 ms como minimo para el
maestro

Configuracion de los datos de mensaje

¢ El mensaje de comunicaciones esta configurado por completo con datos

hexadecimales. (ASCIl y FINS no se utilizan.)

e Los datos de comunicaciones se dividen en las cuatro areas que se

muestran en la siguiente tabla.

Nombre de datos

Descripcion

Direccién de esclavo

Configure la direccién de esclavo (el valor seleccionado en n70) del variador, al que se envia
el mensaje DSR. La direccién de esclavo debe estar en un rango de 00 a 32 (00 a 20 hex.).

Cédigo de funcion

Comando que proporciona instrucciones de los detalles de procesamiento al variador.
Ejemplo: lectura de datos (03 hex.) y escritura de datos (10 hex.)

Datos de comunicaciones

Datos adjuntos al comando.

Ejemplo: el nimero de registro de los datos de inicio de lectura y el nimero de registros de

datos leidos

Comprobacién de errores

Cddigo de comprobacién CRC-16 para comprobar la fiabilidad de los datos de mensaje.

Nota

98

(en la direccidon opuesta). La comprobacion CRC-16 se

SYSMAC de OMRON.

Configurar un periodo de espera

En las comunicaciones anteriores, el valor predeterminado es -1 (65536) y el
byte menos significativo (LSB) se convierte en el byte mas significativo (MSB)
realiza
automaticamente utilizando la funcién de macro de protocolo de los
autdmatas programables de la serie CS/CJ, C200HX/HG/HE o CQM1H
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Direccion de esclavo

* El maestro puede comunicarse con un maximo de 32 esclavos a través
de RS-422A/485. Se asigna una Unica direccion de esclavo a cada
esclavo (variador) para las comunicaciones.

¢ Las direcciones de esclavo estan en un rango de 00 a 32 (00 a 20 hex.).
Si se envia un mensaje DSR a la direccién de esclavo 00, se tratara de
un mensaje de difusion.

Nota El mensaje de difusidn se dirige a todos los esclavos. Sélo el comando RUN
(registro 0001 hex.) y el comando de frecuencia (registro 0002 hex.) se
pueden escribir en el mensaje. El variador que recibe este mensaje no
devuelve una respuesta independientemente de si el mensaje se recibe
correctamente. Por lo tanto, para adoptar medidas contra los errores de
comunicaciones, se debe utilizar la funcién de monitorizaciéon del variador
para comprobar la recepcién de los mensajes de difusion.

Cddigo de funcion

e El cddigo de funcién es un comando que proporciona instrucciones de los
detalles de procesamiento al variador.

 Estan disponibles los tres cddigos de funcion siguientes.

Caodigo de funcion

Nombre del comando

Descripcion

03 hex.

Lectura de datos

Lee los datos del nimero de registro especificado. Se pueden leer

datos consecutivos de un maximo de 16 canales (32 bytes).

08 hex. Prueba de bucle El mensaje DSR se devuelve como respuesta. Este comando se
utiliza para comprobar el estado de las comunicaciones.
10 hex. Escritura de datos Los datos adjuntos en el formato se escriben en el nimero de

registro especificado. Se pueden escribir datos consecutivos de un

maximo de 16 canales (32 bytes).

Nota 1. No utilice otro cdédigo distinto de los anteriores; de lo contrario, el variador
detectard un error de comunicaciones y devolvera un mensaje de error.

2. El variador utiliza el mismo cddigo de funcion para la respuesta.
No obstante, si se produce un error, el byte mas significativo del cddigo de
funcién se configurara en 1. Por ejemplo, si se produce un error en un
mensaje DSR con el cddigo de funcion 03, el cédigo de funcién de la
respuesta sera 83.

Datos de comunicaciones
Los datos de comunicaciones se adjuntan al comando. El contenido y su
disposicion de los datos de comunicaciones varian segun el cédigo de
funcién. Para obtener mas detalles, consulte 7-4 Mensaje DSR y respuesta.
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Comprobacion de errores

100

El codigo de comprobaciéon CRC-16 es el resto (16 bits) cuando todos los
bloqgues de mensaje desde la direccion de esclavo hasta los datos de
comunicaciones finales estan conectados en serie, tal como se muestra en el
siguiente diagrama, y estos datos se dividen por un nimero binario de 17
digitos fijo (1 1000 0000 0000 0101).

8 bits El byte menos significativo de la direccion
/ de esclavo se trata como el byte mas significativo

en el calculo de CRC-16.

MSB LSB
—b-’ Direccién de esclavo ‘
_-._’ Cddigo de funcion L—

» Inicio de datos
de comunicaciones

—g-------e- ‘——‘
Fin de datos

de comunicaciones
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7-4 Mensaje DSR y respuesta

En la siguiente descripcién se proporciona informacion sobre como configurar
los mensajes DSR vy los detalles que se devuelven como respuestas. Cada
mensaje DSR o respuesta se divide en bloques de 8 bits. Por lo tanto, los
datos se deben configurar en bloques de 8 bits para las comunicaciones.

7-4-1 Lectura de datos (codigo de funcién: 03 hex.)

Configuracion y respuestas

Mensaje DSR

Nota 1.

Para leer datos (como datos de estado de E/S de control, datos de
elemento de monitorizacion o datos de valor seleccionado de parametro)
del variador, emita el siguiente mensaje DSR.

Los datos leidos tienen una longitud maxima de 16 canales (es decir,
datos de 32 bytes de 16 registros) por mensaje DSR.

Se asigna un numero de registro a cada elemento de funcién, como E/S
de control, elemento de monitorizacién y funciones de parametro.
El nimero de registro de cada parametro se indica cuando se explica el
parametro en este manual y en la seccion 10, Lista de parametros.
Consulte en 7-7 Asignaciones de numero de registro en detalle los
numeros de registro distintos de estos parametros.

Un parametro corresponde a un registro (un canal), por lo que el “numero
de registros de datos de lectura” indica el nimero de parametro que se
leeran (es decir, el nimero de registros consecutivos empezando con el
primer numero de registro).

El “numero de bytes de datos adjuntos” indica el nimero de bytes de datos
leidos de los registros adjuntos a partir de dicho punto. El nimero de
registros debe ser igual al nimero de bytes dividido entre dos.

N° de byte

Datos

Direccién de esclavo

Cddigo de funcion (03 hex.)

N¢ de registro de datos de inicio de lectura

Numero de registros de datos de lectura (méx. 16)

OIN|O|O|[A~|W[N| =

Comprobacion CRC-16
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Respuesta
Normal
N° de byte Datos
1 Direccion de esclavo
2 Cddigo de funcion (03 hex.)
3 Numero de bytes de datos adjuntos
4 Datos del registro de inicio Byte mas significativo
5 Byte menos significativo
6 Datos del registro siguiente Byte mas significativo
7 Byte menos significativo
8 Datos del registro siguiente Byte mas significativo
9 Byte menos significativo
n—1 Comprobacion CRC-16
Error
N° de byte Datos
1 Direccidn de esclavo
2 Cddigo de funcion (83 hex.)
3 Cédigo de error
4 Comprobacién CRC-16
5

Nota  Cuando se produce un error, el byte mas significativo del codigo de funcién

se configurara en 1.

Ejemplo de lectura de datos

En el siguiente ejemplo, se leen datos de cuatro registros (datos de sefal de
estado) del registro 0020 hex. del variador con una direccion de esclavo de 02.

Mensaje DSR

N° de byte Datos Ejemplo de

datos (hex.)
1 Direccion de esclavo 02
2 Cddigo de funcion 03
3 N¢ de registro de datos de inicio de lectura 00
4 20
5 Numero de registros de datos de lectura 00
6 04
7 Comprobacion CRC-16 45
8 FO
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Respuesta
Normal
N° de byte Datos Ejemplo de
datos (hex.)
1 Direccion de esclavo 02
2 Cédigo de funcion 03
3 Numero de bytes de datos adjuntos 08
4 Datos del registro n® 0020 Byte mas significativo 00
5 Byte menos significativo | 65
6 Datos del registro n® 0021 Byte mas significativo | 00
7 Byte menos significativo | 00
8 Datos del registro n® 0022 Byte mas significativo 00
9 Byte menos significativo | 00
10 Datos del registro n® 0023 Byte mas significativo | 01
11 Byte menos significativo | F4
12 Comprobacién CRC-16 AF
13 82
Error
N° de byte Datos Ejemplo de
datos (hex.)
1 Direccién de esclavo 02
2 Cédigo de funcion 83
3 Cédigo de error 03
4 Comprobacion CRC-16 F1
5 31

7-4-2 Escritura de datos/escritura de datos de difusion
(codigo de funcion: 10 hex.)

Configuracion y respuesta

Nota 1.

¢ Para escribir datos en el variador, como datos de E/S de control y de
valor seleccionado de parametro, emita el siguiente mensaje DSR.

* Se pueden escribir datos consecutivos de un maximo de 16 canales
(32 bytes para 16 registros) por mensaje DSR.

¢ Se asigna el numero de registro a cada elemento de funcion, como E/S
de control y funciones de parametro. El nimero de registro de cada
parametro se indica cuando se explica el parametro en este manual y en
la seccion 10, Lista de parametros. Consulte en 7-7 Asignaciones de
numero de registro en detalle los nimeros de registro distintos de estos
parametros.

Un parametro corresponde a un registro (un canal), por lo que el “numero
de registros de datos de escritura” indica el nimero de parametro que se
escribiran (es decir, el nimero de registros consecutivos empezando con
el primer nimero de registro).

El “numero de bytes de datos adjuntos” indica el numero de bytes de datos
escritos en los registros adjuntos a partir de dicho punto. EI niumero de
registros debe ser igual al nimero de bytes dividido entre dos.
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Mensaje DSR

N° de byte Datos
1 Direccion de esclavo
2 Cadigo de funcién (10 hex.)
3 N@ de registro de datos de inicio de escritura
4
5 Numero de registros de datos de escritura (max. 16)
6
7 Datos del registro de inicio
8 Datos del registro siguiente Byte mas significativo
9 Byte menos significativo
10 Datos del registro siguiente Byte mas significativo
11 Byte menos significativo
12 Datos del registro siguiente Byte mas significativo
13 Byte menos significativo
n—1 Comprobacién CRC-16
Respuesta
Normal
N° de byte Datos
1 Direccidn de esclavo
2 Cadigo de funcién (10 hex.)
3 N@ de registro de datos de inicio de escritura Byte mas significativo
4 Byte menos significativo
5 Numero de registros de datos de escritura Byte mas significativo
6 Byte menos significativo
7 Comprobacion CRC-16
8
Error
N° de byte Datos
1 Direccion de esclavo
2 Cadigo de funcién (90 hex.)
3 Cédigo de error
4 Comprobacién CRC-16
5
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Nota 1. Cuando se produce un error, el byte mas significativo del cddigo de
funcién se configurara en 1.

2. Un mensaje de difusion utiliza el mismo formato del mensaje DSR.
No obstante, la direccion de esclavo siempre se configura en 00 y sdélo
pueden escribir el registro 0001 hex. (comando RUN) y el numero de
registro 0002 hex. (referencia de frecuencia).
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Ejemplo de lectura de datos

En el siguiente ejemplo, se escriben datos de dos registros (comando RUN)
del registro 0002 hex. del variador con una direccion de esclavo de 01.

Mensaje DSR

N° de byte Datos Ejemplo de
datos (hex.)
1 Direccion de esclavo 01
2 Cddigo de funcion 10
3 N¢ de registro de datos de inicio de escritura 00
4 01
5 Numero de registros de datos de escritura 00
6 02
7 Datos del registro de inicio 04
8 Datos del registro n® 0001 Byte mas significativo 00
9 Byte menos significativo | 01
10 Datos del registro n® 0002 Byte mas significativo 02
11 Byte menos significativo |58
12 Comprobacion CRC-16 63
13 39
Respuesta
Normal
N° de byte Datos Ejemplo de
datos (hex.)
1 Direccion de esclavo 01
2 Cédigo de funcion 10
3 N¢ de registro de datos de inicio de escritura 00
4 01
5 Numero de registros de datos de escritura 00
6 02
7 Comprobacién CRC-16 10
8 08
Error
N° de byte Datos Ejemplo de
datos (hex.)
1 Direccion de esclavo 01
2 Cédigo de funcion 90
3 Cédigo de error 02
4 Comprobacién CRC-16 DC
5 C1
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7-4-3 Prueba de bucle (cédigo de funcion: 08 hex.)
Configuracion y respuesta

Mensaje DSR

¢ El mensaje DSR del maestro se devuelve como respuesta. El variador no
recupera ni procesa estos datos.

¢ El mensaje DSR o la respuesta normal para utilizarse en la prueba de
bucle se divide en bloques de 8 bytes tal como se muestra a continuacién.
Cualquier dato se puede configurar como datos de prueba 1 6 2 siempre
gue el numero de elementos de datos permanezca cambiado.

* Este comando se utiliza para comprobar el estado de las comunicaciones
0 para comunicaciones ficticias sin detectar el tiempo superado de
comunicaciones.

N° de byte Datos
1 Direccion de esclavo
2 Cadigo de funcién (08 hex.)
3 Datos de prueba 1
4
5 Datos de prueba 2
6
7 Comprobacién CRC-16
8
Respuesta
Normal
N° de byte Datos
1 Direccion de esclavo
2 Cédigo de funcion (08 hex.)
3 Datos de prueba 1
4
5 Datos de prueba 2
6
7 Comprobacion CRC-16
8
Error
N° de byte Datos
1 Direccion de esclavo
2 Cddigo de funcion (88 hex.)
3 Cédigo de error
4 Comprobacién CRC-16
5
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Nota  Cuando se produce un error, el byte mas significativo del codigo de funcién
se configurara en 1.
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Ejemplo de prueba de bucle

En el siguiente ejemplo, se realiza una prueba de bucle en el variador con
una direccién de esclavo de 01.

Mensaje DSR

N° de byte Datos Ejemplo de
datos (hex.)
1 Direccion de esclavo 01
2 Cddigo de funcion 08
3 Datos de prueba 1 00
4 00
5 Datos de prueba 2 A5
6 37
7 Comprobacion CRC-16 DA
8 8D
Respuesta
Normal
N° de byte Datos Ejemplo de
datos (hex.)
1 Direccion de esclavo 01
2 Cddigo de funcion 08
3 Datos de prueba 1 00
4 00
5 Datos de prueba 2 A5
6 37
7 Comprobacion CRC-16 DA
8 8D
Error
N° de byte Datos Ejemplo de
datos (hex.)
1 Direccion de esclavo 01
2 Cddigo de funcion 88
3 Cédigo de error 01
4 Comprobacién CRC-16 86
5 50
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7-5 Comando ENTER

El comando ENTER se utiliza para copiar valores seleccionados de
parametro que se han escrito mediante comunicaciones en y después del
registro 0101 hex. del area RAM de la EEPROM del variador. Esto se realiza
para que la EEPROM pueda mantener los valores seleccionados de
parametro.

Mediante la emisién de un mensaje DSR para escribir datos, éstos se
escriben en el area RAM del variador. Estos datos se perderan cuando se
desconecte el variador. Emita el comando ENTER para almacenar en la
EEPROM del variador el valor seleccionado de parametro que se ha escrito
mediante comunicaciones.

Nota El comando ENTER no se acepta mientras el variador estd en
funcionamiento. Asegurese de emitir el comando ENTER mientras el variador
no esta en funcionamiento.

Mensaje DSR del comando ENTER
* El comando ENTER se emite en respuesta al mensaje DSR (con un
codigo de funcién 10 hex.) para escribir datos.

¢ Al escribir los datos 0000 hex. que se enviaran al registro 0900 hex., el
variador copia en la EEPROM todos los valores seleccionados de
parametro que el variador ha recibido.

Nota 1. Sdlo las constantes de parametro (en y desde el registro 0101 hex.) se
almacenan en la EEPROM con el comando ENTER.
El comando RUN (en el registro n® 0001 hex.) esta en el area RAM.
La referencia de frecuencia (en el registro 0002 hex.) o los datos de los
registros con un numero hasta 003D hex. también estan en el &rea RAM.
Por lo tanto, la EEPROM no almacena estos parametros.

2. Los datos se pueden escribir en la EEPROM un maximo de 100.000 veces
aproximadamente. Por lo tanto, asegurese de reducir el nimero de
comandos ENTER enviados lo maximo que sea posible.
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7-6 Configuracion de los datos de comunicaciones

En la siguiente descripcién se proporciona informacién sobre como convertir
los datos de registro (como datos de valor de monitorizacion o de valor
seleccionado de parametro) en el bloque de datos de comunicaciones de los
datos de mensaje (como DSR y datos de respuesta).

Conversion de los datos de registro

Nota

Los datos de cada registro se envian como datos de 2 bytes.

Los datos de cada registro se procesan segun las reglas siguientes y se
envian en hexadecimal.

Los datos se convierten a un valor hexadecimal segun la unidad
de configuraciéon minima de cada registro como 1.

Si la referencia de frecuencia es 60 Hz y la unidad de ajuste minima
es 0,01 Hz, los datos se convertiran del siguiente modo:

60 (Hz)/0,01 (Hz) = 6.000 = 1.770 hex.

1.

La unidad de ajuste minima de cada parametro se indica cuando se explica
el parametro en la secciéon 10, Lista de parametros. Consulte en 7-7
Asignaciones de numero de registro en detalle los registros distintos de
estos parametros.

La unidad de ajuste minima de los datos de referencia de frecuencia o de
monitorizacion de frecuencia estd determinada por n69 (registro 0145 hex.:
seleccion de referencia de frecuencia/unidad de monitorizacion de
comunicaciones RS-422A/485). La unidad de ajuste de cada uno de los tres
registros siguientes esta determinada por el valor seleccionado en n69.
Paralas unidades de ajuste de estas constantes, consulte la lista de
parametros. El valor seleccionado en n69 no tiene nada que vez con los
elementos de datos de frecuencia configurados como constantes de
parametro (por ejemplo, referencias de frecuencia 1 a 8, referencia de
frecuencia de inching, frecuencia maxima, frecuencia de salida minima,
frecuencia de salto).

Elementos monitorizados

Registro 0023: monitorizacion de referencia de frecuencia
Registro 0024: monitorizacion de frecuencia de salida

Registro dedicado de comunicaciones
Registro 0002: referencia de frecuencia

No obstante, a pesar del valor seleccionado en n69, configure la
frecuencia maxima en 3.000 cuando la referencia de frecuencia se ejecuta
con un mensaje de difusion. En este caso, el variador redondea cualquier
valor inferior a 0,01 Hz.

Hay parametros que realizan cambios de unidad de ajuste cuando los
valores se incrementan con el operador digital. No obstante, las unidades
menores se utilizan para las comunicaciones en dichos casos. Por ejemplo,
el valor de n49 (registro 0131 hex.: salto de frecuencia 1) se configurara en
incrementos de 0,01 Hz si la frecuencia es menor que 100 Hz y en
incrementos de 0,1 Hz si la frecuencia es 100 Hz o mayor. El valor 0,01 Hz
siempre es 1 hex. para las comunicaciones.

Si la frecuencia de salto es 100,0 Hz, la unidad de ajuste minima es 0,01 Hz
y los datos se convertiran del siguiente modo:

100,0 (Hz)/0,01 (Hz) = 10.000 = 2.710 hex.
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Nota

Valores negativos expresados en complementos de 2

Si el bias de referencia de frecuencia en n42 es -100%, la unidad
de ajuste minima sera 1% y los datos se convertiran del siguiente modo:

100 (%)/1 (%) = 100 = 0064 hex.
— complemento a 2: FF9C hex.

0064 Hex = |0i0{0{0|{0{0{0{0|{0i1!1:0[0i1i0:0

l Bit invertido.

1011 (111{1:1[1:010:1]1:0{1i1| = FF9B Hex

& Se suma 1.
1i4i4i1[1H1111]110.011|1{110i0] = FF9IC Hex

El valor seleccionado de parametro determina si los datos seran positivos
0 negativos. El byte mas significativo de los datos de valor negativo siempre
se configura en 1. No obstante, los datos con su byte mas significativo
configurado en 1 no siempre son datos de valor negativo.

Configuracion de todos los bits no utilizados en 0

Los bits 9 a 15 del comando RUN (registro 0001 hex.) no se utilizan.
Al escribir los datos, asegurese de configurar todos estos bits en 0.
Estos cuando se leen se configuran en 0.

Sin configuracién de datos en registros no utilizados

Los registros descritos como “no utilizados” se pueden utilizar para
procesamiento interno. No escriba datos en dichos registros.
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7-7 Asignaciones de numero de registro en detalle

En la siguiente descripcidn se proporciona informacién sobre los nimeros de
registro asignados al variador y el significado de los registros. En lo que res-
pecta a los numeros de registro de los parametros (n01 a n79), consulte la
seccion 10, Lista de parametros, y la descripcion de cada uno de estos para-
metros que se ofrece en este manual.

7-7-1 Funcion de E/S

Comunicaciones con un solo esclavo con las direcciones 01 a 32 (01 a 20 hex.)

Lectura/escritura

N° de registro (hex.) Funcion Descripcion

0000 No se utiliza. ---

0001 Comando RUN Consulte la tabla siguiente.

0002 Referencia de frecuencia Configure la referencia de frecuencia en la unidad segun
el valor seleccionado en n69.

0003 Ganancia V/f Configure la condicion que el 100% es 1.000 en un rango
de 2,0 a 200,0% (20 a 2.000). (Ver nota 1).

0004 a 0008 No se utiliza.

0009 Salida del variador Consulte la tabla siguiente.

000A a 000F No se utiliza.

Nota 1. Laganancia V/f es una relacién que se multiplicara por la tension de salida
obtenida de la operacion V/i. Si se configura 1.000 (O3E8 hex.), la relacion
de multiplicacion sera 1.

2. Cuando se lean los registros anteriores, se leeran los valores que estan
configurados mediante comunicaciones. Por ejemplo, cuando se lea el
comando RUN (registro 0001), se devolvera la entrada de control en el
registro que fue configurado anteriormente mediante comunicaciones.
No es un valor monitorizado mediante el terminal de sefal de entrada.
Para monitorizar el estado real del variador, utilice las funciones de
monitorizacion (consulte 7-7-2 Funciones de monitorizacion).

Comando RUN (registro 0001 hex.)
N° de bit Funcidn
Comando RUN (1: RUN)

Marcha directa/inversa (1: inversa)

Fallo externo (fallo externo EFO0)

Reset de fallo (1: reset de fallo)
No se utiliza.

Entrada multifuncional 1 (1: ON

Entrada multifuncional 2 (1: ON

)
)
Entrada multifuncional 3 (1: ON)
Entrada multifuncional 4 (1: ON)

O|lo(N|ojfO|h[fwW|NM|—=|O

aib No se utiliza.

Nota Existe una relacion OR entre la entrada desde los terminales de control y la
entrada mediante comunicaciones, excepto para el comando RUN vy el
comando de rotacion directa/inversa.

Salida del variador (registro 0009 hex.)

N° de bit Funcion
0 Salida de contacto multifuncional (1: ON)

1a15 No se utiliza.

Nota Los ajustes se activaran si la salida multifuncional n40 se configura en 18
para la salida de comunicaciones. A continuacion, los terminales de salida
(MA a MC) se activaran y desactivaran mediante comunicaciones.
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Mensaje de difusion con direccion de esclavo: 0100, 0101, 0102 6 0103 hexadecimal:

N° de registro Funcion Descripcion
(hex.)

0000 No se utiliza.

0001 Comando RUN Consulte la tabla siguiente.

0002 Referencia de frecuencia Configure la referencia de frecuencia basandose en la frecuencia

méxima como 30.000.
0003 a 000F No se utiliza.
Nota 1. Los datos sdlo se pueden escribir en los registros 0001 y 0002. Se supone

que los valores anteriores se retienen para los registros no utilizados.
2. No se pueden escribir datos en la entrada multifuncional.
3. Launidad de ajuste del mensaje de difusion es distinta de la del mensaje
DSR para establecer comunicacion con un solo esclavo.

Comando RUN (registro 0001 hex.)

N° de bit Funcion
0 Comando RUN (1: RUN)
1 Marcha directa/inversa (1: inversa)
2a3 No se utiliza.
4 Fallo externo (1: fallo externo EFO)
5 Reset de fallo (1: reset de fallo)
4a15 No se utiliza.

7-7-2 Funciones de monitorizacion

N° de registro Funcion Descripcion
(hex.)

0020 Estado de senal Consulte la siguiente tabla correspondiente.
0021 Estado de fallo Consulte la siguiente tabla correspondiente.
0022 Estado de data link Consulte la siguiente tabla correspondiente.
0023 Referencia de frecuencia Segun el valor seleccionado en n69.
0024 Frecuencia de salida Segun el valor seleccionado en n69.
0025 a 0026 No se utiliza. ---
0027 Corriente de salida Lectura basada en 1 A como 10.
0028 Tension de salida Lectura basada en 1V como 1.
0029 a 002A No se utiliza.
002B Estado de terminal de entrada Consulte la siguiente tabla correspondiente.
002C Estado de variador 1 Consulte la siguiente tabla correspondiente.
002D Estado de terminal de salida Consulte la siguiente tabla correspondiente.
002E a 0030 No se utiliza.
0031 Tension de c.c. del circuito principal | Lectura basada en 1 V como 1.
0032 a 003C No se utiliza. ---
003D Error de comunicaciones Consulte la siguiente tabla correspondiente.
003E a 00FF No se utiliza.
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Senal de estado (registro 0020 hex.)
N° de bit Funcién
Durante RUN (1: durante RUN)
Operacion directa/inversa (1: operacion inversa)
Variador preparado (1: preparado)
Fallo (1: fallo)
Error de configuracion de datos (1: error)
Salida multifuncional (1: ON)
ais No se utiliza.

||| WIN|=|O

Estado de fallo (registro 0021 hex.)

N° de bit Funcion N° de bit Funcion

0 ocC 8 FOl

1 ov 9 OL1

2 oL2 10 OL3

3 OH 11 No se utiliza.

4 No se utiliza. 12 Uvi1

5 No se utiliza. 13 GF

6 No se utiliza. 14 CE

7 EFL], STP 15 No se utiliza.

Nota  Cuando se produce un fallo, el bit correspondiente se configurara en 1.

Estado de data link (registro 0022 hex.)

N° de bit Funcidn
0 Escritura de datos (1: escritura)
1a2 No se utiliza.
3 Error de limite superior e inferior (1: error): fuera del rango de ajuste
4 Error de verificacién (1: error): idéntico a OPELI.
5a15 No se utiliza.

Estado de terminal de entrada (registro 002B hex.)

N° de bit Funcion
Terminal de marcha directa/parada (S1) (1: ON)

Terminal de entrada multifuncional 1 (S2) (1: ON

Terminal de entrada multifuncional 2 (S3) (1: ON

)
) )
Terminal de entrada multifuncional 3 (S1) (4: ON)
Terminal de entrada multifuncional 4 (S5) (1: ON)

g|hjlW|IN|[=]|O

ais No se utiliza.
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Estado de variador 1 (registro 002C hex.)

N° de bit

Funcién

Durante RUN (1: durante RUN)

Velocidad cero (1: velocidad cero)

Frecuencia alcanzada (1: frecuencia alcanzada)

Advertencia (error no grave) (1: advertencia)

Deteccion de frecuencia 1 (1: frecuencia de salida <n58)

Deteccion de frecuencia 2 (1: frecuencia de salida >n58)

Variador preparado (1: preparado)

UV (1: UV)

O|N[OjO~|W|IN|—=|O

Base block (1: base block)

©

Modo de referencia de frecuencia (1: distinto de comunicaciones)

10

Modo de comando RUN (1: distinto de comunicaciones)

11

Deteccion Sobrepar (1: deteccién de sobrepar)

12

No se utiliza.

13

Reintento de fallo (1: reintento de fallo)

14

Fallo (1: fallo)

15

Tiempo superado de comunicaciones: sin comunicaciones normales durante 2 s como minimo
(1: deteccion de tiempo superado de comunicaciones)

Estado de terminal de s

alida (registro 002D hex.)

N° de bit

Funcién

0

Terminal de salida de contacto multifuncional MA (1: ON)

1a15

No se utiliza.

Error de comunicaciones (registro 003D hex.)

N° de bit

Funcién

Error de CRC (1: error)

Error de longitud de datos (1: error)

No se utiliza.

Error de paridad (1: error)

Error de sobrecarga (1: error)

Error de trama (1: error)

Tiempo superado de comunicaciones (1: error)

Njolo|~hlWIN|=|O

aib

No se utiliza.
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7-8 Coddigos de error de comunicaciones

El variador detectara un error de comunicaciones si fallan las comunicaciones
normales o se produce un error de datos de mensaje.

El variador devuelve una respuesta que consta de la direccion de esclavo,
el cédigo de funcion con el bit mas significativo configurado en 1, cddigo de
error y bloque de comprobacion de CRC-16 cuando se detecta el error de
comunicaciones.

Cuando el maestro reciba un cédigo de error, consulte la siguiente tabla para
la deteccion y la correccion del error.

Errores y soluciones

escritura

Cadigo Nombre Motivo probable Solucidon
de error
01 hex. Cédigo de error El cédigo de funcién esta configurado en un cédigo Compruebe y corrija
de funcién distinto de 03, 08 6 10 hex. el cddigo de funcion.
02 hex. Error de nimero El numero de registro especificado no se ha registrado. | Compruebe y corrija
de registro Se ha intentado leer el registro del comando ENTER. | €l numero de registro.
03 hex. Error de numero El numero de registros de escritura o lectura no esta Compruebe y corrija
de datos dentro del rango de 1 a 16 (0001 y 0010 hex.). el nimero de registros
El nimero de registros del mensaje DSR multiplicado | © €/ numero de bytes.
por dos no coincide con el numero de bytes de los datos
adjuntos.
21 hex. Error de configuracion | Los datos de escritura no estan dentro del rango Compruebe el display
de datos permitido. del operador digital
Las datos configurados no son validos y provocan un | Y Corrija los datos.
error OPE (OPE1 a OPE9).
22 hex. Error de modo de El variador en funcionamiento ha recibido un mensaje | Escriba los datos

DSR para escribir datos en un parametro que prohibe
la escritura de datos mientras el variador esta en
ejecucion.

Se ha recibido el comando ENTER mientras el variador
estaba en funcionamiento.

después de parar
el variador.

El variador que detecta UV ha recibido un mensaje DSR
para escribir datos.

El variador que detecta UV ha recibido el comando
ENTER.

Escriba los

datos después de
restaurar el estado UV
(tension insuficiente
del circuito principal).

El variador que detecta FO4 para un fallo de memoria
de inicializacion ha recibido un mensaje DSR distinto
del de inicializacion de parametros (con n01 configurado
en8069).

Desconecte el variador
y conéctelo después
de la inicializacion

de parametros con n01
configurado en 8 6 9.

El variador que procesa los datos escritos ha recibido
un mensaje DSR para escribir datos.

Espere un periodo
equivalente a 24 bits
mas un minimo

de 10 ms para emitir
el mensaje después
de que se reciba una
respuesta del variador.

Se ha recibido un mensaje DSR para un registro de sélo
lectura.

Compruebe y corrija
el nimero de registro.
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7-9 Prueba de autodiagndstico

El variador incorpora una funcion de prueba de autodiagndstico que
comprueba si funcionan las comunicaciones RS-422A/485. Si el variador
tiene un fallo de comunicaciones, realice los pasos indicados a continuacién
para comprobar si la funcién de comunicaciones del variador es normal.

Pasos de la prueba de autodiagnéstico

1. Configurar el parametro

Configure n39 para la entrada multifuncional 4 (S5) en 35 mediante
el operador digital.

2. Desconectar el variador y cablear el terminal
Desconecte el variador y cablee los siguientes terminales de control.

En este punto, asegurese de que todos los demas terminales de circuitos
estan abiertos.

sw7 )| -+«— Configurar SW7 en NPN.

o o | o | Wp— e | e | s e L

Q) O\ D @@ @) Conectar S5y SC.

[MA | MB | MG |[81]s2]53]%4] 8

[Fs|FR]FC]am|AC]

:| Conectar R+ y S+.
:| Conectar R+ y S+.

3. Conectar el variador y comprobar el display

Conecte el variador.
Compruebe el display del operador digital.

Normal
El display es normal y no se muestra ningun cédigo de error.
Fallo

El display muestra “CE” (tiempo superado de comunicaciones)
0 “CAL’ (espera de comunicaciones). En cualquier caso, hay una
averia en el circuito de comunicaciones del variador. Sustituya el
variador.
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8-1
8-1-1

Funciones de proteccidn y diagnodstico

Deteccion de fallos (error grave)

El variador detectara los siguientes fallos si se quema el variador o el motor,
o bien los circuitos internos del variador no funcionan correctamente. Cuando
el variador detecta un fallo, el cédigo del mismo se visualizara en el operador
digital, se accionara la salida de contacto de fallo y se cerrard la salida
del variador, con lo que el motor marchara libre hasta pararse. EI método
de parada se puede seleccionar para algunos fallos y el método de parada
seleccionado se utilizara con dichos fallos. Si ocurre un fallo, consulte
la siguiente tabla para identificar y corregir la causa del mismo. Utilice uno
de los siguientes métodos para restablecer el fallo después de rearrancar
el variador. No obstante, si se estd recibiendo el comando de operacion,
la sefal de reset se omitira. Por lo tanto, asegurese de restablecer el fallo con
el comando de operacion desactivado.

* Active la sefal de reset de fallo. Se debe configurar una entrada

multifuncional (n36 a n39) en 5 (reset de fallo).
* Pulse la tecla STOP/RESET del operador digital.
* Desconecte la alimentacion del circuito principal y vuelva a conectarla.

Visualizacion y procesamiento de fallos

Visualizacion
de fallo

Nombre y significado del fallo

Probable causa y solucion

=
oL

Sobrecorriente (OC)

La corriente de salida del variador es
igual o superior al 200% de la
corriente nominal de salida.

Se ha producido un cortocircuito o fallo de tierra en la salida del variador.
— Compruebe y corrija el cable de alimentacion del motor.

La configuracion de V/f no es correcta.
— Reduzca la tensién seleccionada de V/A.

La capacidad del motor es demasiado grande para el variador.
— Reduzca la capacidad del motor hasta la maxima permitida.

El contactor magnético de la salida del variador se ha abierto y cerrado.
— Reorganice la secuencia de modo que el contactor magnético no se
abra o cierre mientras el variador tenga salida de corriente.

El circuito de salida del variador esta dafado.
— Sustituya el variador.

o

Sobretension (OV)

La tension de c.c. del circuito principal
ha alcanzado el nivel de deteccién de
sobretension

(Modelos de 200 V: 410 Vc.c. min,;
Modelos de 400 V: 820 Vc.c. min.).

El tiempo de deceleracion es demasiado corto.
— Incremente el tiempo de deceleracion.

La tensién de alimentacién es demasiado alta.
— Reduzca la tensién para que esté dentro de las especificaciones.

* Hay excesiva energia regenerativa debido a la sobresaturacion

(overshooting) en el momento de la aceleracion.
— Suprima la sobresaturacion lo maximo que sea posible.

Tension insuficiente del circuito
principal (UV1)

La tensién de c.c. del circuito
principal ha alcanzado el nivel de
deteccion de tension insuficiente
(200 Vc.c. para el 3G3JV-A2[],
160 Vc.c. para el 3G3JV-ABLI

y 400 Vc.c. para el 3G3JV-A4L)).

La alimentacion al variador tiene pérdida de fase, los tornillos de

terminal de entrada estan sueltos o el cable de alimentacion esta

desconectado.

— Compruebe lo anterior y adopte las medidas preventivas
necesarias.

Tension de alimentacion incorrecta
— Asegurese de que la tensidn de alimentacion esta dentro de las
especificaciones.

Se ha producido una interrupcién momentanea de alimentacion.

— Utilice la compensacién de interrupcién momentanea de
alimentacion (Configure n47 de modo que el variador rearranque
después de restaurar la alimentacion)

— Mejore la fuente de alimentacion.

El circuito interno del variador esta dahado.
— Cambie el variador.
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Visualizacion

Nombre y significado del fallo

Probable causa y solucion

Se ha introducido un fallo externo
desde una entrada multifuncional.
Se ha accionado una entrada
multifuncional 1,2, 36 4
configurada en 3 6 4. El numero
de EF indica el nimero de la
entrada correspondiente (S2 a S5).

de fallo
aH Disipador recalentado (OH) * Latemperatura ambiente es demasiado alta.
La temperatura de los disipadores — Ventile el variador o instale una unidad de refrigeracion.
del variador ha alcanzado 110°C | La carga es excesiva.
+10°C. — Disminuya la carga.
— Reduzca la capacidad del variador.
* La configuracion de V/f no es correcta.
— Reduzca la tensién seleccionada de V/A.
* El tiempo de aceleracion/deceleracion es demasiado corto.
— Aumente el tiempo de aceleracion/deceleracion.
¢ La ventilacion esta obstruida.
— Cambie la ubicacion de variador para cumplir las condiciones de
instalacion.
¢ El ventilador de refrigeracion del variador no funciona.
— Sustituya el ventilador de refrigeracion.
ol | Sobrecarga del motor (OL1) * La carga es excesiva.
El relé termoelectrénico ha - B'Sén'n“y? la carg% d del variad
activado la funcién de proteccion — neduzea la capacidad del variador.
contra sobrecarga del motor. ¢ La configuracion de V/f no es correcta.
— Reduzca la tensién seleccionada de V/f.
¢ El valor de n11 para la frecuencia de tensién maxima es bajo.
— Compruebe la placa del motor y configure n11 en la frecuencia
nominal.
* El tiempo de aceleracion/deceleracion es demasiado corto.
— Aumente el tiempo de aceleracién/deceleracion.
¢ El valor de n32 para la corriente nominal del motor no es correcto.
— Consulte la placa del motor y configure n32 en la corriente nominal.
¢ El variador esta accionando varios motores.
— Desactive la funcion de deteccién de sobrecarga del motor
e instale un relé termoelectrénico para cada motor. La funcién de
deteccion de sobrecarga del motor se desactiva configurando n32
en 0,00n33 en 2.
¢ El ajuste de tiempo de proteccién del motor en n34 es breve.
— Configure n34 en 8 (el valor predeterminado).
old Sobrecarga del variador (OL2) |+ La carga es excesiva.
El relé termoelectronico ha — Disminuya la carga.
activado la funcion de proteccion |« La configuracion de V/f no es correcta.
contra sobrecarga del variador. — Reduzca la tensién seleccionada de V/A.
¢ El tiempo de aceleracion/deceleracion es demasiado corto.
— Aumente el tiempo de aceleracion/deceleracion.
¢ La capacidad del variador no es suficiente.
— Utilice un modelo de variador con una capacidad mayor.
ol 3 Deteccidn de sobrepar (OL3) ¢ El sistema mecanico esta bloqueado o ha tenido un fallo.
Ha habido una corriente o parigual | — Compruebe el sistema mecanico y corrija la causa
o mayor que el ajuste de n60 para del sobrepar.
el nivel de deteccion de sobrepar |« Los ajustes de parametro no son correctos.
y que en n61 para el tiempo de — Ajuste los parametros n60 y n61 segun el sistema mecanico.
deteccion de sobrepar. Se ha Aumente los valores seleccionados de n60 y n61.
detectado un fallo con n59 para la
seleccion de funcion de deteccion
de sobrepar configurada en 2 6 4.
LF Fallo de tierra (GF) * Se ha producido un fallo de tierra en la salida del variador.
La corriente de fallo de tierra en — Compruebe las conexiones entre el variador y el motor y efectie
la salida del variador ha superado un reset del fallo después de corregir su causa.
la corriente nominal de salida del
variador.
EFL] Fallo externo LI(EFLJ) ¢ Se ha introducido un fallo externo desde una entrada multifuncional.

— Elimine la causa del fallo externo.

La secuencia es incorrecta.
— Compruebe y cambie la secuencia de entrada de fallo externo,
incluida la temporizacién de entrada y el contacto NA o NC.
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Visualizacion

Nombre y significado del fallo

Probable causa y solucion

¢ Tension de alimentacion
insuficiente

¢ Fallo de alimentacién de control
¢ Fallo de hardware

de fallo
FOoo Fallo de transmision de El circuito interno del variador tiene un fallo.
operador digital 1 (F00) — Desconecte y conecte el variador.
Se ha detectado un fallo de — Sustituya el variador si se vuelve a producir el mismo fallo.
memoria inicial
FOi Fallo de transmision de El circuito interno del variador tiene un fallo.
operador digital 2 (FO1) — Desconecte y conecte el variador.
Se ha detectado un fallo de ROM. | — Sustituya el variador si se vuelve a producir el mismo fallo.
FOo4 Fallo de memoria inicial (F04) El circuito interno del variador tiene un fallo.
Se ha detectado un error en la — Inicialice el variador con n01 configurado en 8 6 9 y desconecte
EEPROM incorporada del variador. y conecte el variador. _ _
— Sustituya el variador si se vuelve a producir el mismo fallo.
o Fallo del convertidor analégico El circuito interno del variador tiene un fallo.
a digital (FO5) — Desconecte y conecte el variador.
Se ha detectado un fallo de — Sustituya el variador si se vuelve a producir el mismo fallo.
convertidor analdgico a digital.
FO7 Fallo del operador digital (FO7) |e El circuito interno del operador digital tiene un fallo.
Se ha detectado un error en — Desconecte y conecte el operador digital.
el circuito de control incorporado — Sustituya el operador digital si se vuelve a producir el mismo fallo.
del operador digital.
e Tiempo superado de Se ha producido un cortocircuito, un fallo de tierra o una
comunicaciones (CE) desconexion en la linea de comunicaciones.
No se han establecido las — Compruebe y corrija la linea.
comunicaciones RS-422A/485 El ajuste de resistencia de terminacion no es correcto.
normales en 2 s. ] _ — Configure en ON Unicamente la resistencia de terminacién
El variador detectara este error si del variador que se encuentra en cada extremo de la red.
32%éﬁle;:fne?aed%eézcmon Influencia del ruido.
comunigacior'?es RS-422A/485) — No tienda la linea de comunicaciones junto con las eléctricas
. . . en el mismo conducto.
esta configurado en 0,16 2. — Utilice el cable protegido de par trenzado para la linea de
comunicaciones y conéctelo a tierra en el maestro.
Error de programa del maestro.

— Compruebe y corrija el programa de modo que las
comunicaciones se realicen mas de una cada vez cada periodo
de 2s.

Dano del circuito de comunicaciones.

— Si se detecta el mismo error como resultado de una prueba de
autodiagndstico, cambie el variador.

SEF Parada de emergencia (STP) Se ha introducido una alarma de parada de emergencia en una
Se ha introducido una alarma de entrada multifuncional.
parada de emergencia en una — Elimine la causa del fallo.
entrada multifuncional. (Se ha La secuencia es incorrecta.
accionado una entradle — Compruebe y cambie la secuencia de entrada de fallo externo,
multifuncional 1,2, 3 6 4 incluida la temporizacion de entrada y el contacto NA o NC.
configurada en 19 6 21.)

OFF Error de fuente de alimentacion No se recibe alimentacion.

— Compruebe y corrija el cable y la tension de alimentacién.

Los tornillos de terminal estan sueltos.
— Compruebe y apriete los tornillos de terminal.

El variador esta dafado.
— Sustituya el variador.
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8-1-2 Deteccidn de advertencia (error no grave)

La deteccidn de advertencia es un tipo de funcién de proteccion del variador
que no acciona la salida de contacto de fallo y devuelve el variador a su estado
original después de que se haya eliminado la causa del error. El operador
digital parpadea y muestra el detalle del error. Si se produce una advertencia,
tome las medidas preventivas apropiadas segun la siguiente tabla.

Nota

Algunas advertencias o algunas situaciones detienen la operaciéon del

variador tal como se describe en la tabla.

Visualizacion y procesamiento de advertencias

Visualizacion

Nombre y significado de la advertencia

Probable causa y solucién

externo.

Nota El variador marcha libre hasta
pararse.

de fallos
Ly Tension insuficiente del circuito principal [¢ La alimentacion al variador tiene pérdida de fase, los
(parpadeando) [(UV) tornillos de terminal de entrada estan sueltos o la linea
La tension de c.c. del circuito principal ha de alimentacion esta desconectada. _
alcanzado el nivel de deteccion de tension | — Compruebe lo anterior y adopte las medidas
insuficiente preventivas necesarias.
(200 Vc.c. para el CIMR-J7AZ-2[], ¢ Tensién de alimentacién incorrecta
160 Vc.c. para el CIMR-J7AZ-BL] y — Aseglrese de que la tensién de alimentacion esta
400 Vc.c. para el CIMR-J7AZ-4[]). dentro de las especificaciones.
ou Sobretension de circuito principal * La tension de alimentacién es demasiado alta.
(parpadeando) ||_a tension de c.c. del circuito principal ha — Reduzca la tension para que esté dentro de las
alcanzado el nivel de deteccion de especificaciones.
sobretensién
(Modelos de 200 V: 410 Vc.c. min,;
Modelos de 400 V: 820 Vc.c. min.).
aH Ventilador de radiacion recalentado (OH) | La temperatura ambiente es demasiado alta.
(parpadeando) || g temperatura de los ventiladores de — Ventile el variador o instale una unidad de refrigeracion.
radiacion del variador ha alcanzado 110°C
+10°C.
CRL Comunicaciones en espera (CAL) ¢ Se ha producido un cortocircuito, un fallo de tierra o una
(parpadeando)  |No se ha recibido ningtin mensaje DSR desconexion en la linea de comunicaciones.
durante las comunicaciones RS-422A/4895. | — Compruebe y corrija la linea.
El variador detecta esta advertencia s6lo | El ajuste de resistencia de terminacion no es correcto.
cuando la seleccion de comando RUN (n02) | — Configure en ON Unicamente la resistencia
esta configurado en 0 o la seleccion de de terminacién del variador que se encuentra
referencia de frecuencia (n03) esta en cada extremo de la red.
configurada en 6. Hasta que se efectue un
eser o acerencia seomin s |* ENQepOyAna demacet
entradas que no sean de comunicaciones. el programa.
* Dano del circuito de comunicaciones.
— Si se detecta el error CAL o CE como resultado de
una prueba de autodiagndéstico, cambie el variador.
ol 3 Deteccidn de sobrepar (OL3) » El sistema mecanico esta bloqueado o ha tenido un fallo.
(parpadeando)  |Ha habido una corriente o par igual o mayor | — Compruebe el sistema mecanico y corrija la causa
que el ajuste de n60 para el nivel de del sobrepar.
cjeteccién de sobre;par y que en n61 para el |« Los ajustes de parametro no son correctos.
tiempo de deteccion de sobrepar. Se ha — Ajuste los parametros n60 y n61 segun el sistema
detectado un fallo con n59 para la seleccion mecanico. Aumente los valores seleccionados de
de funcion de deteccién de sobrepar n60 y n61.
configurada en 1 6 3.
SEr Error de secuencia (SER) * Se ha producido un error de secuencia.
(parpadeando) |se ha introducido un cambio de secuencia — Compruebe y ajuste la secuencia de seleccion local
mientras el variador esta en operacion. 0 remota como una entrada multifuncional.
La seleccion local o remota se introduce
cuando el variador esté en funcionamiento.
Nota El variador marcha libre hasta pararse.
hb Base block externo (bb) * Se ha especificado el comando base block externo
(parpadeando)  |Se ha especificado el comando base block como una entrada multifuncional.

— Elimine la causa de la entrada de base block externo.

La secuencia es incorrecta.

— Compruebe y cambie la secuencia de entrada de
fallo externo, incluida la temporizacién de entrada
y el contacto NA o NC.
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Visualizacion

Nombre y significado de la advertencia

Probable causa y solucién

de fallos

EF Entrada de rotacion directa e inversa (EF)|* Se ha producido un error de secuencia.

(parpadeando) ||_os comandos de marcha directa e inversa — Compruebe y ajuste la secuencia de seleccidn local
se han introducido en los terminales del 0 remota.
circuito principal simultdneamente durante
0,5 s como minimo.

Nota El variador se detendra segun
el método configurado en n04.

SEP Parada de emergencia (STP) * El ajuste de parametro no es correcto.

(parpadeando) | operador digital deja de funcionar. Se ha — Desactive el comando de marcha directa o inversa
pulsado la tecla STOP/RESET del operador una vez, compruebe que el ajuste de parametro n06
digital mientras el variador funciona segun es para la seleccion de funcion de la tecla
el comando de marcha directa o inversa STOP/RESET y rearranque el variador.
mediante los terminales del circuito
principal.

Nota El variador se detendra segun

el método configurado en n04.
Se ha introducido la sefial de alarma de parada |* Se ha introducido una alarma de parada de emergencia
de emergencia como una entrada multifuncio- en una entrada multifuncional.
nal. Se ha utilizado una entrada multifuncional — Elimine la causa del fallo.
1,2,364 configuradaen20622. + La secuencia es incorrecta.
Nota El variador se detendra segun — Compruebe y cambie la secuencia de entrada de

el método configurado en n04. fallo externo, incluida la temporizacién de entrada

y el contacto NA o NC.

FRA Fallo del ventilador de refrigeracion (FAN) |¢ El cableado del ventilador de refrigeracion tiene un fallo.

(parpadeando) |Eg| ventilador de refrigeracion se ha — Desconecte el variador, desmonte el ventilador
bloqueado. compruebe y repare el cableado.

* El ventilador de refrigeracion no se encuentra en buen estado.
— Compruebe y elimine los materiales extrafos o el
polvo del ventilador.
¢ El ventilador de refrigeracion no se puede reparar.
— Sustituya el ventilador.

e Tiempo superado de comunicaciones (CE) |* Se ha producido un cortocircuito, un fallo de tierra o una
Las comunicaciones RS-422A/485 normales| desconexion en la linea de comunicaciones.
no se han establecido en 2 s. El variador — Compruebe y corrija la linea.
detectara este error si n68 (seleccion ¢ El ajuste de resistencia de terminacién no es correcto.
de deteccion de tiempo superado — Configure en ON Unicamente la resistencia
de comunicaciones RS-422A/485) de terminacion del variador que se encuentra
esta configurado en 0, 1 6 2. en cada extremo de la red.

¢ Influencia del ruido.

— No tienda la linea de comunicaciones junto con las
eléctricas en el mismo conducto.

— Utilice el cable protegido de par trenzado para la linea de
comunicaciones y conéctelo a tierra en el maestro.

¢ Error de programa del maestro.

— Compruebe y corrija el programa de modo que las
comunicaciones se realicen mas de una cada vez cada
periodode 2 s.

* Dafio del circuito de comunicaciones.

— Si se detecta el mismo error como resultado de una
prueba de autodiagndstico, cambie el variador.

of | Error de operacion (OP[)) ¢ Los valores de n36 a n39 para las entradas

(parpadeando) |(Error en la configuracion de parametros) multifuncionales 1 a 4 se han duplicado.

— Compruebe y corrija los valores.

af? * Los ajustes de curva V/f no cumplen la siguiente

(parpadeando) condicion: n14 = n12 <n11 = n09

— Compruebe y corrija el valor seleccionado.

of3 ¢ La corriente nominal del motor configurada en n32

(parpadeando) supera el 150% de la corriente de salida nominal del

variador.

— Compruebe y corrija el valor.

aPY ¢ El limite superior de referencia de frecuencia

(parpadeando) configurado en n30 y el limite inferior de referencia de

frecuencia configurado en n31 no cumplen la siguiente

condicion: n30 = n31

— Compruebe y corrija los valores seleccionados.

oFP5 * Las frecuencias de salto configuradas en n49, n50 no

(parpadeando) cumplen la siguiente condicion: n49 = n50

— Compruebe y corrija los valores seleccionados.
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8-2 Deteccidn y correccion de errores

Debido a errores de configuracion de parametro, cableado defectuoso, etc., el
variador y el motor pueden no operar como se espera cuando se arranca el
sistema. Si esto ocurriera, utilice esta seccidon como referencia y aplique las
medidas necesarias.

Consulte 8-1 Funciones de proteccion y diagnéstico, si se muestra el conte-
nido del fallo.

8-2-1 Fallo de parametro configurado

El display no cambia cuando se pulsa la tecla Mas o Menos.

Se ha introducido
la prohibicion de escritura
de parametros.

El variador esta
en funcionamiento.

El operador digital
no muestra nada.

Esto sucede cuando n01 para la seleccidon de prohibicion de escritura de
parametros/inicializacion de parametros se ha configurado en 0. Configure n01
en un valor adecuado segun el parametro que se vaya a configurar.

Hay algunos parametros que no se pueden configurar durante la operacion.
Consulte la lista de parametros.
Desconecte el variador y, a continuacion, realice la configuracion.

Desconecte y conecte el variador. Si el operador digital sigue sin mostrar nada,
debe haber fallado el circuito interno del variador. Sustituya el variador.

8-2-2 EIl motor no funciona

El motor no funciona con la entrada a través de los terminales del circuito principal
aunque la referencia de frecuencia es correcta.

El ajuste del método de
operacion es incorrecto.

Entrada en secuencia
de 2 hilos mientras la
secuencia de 3 hilos esta
en efecto y viceversa.

El variador no esta
en modo RUN.

La referencia de
frecuencia es
demasiado baja.

El variador no esta
en modo local.

Si el parametro n02 para la seleccion del modo de operacion no esta
configurado en 1 para activar los terminales del circuito de control, el comando
RUN no se puede ejecutar mediante los terminales del circuito de control.

Compruebe y corrija el valor de n02.

El variador operara en secuencia de 3 hilos segun los comandos RUN, STOP
y marcha directa/parada si n37 para la entrada multifuncional 2 esta configura-
do en 0. En ese momento, el variador no funcionara si la entrada en secuencia
de 2 hilos esta activada. Por otro lado, el variador en secuencia de 2 hilos sélo
girara en direccion inversa si la entrada en secuencia de 3 hilos esta activa.

Compruebe vy corrija el ajuste de n37 o cambie el método de entrada del co-
mando RUN.

Cuando esta iluminado el indicador PRGM o LO/RE (indicador rojo) del
operador digital, el variador no se iniciara.

Cancele el comando RUN, pulse la tecla de modo para cambiar el modo del
variador y reinicielo con el indicador verde iluminado.

Si la referencia de frecuencia se configura por debajo de la frecuencia de salida
minima configurada en n14, el variador no funcionara.

Incremente la referencia de frecuencia al menos hasta la frecuencia de salida
minima.

El variador en modo local arranca con el comando RUN introducido mediante
la pulsacion de la tecla RUN.

Compruebe el indicador LO/RE. Si se visualiza “Lo”, el variador se encuentra
en modo local. Pulse la tecla Mas y configure el variador en modo local o remoto
con “rE” visualizado.

Si no es posible la operacion anterior, una entrada multifuncional se configura
para seleccioén local/remota. En este caso, el modo sélo se puede cambiar con
la entrada multifuncional. Desactive el terminal de entrada correspondiente de
modo que el variador se configurara en modo remoto.
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El cableado de los
terminales del circuito
de control del variador
es incorrecto.

El variador no puede comprobar las sefiales de entrada si el cableado
de entrada de los terminales del circuito de control es incorrecto.

Ponga en funcionamiento el operador digital y compruebe el estado de terminal
de entrada de monitorizacion multifuncional U06.

La secuencia de entrada NPN o PNP se puede seleccionar. La secuencia
de entrada NPN es el valor predeterminado.

Consulte 2-2-2 Bloque de terminales y compruebe que el ajuste del interruptor
SW?7 y el cableado son correctos.

El motor no funciona con la entrada a través de los terminales del circuito de control.

(La referencia de frecuencia es cero o distinta del valor seleccionado.)

El ajuste de referencia
de frecuencia
es incorrecto.

El variador no esta
en modo local.

El ajuste de ganancia
o bias de entrada
analdgica es incorrecto.

La entrada analdgica de las referencias de frecuencia se omite con el operador
digital seleccionado. La entrada digital de las referencias de frecuencia se omite
a menos que se seleccione el operador digital.

Compruebe que el ajuste de n03 para la seleccion de referencia de frecuencia
coincide con el método real de indicar instrucciones de frecuencia.

Antes de utilizar la entrada analdgica, consulte 2-2-2 Bloque de terminales
y compruebe que el ajuste de SW8 y el método real (con tensién y corriente)
de proporcionar referencias de frecuencia son correctos.

Las referencias de frecuencia sélo se pueden proporcionar mediante
secuencias de teclas en el operador digital o con el potenciometro FREQ al
variador en modo local.

Compruebe el indicador LO/RE. Si se visualiza “Lo”, el variador se encuentra
en modo local. Pulse la tecla Mas y configure el variador en modo local o remoto
con “rE” visualizado.

Si no es posible la operacion anterior, la entrada multifuncional se configurara
en seleccidn local/remota. En este caso, el modo sélo se puede cambiar con la
entrada multifuncional. Desactive el terminal de entrada correspondiente de
modo que el variador se configurara en modo remoto.

Compruebe que la ganancia de referencia de frecuencia en n41 y el bias de
referencia de frecuencia en n42 estan configurados segun las caracteristicas
de entrada analdgica reales.

El motor para durante la aceleraciéon o cuando se conecta una carga.

Es posible que la carga
sea demasiado grande.

El J7AZ dispone de una funcién de prevencion de bloqueo y de una funcién de
aumento automatico de par, pero el limite de capacidad del motor se puede
exceder si la aceleracién es demasiado rapida o la carga es demasiado grande.

Alargue el tiempo de aceleracién o reduzca la carga. Considere también
incrementar la capacidad del motor.

El motor sélo gira en una direccion.

Esta seleccionada
la prohibicion
de rotacion inversa.

Si n05 para la seleccién de prohibiciéon de rotacion inversa esté
configurado en 1 (rotacion inversa prohibida), el variador no aceptara
comandos de rotacion inversa.

Para utilizar la rotacion directa e inversa, configure n05 en 0.

8-2-3 El motor gira en la direccion incorrecta

El cableado de salida
del motor es defectuoso.
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Cuando los terminales U/T1, V/T2 y W/T3 del variador estan conectados
correctamente a los terminales T1(U), T2(V) y T3(W) del motor, éste funciona
en direccion directa cuando se ejecuta un comando de rotacion directa.
La direccidn directa depende del fabricante y del tipo de motor.

Por lo tanto, asegurese de comprobar las especificaciones. Al cambiar dos
cables entre los terminales U/T1, V/T2 y W/T3, se invertira la direccién de
rotacion.
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8-2-4 EIl motor no da par en la salida o aceleracion lenta

El nivel de prevencion
de bloqueo durante

el funcionamiento
especificado es
demasiado bajo.

El nivel de prevencion
de bloqueo durante

la aceleracion es
demasiado bajo.

Si el valor de n57 para el nivel de prevencién de bloqueo durante la operacion
es demasiado lento, la velocidad descendera antes de que la salida de par
se active.

Asegurese de que el valor seleccionado es adecuado.

Si el valor de n56 para el nivel de prevencion de bloqueo durante la aceleracion
es demasiado bajo, el tiempo de aceleracion sera demasiado largo.
Asegurese de que el valor seleccionado es adecuado.

8-2-5 La deceleracion del motor es baja

La configuracion del
tiempo de deceleracion
es demasiado larga.

Prevencion de bloqueo
durante deceleracion

Compruebe la configuracion del tiempo de deceleracion en n17 y n19.

El variador incorpora una funcién de prevencidon de bloqueo que
prolongara automaticamente el periodo de deceleracién si el motor tiene
una cantidad excesiva de energia regenerativa. Esta funcion se activara si
el periodo de deceleracion es mayor que el valor seleccionado. Si el
periodo de deceleracion tiene que coincidir con el valor seleccionado,
utilice un modelo de variador con una mayor capacidad o un modelo que
incorpore una funcion para procesar energia regenerativa (como el
variador VARISPEED V7 o de la serie 3G3EV).

8-2-6 EIl motor se quema

La carga es demasiado
grande.

La temperatura ambiente
es demasiado alta.

La tension no disruptiva
entre las fases del motor
no es suficiente.

Si la carga del motor es demasiado grande y el motor se utiliza con un par
efectivo que supere el par nominal del motor, éste se quemara. Por
ejemplo, el par nominal del motor y la capacidad pueden estar limitados a
ocho horas de uso si la inscripcidon del motor especifica que éste esta
indicado para ocho horas. Si se utiliza el par nominal de 8 horas para la
operacion normal, se puede provocar que se queme el motor.

Reduzca la cantidad de carga, bien reduciendo la carga, o bien alargando
el tiempo de aceleracion/deceleraciéon. Considere también incrementar la
capacidad del motor.

Los valores nominales del motor estan determinados por un rango de
temperatura ambiente de operacién concreto. EI motor se quemara si se
pone en marcha continuamente con el par nominal a una temperatura que
excede la temperatura ambiente de operacién maxima.

Baje la temperatura ambiente del motor al rango de temperatura ambiente
de operacion aceptable.

Cuando el motor se conecta a la salida del variador, se generara una
sobretension entre la conmutacion del variador y la bobina del motor.

Normalmente, la tensidn de pico maxima es aproximadamente el triple de la
tension de alimentacion del variador (es decir, aproximadamente 600 V para
los modelos de 200 V y aproximadamente 1.200 para los modelos de 400 V).
Por lo tanto, la rigidez dieléctrica del motor que se utilizara debe ser mayor
que la tension de pico maxima.
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8-2-7 EIl controlador o la radio AM reciben ruido cuando se arranca

el variador

El ruido procede de la
conmutacion del variador.

Adopte las siguientes medidas para prevenir el ruido.

* Reduzca la frecuencia portadora del variador en n46.
El nimero de veces de conmutacion interna se reduce, por lo que el
ruido también se reduce en cierta medida.

¢ Instale un filtro de ruido de entrada.
Instale un filtro de ruido de entrada en el area de entrada de
alimentacion del variador.

¢ Instale un filtro de ruido de salida.
Instale un filtro de ruido de salida en el area de salida del variador.

¢ Utilice tubos metalicos.
Las ondas eléctricas se pueden proteger con metal. Por lo tanto,
encierre el variador con un tubo metalico.

8-2-8 EIl automatico diferencial se acciona cuando arranca el variador

Por el variador circula
corriente de fuga.

El variador realiza conmutacion interna. Por lo tanto, por el variador circula
corriente de fuga. Esta corriente de fuga puede accionar el automatico
diferencial, desconectando la alimentacion.

Utilice un interruptor automatico diferencial con un elevado valor de deteccion
de corriente de fuga (sensibilidad de 200 mA como minimo, tiempo de
operacién de 0,1 s 0 mas) o uno con medidas preventivas contra alta
frecuencia para uso de variador.

La reduccion del valor de frecuencia portadora en n46 también resulta eficaz.
Ademas, recuerde que una corriente de fuga se incrementa en proporcion
con la longitud del cable. Normalmente, se generan aproximadamente 5 mA
de corriente de fuga por cada metro de cable.

8-2-9 Vibraciones mecanicas

El sistema mecanico hace ruidos raros.

Resonancia entre la
frecuencia caracteristica
del sistema mecanico

y la frecuencia portadora.

Resonancia entre la
frecuencia caracteristica
de una maquinay la
frecuencia de salida

del variador.

Puede haber resonancia entre la frecuencia caracteristica del sistema
mecanico y la frecuencia portadora. Si el motor marcha sin problemas vy el
sistema de la maquina vibra con un silbido agudo, puede indicar que esto se
produce. Para prevenir este tipo de resonancia, ajuste el valor de la frecuencia
portadora en n46.

Puede haber resonancia entre la frecuencia caracteristica de una maquina
y la frecuencia de salida del variador. Para prevenir que esto suceda, utilice la
funcion de salto de frecuencias con las constantes configuradas en n49 a n51
para cambiar la frecuencia de salida o instale goma a prueba de vibraciones
en la base del motor para prevenir la resonancia del sistema mecanico.

Se produce vibracién y hunting.

Influencia por la funcién
de compensacion
de deslizamiento.

La funciéon de compensacion de deslizamiento del variador puede influir en la
frecuencia caracteristica del sistema mecanico para provocar vibraciones
o hunting. En tal caso, incremente la constante de tiempo en n67 para la
compensacion de deslizamiento. No obstante, cuanto mayor sea esta
constante de tiempo, menor sera la velocidad de respuesta de la funcion de
compensacion de deslizamiento.

El motor vibra excesivamente y no gira normalmente.

Interrupcidn de fases
del motor
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Si una o dos de las tres fases del motor estéan abiertas, éste vibrara
excesivamente y no girara. Compruebe que el cableado del motor es correcto
y que no hay desconexiones. El mismo fendmeno sucedera si el transistor de
salida del variador esta abierto y dafiado. Compruebe también el equilibrio de
la tensién de salida del variador.
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8-2-10 EIl motor gira después de que se ha desconectado la salida

Control de c.c. Si el motor sigue funcionando a una velocidad baja sin pararse por
insuficiente. completo y después de haber ejecutado una deceleracion a la parada,
significa que el freno de c.c. no esta decelerando lo suficiente.

En estos casos, ajuste el control de c.c. tal como se describe a continuacion.
* Incremente el parametro de n52 para la corriente de control de c.c.

* Incremente el parametro de n53 para el tiempo de control de c.c de
interrupcion.

8-2-11 Se detecta OV cuando arranca el motor y se bloquea
Control de c.c. La generacién de OV y el bloqueo se pueden producir si el motor esta
insuficiente al arrancar girando cuando se arranca.

Esto se puede prevenir reduciendo la rotaciéon del motor mediante el freno
de c.c. antes de arrancar el motor.

Incremente el parametro de n54 para el tiempo de control de c.c de arranque.

8-2-12 La frecuencia de salida no alcanza la referencia de frecuencia

La referencia de Si se utiliza la funcién de salto, la frecuencia de salida permanece dentro del
frecuencia esta dentro rango de frecuencia de salto.

del rango de frecuencia Asegurese de que los ajustes de ancho de salto en n49 a n50 para las

de salto. - ®

frecuencias de salto y 2, asi como el ancho de salto en n51 son adecuadas.
La frecuencia de salida La frecuencia de limite superior se puede obtener a partir de la siguiente
excede la frecuencia formula. Frecuencia maxima en n09 x limite superior de referencia de
de limite superior. frecuencia en n30/100.

Asegurese de que los parametro de n09 y n30 son correctos.

8-2-13 El variador no funciona

Debido a que se ha detectado EF (entrada simultdnea de comandos de
marcha directa e inversa) o el motor gira momentaneamente mientras esta
desconectada la alimentacion del dispositivo de control

Error de secuencia Se detectara EF si se introducen un comando de marcha directa y otro de
marcha inversa simultdneamente durante 0,5 segundos como minimo.
Corrija la secuencia.

Funcionamiento Las entradas del variador pueden permanecer abiertas debido a una ruta
incorrecto debido de corriente no deseada para las salidas del controlador. Con el cableado
?";"C‘laes"e‘;?j;'e corriente mostrado en la siguiente tabla, si la alimentacion de salida del controlador

es menor de 24 Vc.c. o si la alimentacion estd desconectada, fluira la
corriente indicada por la flecha y las entradas del variador se accionaran.
Si se produce esta situacion, inserte un diodo tal como se muestra en el
punto A del diagrama.

Seccién A
Controlador Variador

(entrada de control)

r—-— § A

| T i ‘_:
,‘# p -— S1aS5
18

L o’

(unidad de salida) /
[ ]
=
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8-3 Mantenimiento e inspecciones

/\ ADVERTENCIA

/\ ADVERTENCIA

/\ ADVERTENCIA

/\ ADVERTENCIA

/\ Precaucién

/\ Precaucién

Inspeccion diaria

Inspeccion periddica
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No toque los terminales del variador mientras estén conectados a una fuente
de alimentacion.

El mantenimiento o la inspeccion se deben realizar Unicamente después de
desconectar la fuente de alimentacion, confirmar que esta en OFF el
indicador CHARGE (o los indicadores de estado) y después de esperar el
tiempo especificado en la cubierta frontal. De no hacerlo asi, se podria
provocar una descarga eléctrica.

El mantenimiento, inspeccion o sustitucién de piezas deben llevarse a cabo
por personal autorizado. De lo contrario podrian producirse descargas
eléctricas o lesiones.

No intente desmontar o reparar la Unidad. De lo contrario podrian producirse
descargas eléctricas o lesiones personales.

Maneje el variador con cuidado ya que utiliza elementos semiconductores.
Un manejo descuidado podria provocar un funcionamiento incorrecto.

No cambie el cableado, desconecte conectores, el Operador o elementos
opcionales o sustituya ventiladores mientras esté conectada la alimentacion.
De hacerlo asi, podria provocar lesiones personales, dafios en el producto
o un funcionamiento incorrecto.

Compruebe los siguientes elementos con el sistema en funcionamiento.
* El motor no debe vibrar o hacer ruidos extrafios.
* No debe existir una generacion anémala de calor.

e El valor de corriente de salida que se muestra en el display de
monitorizacion no debe ser mayor de lo normal.

* El ventilador de refrigeracion de la parte inferior del variador debe funcionar
normalmente, si el modelo de variador dispone de dicho ventilador.

Compruebe los siguientes elementos durante el mantenimiento periddico.

Antes de comenzar la inspeccion, asegurese de desconectar la fuente de
alimentacion. Confirme que todos los indicadores del panel frontal se han
desconectado y, a continuacién, espere a que haya transcurrido 1 minuto
como minimo antes de comenzar la inspeccion.

Asegurese de no tocar los terminales inmediatamente después de que la
alimentacion se haya desconectado. De lo contrario, puede producirse una
descarga eléctrica.

¢ Los tornillos de los terminales del variador no deben estar sueltos.

* No debe haber polvo conductivo ni vapores de grasa en el bloque de
terminales ni dentro del variador.

¢ Los tornillos de montaje del variador no deben estar sueltos.

* No debe haber acumulaciéon de suciedad o polvo en el ventilador de
radiacion.

* No debe haber acumulacién de polvo en los orificios del variador.

¢ El aspecto exterior del variador no debe presentar anomalias.

* No debe haber ruidos extranos o vibraciones y el tiempo operativo
acumulado no debe superar las especificaciones.
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Componentes de mantenimiento peridodico

El variador consta de numerosos componentes que deben funcionar
correctamente para hacer un uso completo de las funciones del variador. Entre
los componentes electrénicos, hay algunos que requieren mantenimiento segun
sus condiciones de uso. Para mantener el variador operando normalmente
durante un largo periodo de tiempo, es necesario llevar a cabo inspecciones
periddicas y sustituir componentes de acuerdo a su vida util.

Los estandares de inspeccién periddica varian segun las condiciones
ambientales de instalacion del variador y de su uso.

A continuacién se describen los periodos de mantenimiento del variador.
Consérvelos como referencia.

Periodos de mantenimiento (referencia)
* Ventilador de refrigeracion: 2 a 3 afos
* Condensador electrolitico: 5 afios
* Fusible: 10 afios
Las condiciones de uso son las siguientes:
e Temperatura ambiente: 40°C
¢ Factor de carga: 80%
¢ Operacién: 8 horas al dia
* Instalacion: segun las instrucciones del manual

Se recomienda que se reduzcan la temperatura ambiente y el tiempo de
encendido lo maximo posible para prolongar la vida util del variador.

Nota Para obtener detalles sobre el mantenimiento, consulte a su representante de
OMRON-YASKAWA.

Sustitucién del ventilador de refrigeracién

Si se muestra el fallo FAN o se tiene que sustituir el ventilador de
refrigeracion, realice los siguientes pasos para sustituirlo.

Modelos de ventilador de refrigeracion

Variador Ventilador de refrigeracion
Trifasico 200 Vc.a. CIMR-J7AZ21P5 6 3G3JV-22P2 FAN001062

CIMR-J7AZ24P0 FANO01063
Monofasico 200 Vc.a. CIMR-J7AZB1P5 FANO01062
Trifasico 400 Vc.a. CIMR-J7AZ41P5 6 CIMR-J7AZ42P2 FAN001062

CIMR-J7AZ44P0 FANO01063

Sustitucion del ventilador de refrigeracion (variadores de 68 6 140 mm de ancho)

1. Presione los laterales izquierdo y derecho de la cubierta del ventilador
situada en la parte inferior del ventilador de radiacién en las direcciones
de la flecha. A continuacién, levante la parte inferior del ventilador en la
direccion de la flecha 2 para extraer el ventilador tal como se muestra en
la siguiente ilustracion.

Ventilador de radiacion
(disipador térmico)

Direccion del aire
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Sustitucion del ventilador
de refrigeracion del
modelo de variador

de 108 mm de ancho
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2. Sostenga el cable del ventilador y tire del tubo protector de la cubierta en
la direccion de la flecha 3.

Tubo protector
Hay conector en su interior.

Direccion del aire del ventilador

3. Deslice el tubo protector y extraiga el conector interno.

4. Desmonte el ventilador de la cubierta del mismo.

5. Monte el nuevo ventilador en la cubierta. En este momento, asegurese de
que la direccién del aire del ventilador estara en la direccion del ventilador
de radiacion de calor.

6. Monte el conector, cubralo con el tubo protector e insértelo en la cubierta.

7. Monte la cubierta con el nuevo ventilador en la parte inferior del ventilador

de radiacién de calor. Asegurese de que la cubierta del ventilador encaja
correctamente en el ventilador de radiacion de calor.

1. Desmonte la cubierta frontal, la cubierta inferior y el conector de ventilador CN4.

Conector del ventilador
de refrigeracion
(CN4 integrado)

Ranura de cableado

Ventilador de radiacion
(disipador térmico)

Direccioén del aire del ventilador

2. Presione los laterales izquierdo y derecho de la cubierta del ventilador
situada en la parte inferior del ventilador de radiacién en las direcciones
de la flecha 1. A continuacion, levante la parte inferior del ventilador en la
direccion de la flecha 2 para extraer el ventilador tal como se muestra en
la siguiente ilustracion.

Desconecte el cable de la toma eléctrica de la parte inferior de la carcasa
de plastico.

3. Desmonte el ventilador de la cubierta del mismo.

4. Monte el nuevo ventilador en la cubierta. En este momento, asegurese de

que la direccién del aire del ventilador estara en la direccion del ventilador
de radiacion de calor.

5. Monte la cubierta con el nuevo ventilador en la parte inferior del ventilador
de radiacién de calor. Asegurese de que la cubierta del ventilador encaja
correctamente en el ventilador de radiacion de calor.

6. Pase la linea de alimentacion por la toma eléctrica de la parte inferior de
la carcasa de plastico y la ranura de cableado en el circuito interno del
variador.

7. Conecte el cable en el conector CN4 e instale las cubiertas inferior y frontal.
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9-1

Especificaciones del variador

Fluctuaciones de
tension admisibles

-15% a 10%

Modelos Modelo CIMR-J7AZ 20P1 | 20P2 | 20P4 20P7 21P5 22P2 24P0
trifasicos [ Ajimenta- | Tensién nominal Trifasica 200 a 230 Vc.a. a 50/60 Hz
de 200 Ve.a. | gign y frecuencia
Fluctuaciones de -15% a 10%
tension admisibles
Fluctuaciones de +5%
frecuencia admisibles
Capacidad de fuente de 0,4 0,9 1,6 2,7 4,3 5,9 9,3
alimentacion (kVA) (Ver nota 1)
Radiacién térmica (W) 13,0 18,0 28,1 45,1 72,8 94,8 149,1
Peso (kg) 0,5 0,5 0,8 0,9 1,3 1,5 2,1
Método de refrigeracion Refrigeracion natural Ventilador de refrigeracion
Modelos Modelo CIMR-J7AZ BOP1 BOP2 BOP4 BOP7 B1P5 -—- -
monofasi- | Ajimenta- |Tensién nominal Monofasica de 200 a 240 Vc.a. a 50/60 Hz
ggg Sz a cién y frecuencia

Fluctuacién de +5%
frecuencia admisible
Capacidad eléctrica (kVA) 0,5 0,9 1,6 2,7 4,3
(Ver nota 1.)
Radiacion térmica (W) (Ver nota 2.) | 14,1 20,0 31,9 51,4 82,8
Peso (kg) 0,5 0,5 0,9 1,5 1,5
Método de refrigeracion Refrigeracion natural Ventilador de refrigeracion
Capacidad maxima aplicable del motor (kW) 0,1 0,2 04 0,75 1,5 2,2 3,7
Especifica- |Capacidad nominal de salida (kVA) |0,3 0,6 1,1 1,9 3,0 4,2 6,7
gi:::fi 1 Corriente nominal de salida (A) 0,8 1,6 3,0 5,0 8,0 11,0 17,5
Tension de salida nominal (V) Trifasica 200 a 240 Vc.a. (segun la tension de entrada)
Frecuencia de salida max. Configuracion de parametros a 400 Hz
Caracteristi- | Medidas preventivas para la Posibilidad de conexion de reactancia de c.c. (opcional)
;::,sl de con- |corriente armdnica

Método de control

PWM de onda sinusoidal (control V/f)

Frecuencia portadora

2,5 a 10,0 kHz (en control vectorial)

Rango de control de frecuencia

0,1 a 400 Hz

Precision de frecuencia
(caracteristicas de temperatura)

Comandos digitales: +0,01% (—10°C a 50°C)
Comandos analdgicos: +0,5% (25°C +10°C)

Resolucién de configuracion
de frecuencia

Comandos digitales: 0,1 Hz (menos de 100 Hz) y 1 Hz (100 Hz o superior)

Comandos analdgicos: 0,06 Hz/60 Hz (equivalente a 1/1.000)

Resolucion de frecuencia de salida

0,01 Hz
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Caracteristi- | Capacidad de sobrecarga 150% de la corriente nominal de salida durante 1 min.
cas de con- [gefa| de configuracion de frecuencia Seleccionable mediante potenciémetro FREQ: 0 a 10 Vc.c. (20 kW),
trol externa 4220 mA (250 W) y 0 2 20 mA (250 W)
Tiempo de aceleracion/deceleracion 0,0 a 999 s (Configuraciones independientes de tiempos de acele-
racion y deceleracion: 2 tipos)
Par de freno Aprox. 20% (no se pueden conectar una resistencia de freno y una
unidad de freno)
Caracteristicas de tension/frecuencia Configurar una curva V/f de usuario
Funcion de |Proteccion del motor Proteccién mediante termoelectronica
proteccion | pyoteccion contra sobrecorriente instantanea | Parada a aproximadamente el 250% de la corriente nominal de salida
Proteccion contra sobrecarga Se para en 1 min. aproximadamente al 150% de la corriente nomi-
nal de salida
Proteccion contra sobretension Se para cuando la tension de c.c. del circuito principal es aproxi-
madamente 410 V
Proteccion contra tension insuficiente Se para cuando la tension de c.c. del circuito principal es aproxi-
madamente 200 V (160 V para el modelo monofasico a 200 Vc.a.)
Compensacion de interrupcion Se para durante 15 ms como minimo. Al configurar el variador
momentanea de alimentacion (seleccion) en el modo de interrupcidn momentanea de alimentacion, puede
continuar la operacion si la alimentacion se restaura en aproximada-
mente 0,5 s.
Recalentamiento del ventilador Se detecta a 110°C £10°C
de refrigeracion
Proteccion de puesta a tierra Proteccion en el nivel de corriente nominal de salida
Indicador de carga (indicador RUN) lluminado cuando la tensién de c.c. del circuito principal
es de aproximadamente 50 V o inferior.
Condicio- |Ubicacion Interior (sin gas corrosivo, aceite pulverizado o polvo metalico)
F;:samblen- Temperatura ambiente En servicio: —10°C a 50°C
Humedad ambiente En servicio: 95% max. (sin condensacion)
Temperatura ambiente —20°C a60°C
Altitud 1.000 m max.

Resistencia de aislamiento

5 MQ min. (No lleve a cabo ninguna prueba de resistencia de ais-
lamiento o de resistencia a la tensién)

Resistencia a vibraciones

9,8 m/s? méx. entre 10 a 20 Hz 2,0 m/s? max. entre 20 y 50 Hz

Grado de proteccion

Modelos de montaje en panel: de conformidad con la norma IP20

Nota 1. La capacidad de la fuente de alimentacién es la capacidad para la salida
nominal del variador. Variara segun la impedancia en la fuente de
alimentacion de entrada. (Se debe a las fluctuaciones en el factor de
potencia. Dicho factor se puede mejorar mediante la insercion de una
reactancia de c.a.) También habra variaciones en la relacién entre la
corriente nominal del motor que se utiliza y la corriente nominal de salida
del variador.

2. La radiacién térmica es la energia eléctrica consumida en el variador a la
salida nominal del variador.
Modelos tri- |Modelo CIMR-J7AZ 40P2 | 40P4 | 40P7 | 41P5 | 42P2 | 44P0
Lao%?::e Alimenta- | Tensi6n nominal y frecuencia Trifasica 380 a 460 Vc.a. a 50/60 Hz
T |cion Fluctuaciones de tension admisibles |—15% a 10%
Fluctuaciones de frecuencia +5%
admisibles
Capacidad eléctrica (kVA) (Ver nota 1.) 1,3 1,9 3,6 51 59 9,1
Radiacién térmica (W) (Ver nota 2) 23,1 30,1 54,9 75,7 83,0 117,9
Peso (kg) 1,0 1,1 15 15 15 2,1
Método de refrigeracion Refrigeracion natural Ventilador de refrigeracion
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Especificaciones del variador

Capitulo 9-1

Capacidad maxima aplicable del motor (kW) 0,2 0,4 0,75 15 2,2 3,7
Especifica- |Capacidad nominal de salida (kVA) |0,9 1,4 2,6 3,7 42 6,6
:g;‘j‘:‘s de  [Corriente nominal de salida (A) 1,2 1,8 34 48 55 8,6
Tension de salida nominal (V) Trifasica 380 a 460 Vc.a. (segun la tension de entrada)
Frecuencia de salida max. Configuracion de parametros a 400 Hz
Caracteristi- | Medidas preventivas para la Posibilidad de conexioén de reactancia de c.c. (opcional)
cas de con- |corriente arménica
trol Método de control PWM de onda sinusoidal (control V/f)
Frecuencia portadora 2,5 a 10,0 kHz (en control vectorial)
Rango de control de frecuencia 0,1a400 Hz
Precision de frecuencia Comandos digitales: +0,01% (—10°C a 50°C)
(caracteristicas de temperatura) Comandos analégicos: +0,5% (25°C +10°C)
Resolucidn de configuracion Comandos digitales: 0,1 Hz (menos de 100 Hz) y 1 Hz (100 Hz o superior)
de frecuencia Comandos analégicos: 0,06 Hz/60 Hz (equivalente a 1/1.000)
Resolucidn de frecuencia de salida |0,01 Hz
Capacidad de sobrecarga 150% de la corriente nominal de salida durante 1 min.
Senal de configuracion de Seleccionable mediante potenciometro FREQ: 0 a 10 Vc.c. (20 kW),
frecuencia externa 4220 mA (250 W) y 0 a 20 mA (250 W)
Tiempo de aceleracion/deceleracion (0,0 a 999 s (Configuraciones independientes de tiempos de aceleracion
y deceleracion: 2 tipos)
Par de freno Aprox. 20%
(no se pueden conectar una resistencia de freno y una unidad de freno)
Caracteristicas de tension/frecuencia |Configurar una curva V/f de usuario
Funciones |Proteccion del motor Proteccion mediante termoelectronica
de protec-  |proteccion contra sobrecorriente  |Parada a aproximadamente el 250% de la corriente nominal de salida
cion instantanea
Proteccion contra sobrecarga Se para en 1 min. aproximadamente al 150% de la corriente nominal de salida
Proteccion contra sobretension Se para cuando la tension de c.c. del circuito principal es aproximadamente
820V
Proteccion contra tension Se para cuando la tension de c.c. del circuito principal es aproximadamente
insuficiente 400V
Compensacion de interrupcion Se para durante 15 ms como minimo. Al configurar el variador en el modo
momentanea de alimentacion de interrupcion momentanea de alimentacion, puede continuar la operacion
(seleccion) si la alimentacion se restaura en aproximadamente 0,5 s.
Recalentamiento del ventilador Se detecta a 110°C £10°C
de refrigeracion
Proteccion de puesta a tierra Proteccidn en el nivel de corriente nominal de salida
Indicador de carga (indicador RUN) |lluminado cuando la tension de c.c. del circuito principal es de aproximada-
mente 50 V o inferior.
Condicio- |Ubicacion Interior (sin gas corrosivo, aceite pulverizado o polvo metalico)
tn;:samblen- Temperatura ambiente En servicio: —10°C a 50°C
Humedad ambiente En servicio: 95% max. (sin condensacion)
Temperatura ambiente —20°C a 60°C
Altitud 1.000 m max.

Resistencia de aislamiento

5 MQ min. (No lleve a cabo ninguna prueba de resistencia de aislamiento
o de resistencia a la tensién)

Resistencia a vibraciones

9,8 m/s? méx. entre 10 a 20 Hz 2,0 m/s® max. entre 20y 50 Hz

Grado de proteccion

Modelos de montaje en panel: de conformidad con la norma IP20
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1. La capacidad de la fuente de alimentacion es la capacidad para la salida
nominal del variador. Variara segun la impedancia en la fuente de
alimentacion de entrada. (Se debe a las fluctuaciones en el factor de potencia.
Dicho factor se puede mejorar mediante la inserciéon de una reactancia de
c.a.) También habra variaciones en la relacion entre la corriente nominal del
motor que se utiliza y la corriente nominal de salida del variador.

2. Laradiacion térmica es la energia eléctrica consumida en el variador a la
salida nominal del variador.



Especificaciones de accesorios Capitulo 9-2

9-2 Especificaciones de accesorios

9-2-1 Lista de accesorios

Accesorios de montaje

Nombre Modelo Descripcion
Panel adaptador SI1232J/J7 y SI232J/J7C Interfaz necesaria para conectar un operador digital
(para la serie J7AZ) a un variador J7AZ. Hay dos tipos de paneles

adaptadores disponibles: un tipo fijo (S1232J/J7) y uno
desmontable (S1232J/J7C). Utilice el tipo desmontable
para copiar parametros.

Unidad de comunicaciones S1485/J7 Interfaz necesaria para llevar a cabo comunicaciones
RS-422/485 de empleo general RS-422/485. El protocolo de
comunicaciones es compatible con MODBUS
(idéntico protocolo que los variadores V7AZ y F7Z).

Unidad de ventilador FANOO106L[! Recambio del ventilador de refrigeracion existente

del variador. Sustituya el ventilador de refrigeracion

si ya ha llegado al final de su vida util o se indica una
advertencia de fallo del ventilador de refrigeracion (FAN).

Accesorios dedicados

Nombre Modelo Descripcion
Operador digital JVOP-140 Operador que se utiliza para realizar operaciones para
(con potenciémetro) los variadores J7AZ y V7AZ. Es idéntico al operador

digital conectado a los variadores V7AZ estandar

y cuenta con una EEPROM incorporada en la que
se pueden almacenar los ajustes de parametro del
variador. Si se utiliza la carcasa de operador digital
(3G3IV-PEZZ08386A), el variador se puede montar
en un panel de control o se puede operar con mando

a distancia.
Operador digital JVOP-146 Operador que se utiliza para realizar operaciones para
(sin potenciémetro) los variadores J7AZ y V7AZ mediante por control remoto.

Cuenta con una EEPROM incorporada en la que se
pueden almacenar los ajustes de parametro del variador.

Carcasa de operador digital 3G3IV-PEZZ08386A Carcasa para el operador digital JVOP-140. El montaje
(para 3G3IV-PJVOP140) de un operador digital JVOP-140 en la carcasa permite
que el variador se monte en un panel de control o se
opere con mando a distancia.

Cable de conexion del 3G3IV-PCN126/326 Necesario cuando se utiliza un operador digital con los
operador digital variadores J7AZ. Longitud del cable: 1 m, 3 m.
Soporte de montaje de carril DIN | 3G3IV-PEZZ08122[ ] Adaptador que permite montar facilmente el variador

en carriles DIN.

Otros accesorios recomendados

Nombre Modelo Descripcion
Filtro de ruido de entrada 3G3JV-PFIL] Filtro de ruido en la entrada que cumple los requisitos
compatible con CEM de CEM de la directiva CE. La parte superior del filtro de

ruido dispone de orificios para tornillos de montaje con los
que el variador montado en el filtro de ruido se puede fijar.
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Especificaciones de accesorios Capitulo 9-2

9-2-2 Panel adaptador

Sl1232/J70]
Se necesita un panel adaptador como interfaz para conectar un operador
digital (JVOP-140 al variador J7AZ)
Hay dos modelos de paneles adaptadores disponibles. El S1232/J7 se instala
permanentemente y no se puede extraer; el S1232/J7C para copiar parame-
tros se instala de modo que se pueda extraer.

Conexiones

Variador
J7AZ

Panel adaptador
SI232/J7 (permanente)
/ S1232/J7C (extraible)
Operador digital
JVOP-146
JVOP-140 + 3G3IV
PEZZ08386A (carcasa
Cable de conexién del de operador digital)
operador digital
3G3IV-PCN126 (1 m)
3G3IV-PCN326 (3 m)

Dimensiones (mm)

S1232/J7 (permanente)
215
il o
0 — o
‘LQ ——
e
83
S @
©! : i
— [ :
P !
0 e R S
e
S1232/J7C (extraible)
215

13.5_
27

60.3 25_ 1% 8

16
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Especificaciones de accesorios Capitulo 9-2

9-2-3 Unidad de comunicaciones RS-422/485

S1485/J7

Nota

Dimensiones (mm)

La unidad de comunicaciones RS-422/485 (SI-485/J7) funciona como una
interfaz para las comunicaciones de empleo general RS-422/485. El proto-
colo de comunicaciones es compatible con MODBUS (idéntico protocolo que
los variadores V7AZ y F7). Las comunicaciones se pueden utilizar para las
entradas de control del variador, referencias de frecuencia, monitorizacion del
estado operativo del variador y lectura/escritura de ajustes de parametro.

Consulte la CAPITULO 7 Comunicaciones para obtener informacién detallada.

- S, 8. . . .18 B

9-2-4 Unidad de ventilador

FAN00106( |

Modelos aplicables

La unidad de ventilador es un recambio del ventilador de refrigeracion del
variador instalado actualmente.

Sustituya el ventilador de refrigeracion si ya ha llegado al final de su vida util
o se indica una advertencia de fallo del ventilador de refrigeracion (FAN).

Variador Unidad de ventilador
Trifasica 200 Vc.a.
CIMR-J7AZ21P5/-22P2 FANO01062
CIMR-J7AZ24P0 FAN001063
Monofasica 200 Vc.a. CIMR-J7AZB1P5 FANO001062
Trifasica 400 Vc.a. CIMR-J7AZ41P5/-42P2 FAN001062
CIMR-J7AZ44P0 FAN001062

Método de sustitucion

Consulte 8-3 Mantenimiento e inspecciones.
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9-2-5 Operador digital
JVOP-140/JVOP-146

Nota

Dimensiones (mm)

JVOP-140
(con potenciémetro)

JVOP-146
(sin potenciémetro)

50

105 | 17
182 22
. (30.4) _
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El operador digital

potenciémetro y el

Utilice siempre el JVOP140 junto con una carcasa de operador digital (3G3IV-
PEZZ08386A). Si la carcasa, no se puede conectar el cable de conexién del
uso de la carcasa también permite el montaje en un panel

operador digital. El
de control.

Cuando hay conectado un operador digital, el operador del variador no se
puede utilizar para controlar la operacion (es decir, sélo estaran disponibles

(JVOP-140/JVOP-146) se utiliza para controlar el variador
a distancia. Hay dos modelos disponibles. El JVOP-140 esta equipado con un

JVOP-146 no lo esta.

las funciones de visualizacion).

48

Cuatro orificios de montaje de 4,4 dia.
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Especificaciones de accesorios

Capitulo 9-2

9-2-6 Carcasa de operador digital

3G3IV-PEZZ08386A

La carcasa del operador digital (3G3IV-PEZZ08386A) se utiliza para fijar el
operador digital JVOP-140. Si esta carcasa, no se puede conectar el cable de
conexién del operador digital. Utilice siempre el JVOP140 y la carcasa de
operador digital juntos.

Dimensiones (mm)

Cuatro orificios de montaje de 4,4 dia.

CAANG)

e

@

\ i

&
2 2 ||| =
1 — ——
| o = oy,
105 L 1.7 - 78 . 1.(8)
182 122 - 88 .
L (304)

9-2-7 Cable de conexion del operador digital

3G3IV-PCN126/PCN326

COE===E

e

e E—— =~

—

68

i
I
ﬂ
=

==/

Cuatro huecos para
los tornillos M4
(profundidad: 3,5)

El cable de conexion del operador digital (3G3IV-PCN126/PCN326) es
necesario para conectar un operador digital a un variador J7AZ.

Modelos y especificaciones

Cable de conexidn del operador digital

Longitu

d del cable

3G3IV-PCN126

im

3G3IV-PCN326

3m

9-2-8 Reactancia de c.c.

La reactancia de c.c. suprime la corriente de armonicos generada desde el
variador y mejora el factor de potencia del variador. La reactancia de c.c.
suprime la corriente de armonicos de una forma mas eficaz que la de c.a.
Ademas, la reactancia de c.c. se puede utiliza en combinacién con la de c.a.

Modelo aplicable

Variador Reactancia de c.c.
Clase de Capacidad maxima | Corriente nominal | Inductancia (mH)
tension aplicable del motor (A)
(kW)
200V 0,1a0,75 5,4 8
1,5a4,0 18 3
400 V 0,2a0,75 3,2 28
1,5a2.2 5,7 11
4,0 12 6,3
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Especificaciones de accesorios Capitulo 9-2

9-2-9 Soporte de montaje de carril DIN
3G3IV-PEZZ08122[ |

Adaptador que permite montar facilmente el variador en carriles DIN.

Modelo aplicable

Variador Soporte de montaje de carril DIN
Trifasica 200 Vc.a. CIMR-J7AZ20P1/-20P2/-20P4/-20P7 3G3IV-PEZZ08122A
CIMR-J7AZ21P5/-22P2 3G3IV-PEZZ08122B
CIMR-J7AZ24P0 3G3IV-PEZZ08122C
Monofasica 200 Vc.a. CIMR-J7AZB0OP1/-BOP2/-BOP4 3G3IV-PEZZ08122A
CIMR-J7AZB0OP7/-B1P5 3G3IV-PEZZ08122B
Trifasica 400 Vc.a. A4004/-A4007/-A4015/-A4022 3G3IV-PEZZ08122B
CIMR-J7AZ44P0 3G3IV-PEZZ08122C
Dimensiones externas (mm)
3G3IV-PEZZ08122A 3G3IV-PEZZ08122B
- BE o
- 56 - I ) - 108 - I B
52 16 G6 ’ 1.6

I
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a
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1
(35,1)
Carril DIN
(35,1)
Carril DIN
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Cuatro, M4 Cuatro, M4
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3G3IV-PEZZ08122C

140 6
| 128 | 116
1 8 B = F
.‘!!: 36%
JI 1 ! [ J;]I j 1
= e——

Cuatro, M4 -

(5.2}

140



Especificaciones de accesorios

Capitulo 9-2

9-2-10 Reactancia de c.a.

Ejemplo de conexion

Rango aplicable

La reactancia de c.a. suprime la corriente de armonicos generada desde el
variador y mejora el factor de potencia del variador. Conecte la reactancia de
c.a. al variador si la capacidad de la fuente de alimentacién es mucho mayor
que la del variador. Seleccione el modelo de reactancia de c.c. en la siguiente
tabla segun la capacidad del motor.

MCCB Reactancia de c.a.
iy a .
& =5 w y Motor
5 -0 O'M'(?i’“ ot 1 SYSDRIVE v M
- L 7 .

7 1 s

I
T =y

Rp—

L]

Se necesita reactancia de c.a.
para un funcionamiento sin
problemas en las condiciones
de alimentacion actuales

{

401040
Capacidad I
de fuente de I
alimentacion :
(kVA) oo 1No se necesita :
Ireactancia de c.a. |

B1) 400
Capacidad del variador (kVA)

Dimensiones y modelos aplicables

Clase 200 V
Capacidad maxima Corriente (A) Inductancia (mH)
aplicable del motor (kW)
0,1a0,2 2 7,0
0,4 2,5 4,2
0,75 5 2,1
1,5 10 1,1
2,2 15 0,71
4,0 20 0,53
Clase 400 V
Capacidad maxima Corriente (A) Inductancia (mH)
aplicable del motor (kW)
0,2a0,4 1,3 18,0
0,75 2,5 8,4
1,5 5 4,2
22 7,5 3,6
4,0 10 2,2
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Capitulo 9-3

9-3 Especificaciones de opciones

9-3-1

Filtro de ruido compatible con EMC

¢ Asegurese de seleccionar un filtro de ruido dptimo de entre los siguientes de
modo que el variador cumpla los requisitos de EMC de las directivas CE.

* Conecte el filtro de ruido entre la fuente de alimentacién y los terminales
de entrada (R/L1, S/L2 y T/L3) del variador.

e El variador se puede montar en el lado superior del filtro de ruido porque

éste incorpora orificios de montaje para el variador.

Especificaciones estandar

Filtros de ruido para
modelos de variador
trifasicos de 200 Vc.a.

Variador Filtro de ruido para modelos de variador trifasicos de 200 Vc.a.
Modelo CIMR-J7AZ- Schaffner Rasmi Corriente nominal (A) Peso (kg)
20P1/20P2/20P4/20P7 3G3JV-PFI2010-SE | 3G3JV-PFI2010-E |10 0,68
21P5/22P2 3G3JV-PFI2020-SE | 3G3JV-PFI2020-E |16 0,84
24P0 3G3JV-PFI2030-E |26 1,0

Filtros de ruido para
modelos de variador
monofasicos de 200 Vc.a.

Variador Filtro de ruido para modelos de variador monofasicos de 200 Vc.a.
Modelo CIMR-J7AZ- Schaffner Rasmi Corriente nominal (A) Peso (kg)
BOP1/BOP2/BOP4 3G3JV-PFI1010-SE | 3G3JV-PFI1010-E |10 0,45
BOP7/B1P5 3G3JV-PFI1020-SE |3G3JV-PFI1020-E |20 0,68

Filtros de ruido para
modelos de variador
trifasicos de 400 Vc.a.

Variador

Filtro de ruido para modelos de variador trifasicos de 200 Vc.a.

Modelo CIMR-J7AZ- Schaffner Rasmi Corriente nominal (A) Peso (kg)
Schaffner | Rasmi
A4002/A4004 3G3JV-PFI3005-SE | 3G3JV-PFI3005-E |5 0,57
A4007/A4015/A4022 3G3JV-PFI3010-SE | 3G3JV-PFI3010-E |10 0,67
A4037 3G3JV-PFI3020-SE | 3G3JV-PFI3020-E |20 | 15 1,0

Ejemplo de conexion

MCCBs

Trifasico de 200 Vc.a. o
Monofasico de 200 Vc.a.
Trifasica 400 Vc.a.

il

142

Filtro de ruido

U <

WIT2

W/T3 O

Nucleo de fijacion




Especificaciones de opciones Capitulo 9-3

Dimensiones externas

Filtros
rs
- E
s, "=
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Modelo Schaffner Dimensiones

A B Cc D E F G H | J K L

3 x 200V | 3G3JV-PFI2010-SE 194 |82 50 160 |181 |62 53 |M5 |25 56 118 |M14
3G3JV-PFI2020-SE 169 (111 |50 135 [156 |91 55 |M5 |25 96 118 |M4

1 x 200 V | 3G3JV-PFI1010-SE 169 |71 45 135 |156 |51 53 |M5 |22 56 118 M4
3G3JV-PFI1020-SE 169 |111 |50 135 |156 |91 53 |M5 |25 96 118 |M4

3 x 400 V | 3G3JV-PFI3005-SE 169 |111 |50 135 |156 |91 53 |M5 |22 96 118 |M4
3G3JV-PFI3010-SE 169 (111 |50 135 |61 120 |5 M5 |28 128 (118 |M4
3G3JV-PFI3020-SE 174 (144 |50 135 |61 120 |5 M5 |28 128 [(118 |M4

-
Montajes de controlador

L _ﬂ_&' .
Cables de salida Y #

Modelo Rasmi Dimensiones
w H L X Y Fijacion de
variador
3 x200V |3G3JV-PFI2010-E 82 50 194 181 62 M5
3G3-JV-PF2020-E 111 50 169 156 91 M5
3G3JV-PFI2030-E 144 50 174 161 120 M5
1 x 200V |3G3-JV-PFI1010-E 71 45 169 156 51 M5
3G3-JVPFI1020-E 111 50 169 156 91 M5
3 x400 V | 3G3JV-PFI3005-E 111 50 169 156 91 M5
3G3JV-PFI3010-E 111 50 169 156 91 M5
3G3JV-PFI3020-E 144 50 174 161 120 M5
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Lista de pardametros

Capitulo 10

N° de
parametro
(n° de regis-
tro [hex.])

Nombre

Descripcion

Rango

ajuste

Unidad
de confi-
guracion

Configu-
racion
predeter-
minada

Cambios
durante la
operacion

Pagina
de refe-
rencia

no1 (0101)

Seleccion

de proteccién
contra escritura
de parametro/
Inicializacion
de parametros

Se utiliza para impedir que se escriban
parametros, configuren parametros o se
cambie el rango monitorizacién de los
parametros.

Se utiliza para inicializar los parametros

de usuario a los valores predeterminados.

0: Configura o monitoriza el parametro n0O1.
Los parametros n02 a n79 sélo se pueden
monitorizar.

1: Configura o monitoriza los parametros n01
an79.

: Borra el registro de errores.
: Inicializa los pardmetros a los valores
predeterminados en secuencia de 2 hilos.

Inicializa los parametros a los valores
predeterminados en secuencia de 3 hilos.

9:

1

1

NQ

5-2

n02 (0102)

Seleccion
del comando
de operacion

Se utiliza para seleccionar el método
de entrada de los comandos RUN y STOP
en modo remoto.

0: Estan activadas las teclas RUN y STOP/
RESET en el operador digital.

1: Entradas multifuncionales a través de los
terminales del circuito de control
en secuencia de 2 6 3 hilos.

: Estan activados los comandos
de operacion a través de comunicaciones
RS-422A/485.

Nota En modo local se acepta el comando
RUN sdlo mediante secuencias
de teclas en el operador digital.

O0az2

no3 (0103)

Seleccion
de referencia
de frecuencia

Se utiliza para configurar el método
de entrada de la referencia de frecuencia
en modo remoto.

0: Operador digital
1: Referencia de frecuencia 1 (n21)

2: Terminal de circuito de control de
referencia de frecuencia (0 a 10 V)

Terminal de circuito de control de
referencia de frecuencia (4 a 20 mA)

Terminal de circuito de control de
referencia de frecuencia (0 a 20 mA)

Referencia de frecuencia a través
de comunicaciones RS-422A/485

3:

4:

6:

0a4,6

n04 (0104)

Seleccion
del modo
de interrupcién

Se utiliza para configurar el método
de parada que se empleara cuando
se introduzca el comando STOP.

0: Decelera hasta pararse en el tiempo
predefinido.

1: Marcha libre hasta pararse (con cierre
de salida mediante el comando STOP)

5-16

n05 (0105)

Seleccion

de la prohibicion
de rotacién
inversa

Se utiliza para seleccionar la operacion con
la entrada del comando de marcha inversa.

0: Marcha inversa activada.
1: Marcha inversa desactivada.

5-15

n06 (0106)

Seleccion

de funcion

de tecla STOP/
RESET

Se utiliza para seleccionar el método

de parada en modo remoto con n02

para la seleccién de modo de operacion

configurada en 1.

0: Tecla STOP/RESET del operador digital
activada.

1: Tecla STOP/RESET del operador digital
desactivada.

0,1
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N° de Nombre Descripcion Rango | Unidad | Configu- | Cambios | Pagina
parametro de |deconfi-| racién | durante la |de refe-
(n° de regis- ajuste |guracion| predeter-| operacion | rencia
tro [hex.]) minada
n07 (0107) |Seleccién Se utiliza para configurar el método 0,1 1 0 Ne 5-8

de frecuencia |de entrada de la referencia de frecuencia
en modo local |en modo local.
0: Esta activado el potenciometro FREQ
del operador digital.
1: Estan activadas las secuencias de teclas
en el operador digital.
n08 (0108) |Configuracidon |Se utiliza para activar la tecla Enter para 0,1 1 0 N° 5-12
de lafrecuencia |configurar la referencia de frecuencia con
de secuencia |las teclas Mas y Menos.
de teclas 0: El valor se introduce cuando se pulsa
la tecla Enter.
1: El valor se activa cuando se introduce
el valor.
n09 (0109) |Frecuencia Se utiliza para configurar la curva V/f como |50,0a |0,1 Hz |60,0 Ne 5-4
maxima la caracteristicas basica del variador con la |400 (ver
(FMAX) tension de salida por frecuencia configurada. nota 1)
Tension
de salida*
n10 (010A) |Tension i 1a255|1V 200 Ne 5-4
maxima (ver (ver
(VMAX) nota 2) nota 2)
MAnC;
18 FYMING )
n11 (010B) |Frecuencia : __Freowenca (023 |01 Hz 60,0  |N° 5_4
. . rid mz o1 e (Hz)
maxima TERIING HE] (A (H8K) 400 (Ver
de tension (FA) nota 1)
Nota Configure los parametros de modo
que se cumpla la siguiente condicion.
n12 (010C) Frecugncia ' ni4 = 012 < n11 = n09 0,ia |[0,1Hz |1,5 Ne 5-4
de salidamedia|Nota El valor configurado en n13 se omitira 399 |(ver
(FB) si los parametros n14 y n12 tienen el nota 1)
mismo valor.
n13 (010D) [Tensién media 1a255|1V 12 Ne 5-4
de frecuencia (ver (ver
de salida (VC) nota 2) nota 2)
n14 (010E) |Frecuencia 0,1a [0,1Hz (15 Ne 5-4
de salida 10,0
minima (FMIN)
n15 (010F) [Tensién 1a50 [1V 12,0 Ne 5-4
de frecuencia (ver (ver
de salida nota 2) nota 2)
minima (VMIN)
n16 (0110) [Tiempo de Tiempo de aceleracion: el tiempo necesario |0,0a |0,1s 10,0 Si 5-13
aceleracion 1 |para ir del 0% al 100% de la frecuencia 999
maxima.
- Tiempo de deceleracion: el tiempo necesario -
n17 (0111) |Tiempo d‘?‘, para ir del 100% al 0% de la frecuencia 10,0 Si 5-13
deceleracion 1 maxima.
Nota El tiempo de aceleracion
n18 (0112) [Tiempo de o deceleracion real se obtiene 10,0 Si 5-13
aceleracion 2 a partir de la siguiente férmula.
Tiempo de aceleracién/deceleracién =
(valor seleccionado de aceleracion/
n19 (0113) [Tiempo de deceleracion) x (valor de referencia 10,0 Si 5-18
deceleracion 2 de frecuencia) + (frecuencia max.)
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N° de Nombre Descripcion Rango | Unidad | Configu- | Cambios | Pagina
parametro de |deconfi-| racién | durante la |de refe-
(n° de regis- ajuste |guracion| predeter-| operacion | rencia
tro [hex.]) minada
n20 (0114) |Caracteristica |Se utiliza para configurar las caracteristicas |[0a3 |1 0 Ne 5-14
de aceleracion/ |de aceleracion/deceleracion en forma de S.
deceleracionen|o: gin aceleracion/deceleracion en forma de
forma de S S (aceleracion/deceleracion trapezoidal)
1: Tiempo de caracteristica de aceleracion/
deceleracion en formade S 0,2 s
2: Tiempo de caracteristica de aceleracion/
deceleraciéon en formade S0,5 s
3: Tiempo de caracteristica de aceleracion/
deceleracion en formade S 1,0 s
Nota Cuando se configura el tiempo
de caracteristica de aceleracion/
deceleracién en forma de S, los
tiempos de aceleracion y deceleracion
se prolongaran segun la forma de S
al comienzo y al final de la
aceleracion/deceleracion.
n21 (0115) |Referencia de |Se utiliza para configurar las referencias 0,0 afre-{0,1 Hz |6,0 Si 5-10
frecuencia 1 de frecuencia internas cuencia |(ver
n22 (0116) |Referencia de |Nota La referencia de frecuencia 1 esta max. nota1) |g4 Si 5-10
frecuencia 2 activada en modo remoto con n03
: ara la seleccion de referencia de -
n23 (0117) |Referencia de p . . 0,0 Si 5-10
frecuencia 3 Not fErefuencfla conflgu;adfa en 1. .
- ota Estas referencias de frecuencia se -
n24 (0118) Referenqla de seleccionan con referencias de 0,0 Si 5-10
frecuencia 4 multivelocidad (entrada
n25 (0119) |Referencia de multifuncional). Consulte en las 0,0 Si 5-10
frecuencia 5 paginas de referencia la relacion entre
: las referencias de multivelocidad y las : —
n26 (011A) Eggﬁf:;fge referencias de frecuencia. 0.0 S 5-10
n27 (011B) |[Referencia de 0,0 Si 5-10
frecuencia 7
n28 (011C) |[Referencia de 0,0 Si 5-11
frecuencia 8
n29 (011D) |Comando de  |Se utiliza para configurar el comando 6,0 Si 5-11
frecuencia de |de frecuencia de marcha por impulsos.
marcha por  INota EI comando de frecuencia de marcha
impulsos por impulsos se selecciona con
el comando de marcha por impulsos
(entrada multifuncional). EI comando
de frecuencia de marcha por impulsos
tiene prioridad sobre la referencia
de multivelocidad.
n30 (011E) |Limite superior |Se utiliza para configurar los limites superior [0 a 110({1% 100 Ne 5-9
de la referencia |e inferior de la referencia de frecuencia en un
de frecuencia |porcentaje basado en la frecuencia maxima
como el 100%.
Nota Sin31 se configura en un valor menor
n31 (011F) |Limite inferior que la frecuencia de salida minima 0a110|{1% 0 N® 5-9
de la referencia (n14), el variador no tendra salida
de frecuencia cuando una referencia de frecuencia
menor que la entrada de frecuencia de
salida minima se introduzca.
n32 (0120) |Corriente Se utiliza para configurar la corriente nominal [0,0% |0,1A Varia Ne 5-2
nominal del motor para la deteccion de sobrecarga |a 120% segun la
del motor del motor (OL1) basada en la corriente dela capaci-
nominal del motor. corriente dad.
Nota La deteccion de sobrecarga del motor [9€.
(OL1) se desactiva configurando salida
el parametro en 0,0. nominal
. . del
Nota La corriente nominal del motor es variador
el valor predeterminado de la corriente '
nominal estandar del motor aplicable
maximo.
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forzada.

S1: entrada RUN (RUN
cuando esta en ON)
S2: entrada STOP
(STOP cuando esta

en OFF)

S3: comando de rota-
cion directa/inversa

(OFF: directa; ON: inversa)

N° de Nombre Descripcion Rango | Unidad | Configu- | Cambios | Pagina
parametro de |deconfi-| racién | durante la |de refe-
(n° de regis- ajuste |guracion| predeter-| operacion | rencia
tro [hex.]) minada
n33 (0121) |Caracteristicas |Se utiliza para configurar la deteccién 0a2 1 0 Ne 6-—14
de proteccion  |de sobrecarga del motor (OL1) para las
del motor caracteristicas termoelectronicas del motor.
0: Caracteristicas de proteccion para motores
de induccioén de empleo general
1: Caracteristicas de proteccion para motores
dedicados de variador
2: Sin proteccién
Nota Siun solo variador esta conectado a varios
motores, configure el parametro en 2 para
que no haya proteccion. El parametro tam-
bién se desactiva configurando n32 para el
motor nominal en 0,0.
n34 (0122) |Configuracion  |Se utiliza para configurar las caracteristicas 1a60 |1min 8 Ne 6-14
de tiempo termoelectronicas del motor que se conectara
de proteccioén en incrementos de 1 minuto.
del motor Nota El ajuste predeterminado no requiere
ningun cambio en la operacion normal.
Nota Para configurar el pardmetro segun las
caracteristicas del motor, consulte al fabri-
cante del motor la constante térmica de
tiempo y configure el parametro con algo
de margen. Es decir, configure el valor lige-
ramente menos que la constante térmica
de tiempo.
Nota Para detectar la sobrecarga del motor
rapidamente, reduzca el valor seleccionado,
siempre que no provoque problemas en la
aplicacion.
n35 (0123) |Funcion de Se utiliza para accionar el ventilador de refrigera- |0, 1 1 0 Ne 6-14
operacion del cion del variador mientras éste esta conectado
ventilador de 0 sélo mientras el variador esta en funcionamiento.
refrigeracion 0: Sdlo gira cuando se envia el comando RUN
y durante 1 minuto después de que el variador
deje de funcionar
1: Gira mientras el variador esta conectado
Nota Este pardmetro sdlo esta disponible
si el variador incorpora un ventilador
de refrigeracion.
Nota Sila frecuencia de operacion del variador
es baja, se puede prolongar la vida Uil
del ventilador mediante la configuracion
del parametro en 0.
n36 (0124) |Entrada Se utiliza para seleccionar la funcién de los 2a8,10|1 2 Ne 5-17
multifuncional 1  [terminales de entrada multifuncionales S2a S5. |a 22
(terminal de Valor Funcién Descripcio
pcién
entrada S2) selec-
cio-
nado
n37 (0125) |Entrada 0 Comando de |Secuencia de 3 hilos 0,2a8,|1 5 Ne 5-17
multifuncional 2 rotacion (para configurar en n37 |10 a 22
(terminal de directa/inversa |unicamente)
entrada S3) Al configurar n37 en 0,
n38 (0126) |Entrada se omite el valor selec- 2a8, |1 3 Ne 5_17
multifuncional 3 cionado en n36y se rea-|10 a 22
(terminal de liza la siguiente
entrada S4) configuracion de forma
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local o remoto

(accionado con
el operador digital)

N° de Nombre Descripcion Rango | Unidad | Configu- | Cambios | Pagina
parametro de |deconfi-| racién | durante la |de refe-
(n° de regis- ajuste |guracion| predeter-| operacion | rencia
tro [hex.]) minada
n39 (0127) |Entrada 2 Marcha Comando de rotacién |2a8, |1 6 Ne 5-17
multifuncional 4 inversa/parada |inversa en secuencia 10a22,
(terminal de de 2 hilos (Inversa con el |34, 35
entrada S5) terminal en ON)
3 Fallo externo |ON: fallo externo
(NA) (FPL] deteccion: [l es
un ndmero de terminal)
4 Fallo externo |OFF: fallo externo
(NC) (EFL] deteccion: []es
un nudmero de terminal)
5 Reset de fallo |[ON: reset de fallo
(desactivado cuando se
envia el comando RUN)
6 Referenciade |Sefales para seleccio-
multivelocidad 1 |nar las referencias
7 Referencia de de frecuencia 1 a 8.
multivelocidad 2 |Consulte en 5-5-4 Confi-
- guracion de las referen-
8 Eﬂg\rgl]:é? dg?j 3 cias qe frecuencia .
mediante secuencias de
teclas la relacién entre
las referencias de multi-
velocidad y las referen-
cias de frecuencia.
10 Comando ON: comando de
de frecuencia |frecuencia de marcha
de marcha por |por impulsos (tiene
impulsos prioridad sobre la
referencia de
multivelocidad)
11 Cambio ON: el tiempo de
de tiempo aceleracion 2 y el tiempo
de aceleracion/|de deceleracién 2 estan
deceleracion  |seleccionados.
12 Comando ON: desconexion de
de base block |salida (mientras el motor
externo (NA) |marcha libre hasta
pararse y “bb” parpadea)
13 Comando OFF: desconexion de
de base block |salida (con el motor
externo (NC) |marchando libre y “bb”
parpadea)
14 Comando ON: busqueda de
de busqueda |velocidad (la busqueda
(la busqueda |empieza desde n09)
empieza
desde la
frecuencia
maxima)
15 Comando ON: busqueda
de busqueda |de velocidad
(la busqueda
empieza
desde la
frecuencia
predefinida)
16 Comando de [ON: la aceleracion/
prohibicion de |deceleracion esta
aceleraciéon/  |retenida
deceleracion |(marcha ala
frecuencia de parametro)
17 Seleccién de |ON: modo local
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N° de Nombre Descripcion Rango | Unidad | Configu- | Cambios | Pagina
parametro de |deconfi-| racién | durante la |de refe-
(n° de regis- ajuste |guracion| predeter-| operacion | rencia
tro [hex.]) minada
n39 (0127) |Entrada 18 Seleccion de |ON: esta activada 2a8, |1 6 Ne 5-17
multifuncional 4 comunicacion (la entrada de 10a22,
(terminal de es 0 modo comunicaciones 34,35
entrada S5) remoto RS-422A/485.
OFF: estan activados los
ajustes de n02 y n03.
19 Fallo de El variador se para
parada de segun el ajuste de n04
emergencia |para la seleccién del
(NA) modo de interrupcion
con la entrada de parada
de emergencia en ON.
20 Alarma de NA: parada
parada de de emergencia con
emergencia (el contacto cerrado.
(NA) NC: parada
de emergencia con
el contacto abierto.
21 Fallo de Fallo: la salida de
parada de. fallo esta en ON
el{lngrgenma y restablecida con
(NC) la entrada RESET.
La salida de alarma
estd en ON
22 Alarmade  |(no se precisa reset).
paradade g i alizg “STP
eli]n(? rgencia (se ilumina con la
(NC) entrada de fallo en
ONy parpadea con
la entrada de alarma
en ON)
34 Comando UP [Comando UP o DOWN
o DOWN (configurado en n39
unicamente)
Al configurar n39 en 34,
se omite el valor
seleccionado en n38
y se realiza la siguiente
configuracion de forma
forzada.
S4: comando UP
S5: comando DOWN
35 Prueba de |ON: prueba de

autodiagnds-
tico

autodiagndstico

de comunicaciones
RS-422A/485
(configurada en n39
unicamente)
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frecuencia 1

= nivel de deteccién de
frecuencia (n58)

5 Deteccion de  |ON: frecuencia de salida
frecuencia2 |= nivel de deteccién
de frecuencia (n58)
6 Monitorizando |Salida si se cumple
sobrepar cualquiera de las
(salida de siguientes condiciones
contacto NA) |de parametro.
7 Monitorizando |n59: seleccion de
sobrepar funcién de deteccion
(salida de de sobrepar
contacto NC)  [ng0: nivel de deteccién
de sobrepar
n61: tiempo de
deteccidén de sobrepar
Contacto NA: ON con
deteccion de sobrepar
Contacto NC: OFF con
deteccidén de sobrepar
8 No utilizado |-
9
10 Salida de ON: detectando alarma
alarma (detectando error
no grave)
11 Base block Base block en curso
€n curso (en operacion con salida
desconectada)
12 Modo RUN  |ON: modo local
(con el operador digital)
13 Variador ON: variador preparado
preparado para funcionar (sin fallo
detectado)
14 Reintento ON: reintento de fallo
de fallo
15 UV encurso |ON: monitorizando

tension insuficiente

N° de Nombre Descripcion Rango | Unidad | Configu- | Cambios | Pagina
parametro de |deconfi-| racién | durantela |de refe-
(n° de regis- ajuste |guracion| predeter-| operacion | rencia
tro [hex.]) minada
n40 (0128) [Salida Se utiliza para seleccionar las funciones delos |0a7, |1 1 Ne 5-20
multifuncional  |terminales de salida multifuncionales. 10a17
(Terminales de iz Ty
salida MA/MB QI;Ieor Funcién Descripcion
c-
y MC) cio-
nado
0 Salida de fallo |ON: salida de fallo
(con funcién de
proteccion activa)
1 Operacion ON: operacion en curso
en curso
2 Deteccion de |ON: deteccion
frecuencia de frecuencia (con
referencia de frecuencia
coincidente con la
frecuencia de salida)
3 Inactividad ON: inactividad (menos
de la frecuencia minima
de salida)
4 Deteccidon de |ON: frecuencia de salida
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N° de Nombre Descripcion Rango | Unidad | Configu- | Cambios | Pagina
parametro de |deconfi-| racién | durante la |de refe-
(n° de regis- ajuste |guracion| predeter-| operacion | rencia
tro [hex.]) minada
n40 (0128) [Salida 16 Girando ON: girandoendireccion|0a7, |1 1 Ne 5-20
multifuncional endireccion  |inversa 10a17
(Terminales inversa
de salida MA/ - .
17 Busqueda ON: busqueda de
MB y MC) de velocidad |velocidad en curso
en curso
n41 Ganancia Se utiliza para las caracteristicas de entrada 0a255 |1% 100 Si 5-9
(0129) de referencia  |de las referencias de frecuencia analogica.
de frecuencia Ganancia: la frecuencia de entrada analdgica
n42 (012A) |Bias maxima (10 V 6 20 mA) en un porcentaje —99a [1% 0 Si 5-9
de referencia basado en la frecuencia maxima como el 100%.|gg
de frecuencia  |Bias: la frecuencia de entrada analdgica minima
" 0V 64 mA) en un porcentaje basado en la
n43 (012B) |Tiempo ( . i o 0,00a (0,01s |0,10 N2 5-10
de referencia frecuencia maxima como el 100%. 200
de frecuencia
analdgica
n44 (012C) |Salidas de Se utiliza para configurar la frecuencia o corriente |0, 1 1 0 Ne 5-22
monitorizacion  |de salida como elemento monitorizado.
analégica 0: Frecuencia de salida (salida de 10V ala
frecuencia max. con n45 configurado en 1,00).
1: Corriente de salida (salida de 10 V con corriente
nominal de salida del variador con n45
configurado en 1,00)
n45 (012D) |Ganancia Se utiliza para configurar las caracteristicas de |0,00a |0,01 1,00 Si 5-22
de salida de salida de la salida de monitorizacién analégica. (2,00
monitorizacion
analdgica
n46 (012E) |Seleccion Se utiliza para configurar la frecuencia portadora. |1a4, |1 Varia Ne 6-2
de frecuencia  |Nota El ajuste predeterminado no necesita |7 @9 segun la
portadora ninguin cambio en la operacion normal. capacidad
Nota Consulte la 6-1 Configuracion de la
frecuencia portadora para obtener
informacién detallada.
n47 (012F) [Compensacion |Se utiliza para especificar el procesamientoque |0a2 |1 0 Ne 6-15
de interrupcion |se realiza cuando se produce una interrupcién
momentanea  |momentanea de alimentacion.
de alimentacion |o: E| variador deja de funcionar
1: El variador sigue funcionando si la
interrupcion de alimentacién es de 0,5 s
como maximo.
2: Elvariador rearranca cuando se restaura
la alimentacion.
n48 (0130) |Reintento Se utiliza para configurar el nimero de veces |0 a 10 |1 0 Ne 6-15
de fallo que se efectia un reset del variador y se
rearranca automaticamente en caso de que
el variador tenga un fallo de sobretension,
sobrecorriente o tierra.
n49 (0131) |Salto de Se utiliza para configurar la funcién de salto 0,0a |0,1Hz |00 N° 6—16
frecuencia 1 de frecuencias. 400 (ver
nota 1)
Frecuencia
de salida
N50 (0132) |Salto de 51 0,0a |0,1Hz |00 N° 6—-16
frecuencia 2 B 400 (ver
f_ nota 1)
n51 Ancho de salto Referencia 0,0a |0,1Hz |00 Ne 6—16
(01 33) de frecuencia 2515

n50 n49

Nota Estos valores deben cumplir la siguiente
condicion: n49 = n50
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de sobrepar

N° de Nombre Descripcion Rango | Unidad | Configu- | Cambios | Pagina
parametro de |deconfi-| racién | durante la |de refe-
(n° de regis- ajuste |guracion| predeter-| operacion | rencia
tro [hex.]) minada
n52 Corriente de Se utiliza para aplicar c.c. en el motor 0a100 |1% 50 Ne 6-5
(0134) control de c.c. |de induccion para el control de freno.
Configure la corriente de freno de c.c. en un
porcentaje tomando la corriente nominal del
n53 (0135) |Tiempo de variador como el 100%. 00a [01s |05 Ne 6-5
control de c.c. 255
de interrupcion  |Frecuencia ,
de salida
" Frecuencia
n54 (0136) |Tiempo de de salida 0,0a |[0,1s 0,0 Ne 6-5
control de c.c. | minima P 1 Tiempo  |20:D
al arranque (ma) L = -
- - nb4 - - n53
n55 (0137) |Prevenciénde |Se utiliza para seleccionar una funcion para 0,1 1 0 Ne 6-—6
bloqueo durante |cambiar el tiempo de deceleracion del motor
deceleracion automaticamente de modo que no se aplicara
sobretension en el motor durante la
deceleracion.
0: Prevencion de bloqueo durante deceleracion
activada
1: Prevencion de bloqueo durante deceleracion
desactivada
n56 (0138) |Nivel Se utiliza para seleccionar una funcién para 30a 1% 170 Ne 6-7
de prevenciéon |parar la aceleracién del motor automaticamente |200
de bloqueo para la prevencion de bloqueo durante la
durante . aceleracion.
aceleracion Configure el nivel en un porcentaje basado en la
corriente nominal del variador como el 100%.
n57 (0139) [Nivel Se utiliza para seleccionar una funcion para 30a 1% 160 Ne 6-8
de prevenciéon  |reducir la frecuencia de salida del variador 200
de bloqueo automaticamente para la prevencion de bloqueo
durante la durante la operacién.
operacion Configure el nivel en un porcentaje basado en la
corriente nominal del variador como el 100%.
n58 (013A) |Nivel Se utiliza para configurar la frecuencia que 0,0a |0,1Hz |00 Ne 6—-18
de deteccion se detectara. 400
de frecuencia  |Nota El pardmetro n40 para la salida
multifuncional se debe configurar para
la salida de los niveles de deteccion
de frecuencia 1y 2.
n59 (013B) |Seleccién Se utiliza para activar o desactivar la deteccion |[0a4 |1 0 Ne 6-9
de funcioén de sobrepar y seleccionar el método
de deteccion de procesamiento después de la deteccion
de sobrepar de sobrepar.
0: Deteccion de sobrepar desactivada
1: Deteccién de sobrepar sélo cuando
la velocidad coincida y la operacion
continde (emite alarma)
2: Deteccion de sobrepar sélo cuando
la velocidad coincida y la salida se cierre
(por proteccion)
3: El sobrepar siempre se detectay la
operacion continda (emite alarmay)
4: Sobrepar siempre detectado y cierre
de salida (por proteccion)
060 (013C) |Nivel Se utiliza para configurar el nivel de deteccion (30 a 1% 160 N° 6-9
de deteccion de sobrepar. 200
de sobrepar  |Configure el nivel en un porcentaje basado en
la corriente nominal del variador como el 100%.
061 (013D) |Tiempo Se utiliza para configurar el tiempo de deteccién [0,1a |0,1s 0,1 Ne 6-10
de deteccion de sobrepar 10,0
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N° de Nombre Descripcion Rango | Unidad | Configu- | Cambios | Pagina
parametro de |deconfi-| racién | durante la |de refe-
(n° de regis- ajuste |guracion| predeter-| operacion | rencia
tro [hex.]) minada
062 (013E) |Memoria de Se utiliza para almacenar la referencia de 0,1 1 0 Ne 6-19
frecuenciade |frecuencia ajustada con la funcion UP/DOWN.
comando UP/ |o: Frecuencia no almacenada
DOWN .
1: Frecuencia almacenada
La frecuencia se debe mantener durante 5 s
como minimo.
Se utiliza para almacenar la referencia de
frecuencia ajustada con la funcion UP/DOWN.
0: Frecuencia no almacenada
1: Frecuencia almacenada
La frecuencia se debe mantener durante 5 s
como minimo.
Se utiliza para almacenar la referencia de
frecuencia ajustada con la funcion UP/DOWN.
0: Frecuencia no almacenada
1: Frecuencia almacenada
La frecuencia se debe mantener durante 5 s
como minimo.
n63 (013F) |Ganancia de Se utiliza para configurar la ganancia 0,0a |01 1,0 Si 6—11
compensacion |de la funcidon de compensacion de par. 25
de par El ajuste predeterminado no necesita ningtin
cambio en la operacién normal.
n64 (0140) |Deslizamiento |Se utiliza para configurar el valor nominal 0,0a |[0,1Hz |Varia Si 6-12
nominal de deslizamiento del motor en uso. 20,0 segunl la
del motor Nota Se utiliza como la constante de la funcion capaci-
de compensacion de deslizamiento. dad.
n65 (0141) |Corriente Se utiliza para configurar la corriente envacio 0299 |1% Varia N° 6-—12
en vacio del motor en uso como un porcentaje tomando segun la
del motor la corriente nominal del motor como el 100%. capaci-
Nota Se utiliza como la constante de la funcién dad.
de compensacién de deslizamiento.
n66 (0142) |Ganancia de Se utiliza para configurar la ganancia de la 0,0a |01 0,0 Si 6-—12
compensaci_én funcion de compensacion de deslizamiento. 25
de deslizamiento|Nota La funcion de compensacion de
deslizamiento esta desactivada con n66
configurado en 0,0.
n67 (0143) |Constante Se utiliza para la velocidad de respuesta de 0,0a |0,1s 2,0 N° 6-—12
de tiempo d_e la funcion de compensacion de deslizamiento. |25,5
compensacion |Nota El ajuste predeterminado no necesita
de deslizamiento ningun cambio en la operacién normal
n68 Seleccion Se utiliza para configurar si se detecta un error 0a4 |1 0 N° 7-5
(0141) de deteccion de tiempo superado de comunicaciones (CE) si
(ver nota 3) |de tiempo hay un intervalo de mas de 2 s y para seleccionar
superado de el método de procesamiento del tiempo superado
comunicaciones |de comunicaciones.
RS-422A/485

0: Detecta un tiempo superado y un error grave;

marcha libre hasta parar.

1: Detecta un tiempo superado y un error grave;
decelera hasta parar en el tiempo de
deceleracion 1.

: Detecta un tiempo superado y un error grave;
decelera hasta parar en el tiempo de
deceleracion 2.

: Detecta un tiempo superado y una advertencia
de error no grave; sigue funcionando.

: No se detecta el tiempo superado.
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de parametros

0: Prohibicion de lectura de los parametros del
variador.

(Los datos no se pueden escribir en la EEPROM)
1: Posibilidad de lectura de los parametros del

variador.
(Los datos se pueden escribir en la EEPROM)

N° de Nombre Descripcion Rango | Unidad | Configu- | Cambios | Pagina
parametro de |deconfi-| racién | durante la |de refe-
(n° de regis- ajuste |guracion| predeter-| operacion | rencia
tro [hex.]) minada
n69 (0145) [Seleccion Se utiliza para configurar la unidad de referencia|0a3 |1 0 Ne 7-5
(ver nota 3) |de referencia  |de frecuencia y los valores relacionados con la
de frecuencia/  |frecuencia que se configuraran o monitorizaran
unidad de a través de las comunicaciones.
visualizacion de |o: 0 1 Hz 1: 0,01 Hz
%%T:gé%?gges 2: Valor cor]vertildq basandose en 30.000 como
frecuencia maxima
3: 0,1% (frecuencia maxima: 100%)
n70 (0146) |Direccion Se utiliza para configurar direccion de esclavo |00 a 32 |1 00 Ne 7-6
(ver nota 3) |de esclavo de  |(numero de unidad de esclavo) para las
comunicaciones |comunicaciones.
RS-422A/485 |, Solo recibe mensajes de difusion del
maestro.
01a32: Direccién de esclavo
n71 (0147) [Seleccion Se utiliza para configurar la velocidad de 0a3 |1 2 Ne 7-6
(ver nota 3) |de velocidad transmision para las comunicaciones.
de transmision 1o: 2 400 bps
RS-422A/485|
de RS-422A1485 1. 4 800 bps
2:9.600 bps
3:19.200 bps
n72 (0148) |Seleccion Se utiliza para configurar la paridad para las 0a2 |1 0 Ne 7-7
(ver nota 3) |de paridad de  [comunicaciones.
RS-422A/485  |0: paridad par
1: paridad impar
2: sin paridad
n73 (0149) |Tiempo de Se utiliza para configurar el periodo de espera [10a65 |1 ms 10 N° 7-7
(ver nota 3) |espera de envio |para devolver una respuesta después de que
de RS-422A/485 |se reciba un mensaje DSR (solicitud de envio
de datos) del maestro.
n74 (014A) |Seleccién Seleccione si desea activar la funcion de control |0, 1 1 0 N° 7-7
(ver nota 3) |de control RTS |de comunicaciones RTS (solicitud para enviar).
de RS-422A/485
n75 (014B) [Seleccion Se utiliza para seleccionar una funcion para 0,1 1 0 Ne 6-4
de reduccién reducir la frecuencia portador cuando el variador
de frecuencia  |esta a baja velocidad.
de portadora o funcion desactivada
de baja e .
velocidad 1: funcion activada
Nota Normalmente se configura n75 en 0.
n76 (014C) |Funcion Selecciona la funcion para leer, copiar y verificar [rdya |- rdy Ne
(ver nota 3) |de copia el parametro entre la memoria del variador y la  {Sno
y verificacion del operador digital.
de parametros  |yqy- preparado para aceptar el siguiente
comando.
rED: lee el parametro del variador.
Cpy: copia el parametro en el variador.
VFY: verifica el parametro del variador.
vA: comprueba el display de capacidad del
variador.
Sno: comprueba el nimero de software.
n77 (014D) |Seleccién Seleccionar la funcién de prohibicién de copia. |0, 1 1 0 Ne
(ver nota 3) |de prohibicién  |Utilice este parametro para proteger los datos
de lectura en la EEPROM del operador digital.
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por parte de OMRON.
Nota Este parametro solo se monitoriza.

N° de Nombre Descripcion Rango | Unidad | Configu- | Cambios | Pagina
parametro de |deconfi-| racién | durante la |de refe-
(n° de regis- ajuste |guracion| predeter-| operacion | rencia
tro [hex.]) minada
n78 (014E) |Registro Se utiliza para mostrar el ultimo error registrado. |--- 6-21
de errores
b Display
Nota Se visualizard“:___”sino se ha
registrado ningun error.
Nota Este parametro sdlo se monitoriza.
n79 (014F) |Numero de Se utiliza para mostrar el nimero de software ~ |---
software del variador para uso de referencia de control

Los valores se configuraran en incrementos de 0,1 Hz si la frecuencia es

menor que 100 Hz y en incrementos de 1 Hz si la frecuencia es 100 Hz

Con los variadores de 400 V, los valores del limite superior de los rangos

de ajuste y los valores predeterminados seran el doble de los indicados en

comunicaciones RS422/485. Son de sélo lectura.

Nota 1.
o mayor. Con las unidades RS-422/485, la unidad siempre es 0,1 Hz.
2.
la tabla anterior.
3.

Los parametros n68, n74, n76 y n77 no se pueden escribir mediante
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Uso del variador para un motor estandar existente

Operacion a alta velocidad

Caracteristicas del par

Vibraciones

Ruido

160

Cuando se utiliza un motor estandar con el variador, la pérdida de potencia es
ligeramente mayor que cuando se utiliza con la alimentacién de red.

Ademas, los efectos de refrigeracion también se reducen en el rango de baja
velocidad, lo que da como resultado un aumento de la temperatura del motor.
Por lo tanto, el par del motor se debe reducir en el rango de baja velocidad.
La siguiente figura muestra las caracteristicas de carga permitidas de un
motor estandar.

Si se requiere un 100% del par continuamente en el rango de baja velocidad,
utilice un motor especial para su uso con variadores.

Caracteristicas de carga permitidas de un motor estandar

|—25% ED (6 15 min.)
l — 40% ED (6 20 min.)

[ 60% ED (6 40 min.)

1007574
801
707
Par (%) 60+
501
Continuo
0310 20 6 O

Frecuencia (Hz)

Cuando se utiliza un motor a alta velocidad (60 Hz como minimo), pueden
producirse problemas en el equilibrio dinamico y la vida util de los cojinetes.

El motor puede requerir mas par de aceleracion cuando se utiliza con el
variador que cuando se utiliza con la alimentacion de red. Compruebe las
caracteristicas de par de carga de la maquina que se utilizara con el motor
para configurar una curva V/f.

La serie J7AZ emplea control PWM de portadora alta para reducir las
vibraciones del motor. Cuando el motor se utiliza con el variador, las
vibraciones del motor son practicamente las mismas que cuando se utiliza
con una fuente de alimentaciéon comercial.

No obstante, las vibraciones del motor pueden ser mayores en los siguientes
casos.

* Resonancia con la frecuencia natural del sistema mecanico

Tenga cuidado cuando una maquina que se ha utilizado a una velocidad
constante se vaya a utilizar en modo de velocidad variable.

Si se producen resonancias, instale goma a prueba de vibraciones en la
base del motor.
» Desequilibrio del rotor

Tenga cuidado cuando el motor se utilice a velocidad alta (60 Hz como
minimo).

El ruido es practicamente el mismo que cuando el motor se utiliza con
la alimentacion de red. No obstante, el ruido del motor es mayor cuando
el motor se utiliza a una velocidad mas alta que la nominal (60 Hz).
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Uso del variador para motores especiales

Motor de polos variables

Motores sumergibles

Motor a prueba
de explosion

Motor de marchas

Motor sincrénico

Motor monofasico

La corriente nominal de entrada de los motores con numero de polos
variables difiere de la de los motores estandar. Por lo tanto, seleccione un
variador apropiado de acuerdo a la corriente de entrada maxima del motor
que se va a utilizar.

Antes de cambiar el numero de polos, asegurese de que el motor se ha parado.

De lo contrario, se podria accionar el mecanismo de proteccién de sobretension
o de sobrecorriente, produciéndose un error.

La corriente nominal de entrada de los motores sumergibles es mayor que
la de los motores estandar. Por lo tanto, seleccione siempre un variador
comprobando su corriente nominal de salida.

Si la distancia entre el motor y el variador es larga, utilice un cable
lo suficientemente grueso para conectar el motor y el variador para evitar
la reduccién del par de motor.

Cuando se utiliza un motor a prueba de explosién o un motor de tipo de
seguridad mayor, éste se debe someter a una prueba de explosion
conjuntamente con el variador. Esto también es aplicable cuando un motor
a prueba de explosion existente debe ser operado con el variador.

El rango de velocidades para operacion continua difiere dependiendo del
método de lubricacion y del fabricante del motor. En particular, la operacion
continua de un motor lubricado con aceite en el rango de bajas velocidades
puede producir un incendio. Si el motor debe ser operado a una alta
velocidad superior a 60 Hz, consulte al fabricante.

Un motor sincrénico no es adecuado para ser controlado por un variador.

Si un grupo de motores sincrénicos se conecta y desconecta individualmente,
el sincronismo se puede perder.

No utilice el variador para un motor monofasico.

El motor se debe sustituir por uno trifasico.

Mecanismos de transmision de potencia (reductores de velocidad, correas y cadenas)

Si se utiliza una caja de engranajes o un reductor de velocidad lubricados con
aceite en un mecanismo de transmisién de potencia, la lubricacién se vera
afectada cuando el motor opere solamente en el rango de bajas velocidades.
El mecanismo de transmisién de potencia hara ruido y presentara problemas
respecto a su vida util y duracién si el motor opera a una velocidad superior
a 60 Hz.

Rotura del motor provocada por rigidez dieléctrica insuficiente de cada fase del motor

La sobretension se produce entre las fases del motor cuando se cambia
la tension de salida.

Si la rigidez dieléctrica de cada fase del motor es insuficiente, el motor
se puede romper.

La rigidez dieléctrica de cada fase del motor debe ser mayor que la tension
de pico maxima. Normalmente, la tensién de pico maxima es aproximadamente
el triple que la tensidn de alimentacién impuesta en el variador.
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Histdérico de revisiones

Aparece un codigo de revisién manual como sufijo del nimero de catalogo
de la cubierta frontal del manual.

Cat. No. I63E-ES-01

Cadigo
de revision

En la tabla siguiente se describen los cambios realizados en el manual en cada
revision. Los numeros de pagina hacen referencia a la version anterior.

Cadigo de revision

Date (Fecha)

Contenido revisado

01

Febrero de 2006 | Presentacion original
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